Frekventni regulatori tipa EDS 1000 - UPUTSTVO

1. Bezbedonosne informacije i simboli upozorenja

Radi bezbednog i ispravnog rukovanja uredajem, pre koriS¢enja, pazljivo procitajte

ovo poglavlje.

1.1. Simboli upozorenja i napomena

U uputstvu su koris¢ena 4 znaka za obacanje paznje prilikom citanja.

Painja?‘:ﬁé

Simbol ukazuje da treba obratiti paznju pre koris¢enja.

Napomena 2
Simbol ukazuje na dodatna pojasSnjenja

Upozorenje ﬂ
Moze do¢i do oStecenja opreme

Opasnost A

Moze do¢i do pregorevanja uredaja, ili ozbiljnog ostecenja.

Opasnost A

1. Ne prikljucujte napajanje na prikljucke U, V, W jer ¢e do¢i ¢e do kompletnog uniStenja
frekventnog regulatoara.

2. Ne spajajte kratko prikljucke P- i P+ jer ¢e do¢i ¢e do kompletnog uniStenja frekventnog
regulatoara.

3. Ne intsalirajte regulator blizu zapaljivih materijala, jer moZe do¢i do pozara

4. Ne instalirajte regulator u sredinu sa eksplozivnim gasovima, jer moZe do¢i do eksplozije

5. Po prikljucenju regulatora, pre ukljucenja proverite izolaciju kabova da nebi doslo do
kratkog spoja.

6. Kad je regulator prikljuc¢en na napajanje, ne rukujte vlaznim rukama da nebi doSlo do
strujnog udara.

7. Prikljucak za uzemljenje na regulatoru mora biti spojen na uzempljenje

8. Dok je reguator prikljucen na napajanje, ne otvarajte poklopac i ne prikljucujte nove
kablove. Ako je potreno, prvo iskljucite regulator i sacekajte oko 10min da se isprazne
kondenzatori

9. Samo kvalifikovane osobe mogu raditi povezivanje na napajanje, povezivanje sa

motorom i povezivanje spoljnjih prikljucaka.

10. AKko je regulator stajao uskladiSten duZe od 2 godine, moara se ukljuciti na napajanje

preko naponskog regulatora. Postepeno podic¢i napon do punog napona napajanja. U
protivhom moZe do¢i do oStecenja regulatora i eksplozije.
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Painjabﬁjg

1. Kontrolni signal od 220VAC moZete prikljuciti samo na prikljuckle TA, TB, TC.
U protivnom moZe doci do uniStenja uredaja.

2. Ako je regulator oSteen ne povezujte ga na napajanje i ne rukujte sa njim, jer moZe do¢i
do pozara i povredivanja osoblja.

3. Pre instalacije regulatora, izaberite mesto van domasaja neovladcenog osoblja, da nebi
doslo do povredivanja ili ozbiljnog kvara.

1.2. Uslovi koriSéenja

1. Regulator pe predviden za pogon i regulaciju trofaznih asinhronih AC motora.

2. Ako koristite regulator kod opreme od koje zavise mnogi zivoti, veoma vredna imovina i sl.,
treba rukaovati pazljivo i molimo da se konsultujete sa proizvodacem.

3. Regulator je predviden za upravljanje motorima u industrijskim postrojenjima opste namene. Ako
se koriste u opasnim uslovima treba rukovati pazljivo i obratiti paznju na sve sigurnosne uslove.

1.3. Napomene o koriséenju

1. EDS1000 serija regulatora je anponski tip regulatora. Neznatno povecanje temperature 1 buke,
za razliku od rada direktno iz mreZe, je normalna pojava.

2. Ako je potreban dug vremenski rad sa malom brzinom i konstantnim momentom, morate
izabrati odgoavarjuci motor. Ako koristite asinhroni AC motor opSte namene morate kontrolisati
temperaturu namotaja da nebi doSlo do oSte¢enja motora i regulatora.

3. Mehanicke delove kao §to su reduktori i sl. treba podmazivati ako rade dugo vremena sa malom
brzinom. Neodgovaraju¢e podmazivanje moze izazvati oStecenja.

4. Ako motor dugo treba da radi preko svoje nominalne brzine, zbog vibracija moze do¢i do
oSte¢enja mehanickih delova motora (lezaji, i sl.) te treba izabrati motor odgovarajuce brzine.

5. Kod zaustavljanja sa velikim optere¢enjem regulator ¢e se iskljuciti zbog prekostrujne ili
prekonaponse greske. Za normalan rad treba izabrati odgovarajucu koc¢ionu opcija

6. Zaustavljajte i pokrecite regulator preko prikljucnog terminala, ili nekog drugog zadatog kanala.
Cesto zaustavljanje 1 pokretanje regulatora putem prekidanja napajanja prekidac¢em ili sklopkom
moze oStetiti ureda;.

7. Ako je potrebno instalirati sklopku izmedu izlaza regulatora i motora, obezbedite ukljucenje i
isklju¢enje sklopke kada regulator nije u radu, jer moze doc¢i do oStec¢enja regulatora.

8. Ako zbog rada regulatora na nekom opsegu dode do povecanja mehanickih vibracija motora,
preskocite taj opseg frekvencija.

9. Pre koris¢enja, proverite da li je napon napajanja regulatora u dozvoljenim granicama.
U suprotnom podesite napon ili narucite specijalnu veriju regulatora.
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10. Ako je rastojanje do motora preko 1000 m, treba smanjiti izlaznu struju regulatora.
Za svakih 1500m izlaznu struju treba umanyjiti za 10%.

11. Proverite izolaciju motora pre prvog starta ili ako sistem nije dugo radio. Isptajte je sa 500V
megaommetrom kao na slici 1-1. Otpor izolacije nebi trebao da bude manji od SMQ.
U potivnom moze do¢i do oStecenja regulatora.

12. Ne smete koristiti kondenzatore za poboljSanje faktora snage i sl. jer moze do¢i do oStecenja
regulatora. Pogledajte sliku 1-2.

U, V, W izmerite otpor U
izolacije EDS1000 Vv
motor W

\ // g
AN 7 \
N //%
v/ e
//\\ g =
/\ \;/Uzemljenje

7Megaom metar

SI. 1-1 Merenje izolacije motora S1.1-2 Izlazni kondenzatori su zabranjeni

1.4. Napomene o unistenju

Ako zelite da bacite neispravan regulator obratite paznju na sledece :
1. Regulator posaljite na industrijsku reciklazu.

2. Prilikom spaljivanja uredaja, elektrolitski kondenzatori mog da eksplodiraju
3. Prilikom spaljivanja, plasti¢ni delovi emituju otrovne gasove.

Napomena (2

Ako kod invertora nije relvantan, ili ako je osnovni model, kod nakon ,,/* moZete zanemariti.
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2. Tipovi i specifikacija regulatora

2.1. Provera prispelog regulatora

1. Proverite da li je regulator ili neki njegov deo oStecen prilikom transporta.
2. Proverite da li su svi delovi prisutni.
3. Proverite da li je regulator odgovaraju¢i prema vasoj narudbi.

Proizvod je pod garancijom. Ukoliko nesto nije u redu kontaktirajte vaseg prodavca ili proizvodaca.

2.2. Opis oznake tipa reguatora

EDS1000 4T0022G /B

| Se rijski br. }—1 |
tip
kod
regulatora cod Deo
Naponi kod . ..
G Opsti B ugradena koCnica
220V 2 i
380V 4 P Special bugradena ko c¢iona
Snaga C jedinica i otpomik
Ul. naponi. kod kod motora
Trofazni T (KW) E spoljnja tastaturad
monofaz ni S L[| 0004 0.4
0007 0.75
0110 11

SL 2-1 ObjasSnjenje tipova regulatora

2.3. Opis natpisa na nalepnici

Nalepnica na slici 2-2 nalazi se na dnu boc¢ne strane regulatora

@’ Multi-function AC drive | +—— Naziv uredaja

TYPE:EDS1000-4T0550G/0750pP|«— Tip

SOURCE:3PH 380V~ 50/60Hz %+ Nazivni napon (V) napajanja i Ucestanost

OUTPUT:0-380V~ 0-400H7Z <+— Izlazni napon (V) i Ucestanost
73.7/99kVA 112/150A « Izlazna Snaga i Struja

c € No.: - Serijski broj

SHENZHEN ENCOM ELECTRIC TECHNOLOGIES CO.,LTD
MADE IN CHINA

Proizvodac

Sl. 2-2 Nalepnica
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2.4. Opis tipova regulatroa

Tabela 2-1: tipovi regulatroa

Tip regulatora Nominalna |Nominalna Izlazna|Odgovarajudi
G: sa konstantnim momentom snaga (KVA) |struja (A) motor(KW)
P: special za vodenu pumpu
EDS1000-2S0004 1,1 3 0,4
EDS1000-2S0007 1,8 4,7 0,75
EDS1000-2S0015 2,8 7,5 1,5
EDS1000-2S0022 3.8 10 2,2
EDS1000-4T0007G 1,5 2,3 0,75
EDS1000-4T0015G EDS1000-4T0015P 2,4 3,7 1,5
EDS1000-4T0022G EDS1000-4T0022P 3,3 5 2,2
EDS1000-4T0037G EDS1000-4T0037P 5,6 8,5 3,7
EDS1000-4T0055G EDS1000-4T0055P 8,6 13 5,5
EDS1000-4T0075G EDS1000-4T0075P 11 17 7,5
EDS1000-4T0110G EDS1000-4TO110P 17 25 11
EDS1000-4T0150G EDS1000-4TO150P 21,7 33 15
EDS1000-4T0185G EDS1000-4T0185P 25,7 39 18,5
EDS1000-4T0220G EDS1000-4T0220P 29,6 45 22
EDS1000-4T0300G EDS1000-4T0300P 39,5 60 30
EDS1000-4T0370G EDS1000-4T0370P 49,4 75 37
EDS1000-4T0450G EDS1000-4T0450P 60 91 45
EDS1000-4T0550G EDS1000-4T0550P 73,7 112 55
— EDS1000-4T0750P 99 150 75
2.5. Izgled i nazivi delova
LED
Poklopac - Analogni
Tastatura potenciometar

Uvodnik kablova

Ventilator

Ulazno napajanje

i izlazni prikljucci

Sl. 2-3a Delovi serije EDS1000-2S0004~EDS1000-2S0110P
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LED

Digitalni

Tastatura potenciometar

T A
A= =sie==
Tablica

Uvodnik
kablova

Ventilator Izlazni prikljudci

Ulazno napajanje
S1. 2-3b Delovi serije EDS1000-4T0110G~EDS1000-4T0750P

2.6. Spoljnje dimenzije i Tezina
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S1.2-4¢ spoljnje dimenzije
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Tabela 2-2: EDS1000-2S0004~EDS1000-4T0750P dimenzije

Tip regulatora G: General A B W H D D1 Otvor za |TeZina| SL
P: Special (mm) [ (mm) | (mm) |(mm)| (mm) | (mm) | pri¢. (mm) | (kg)

EDS1000-2S0004|EDS1000-4T0007G| 110 | 160 | 125 | 170 |123.2]135.5 4 15| a
EDS1000-2S0007|[EDS1000-4T0015G

EDS1000-2S0015|EDS1000-4T0022G

EDS1000-2S0022/250037 140 | 215 | 1551230 | 155 | 164 5 35 (b
EDS1000-2S0022G/2S0037P

EDS1000-2S0037G/2S0055P

EDS1000-4T0055G/4T0075P 185 1275200 (290 178 | 187 6 6,1 [ b
EDS1000-4T0075G/4T0110P

EDS1000-4T0110G/4T0150P 1851330 | 218 1345 | 210 | 221 7 10 | ¢
EDS1000-4T0150G/4T0185P

EDS1000-4T0185G/4T0220P 180 | 410 | 260 |1 430 | 252 | 261 9 17 | ¢
EDS1000-4T0220G/4T0300P

EDS1000-4T0300G/4T0370P 200 | 485 280|505 | 252 | 261 9 22 | ¢
EDS1000-4T0370G/4T0450P

EDS1000-4T0450G/4T0550P 250 | 620 | 370 | 645 | 258 | 267 12 50 | ¢
EDS1000-4T0550G/4T0750P

zije Tastature i pripadajuce kutije

57

2.7. Spoljnje dimen

-

83
.
2

80.5

54.5

180

mw _ |
e ©

®O0®)

95

Sl.a EN-KB6

S1.2-5 Dimenzije tatstature

BN

EN-KBS dimenzija otvora

141

i

£
89

EN-KB6 dimenzija otvora
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2.8. Tehnicki indeks i Specifikacija

Stavka Opis
Ulaz Nominalni napon/uéestanost |3 fazni 380V, 50Hz/60Hz; monofazni220V, 50Hz/60Hz

Opseg dozvoljenih napona |3 fazni 0d320V~460V; monofazni: 200V~260V
Izlaz Napon 400V tip: 0~380V; 200V tip: 0~220V

Ucestanost OHz-400Hz

Kapacitet preopterecenja G tip 150% nominalne struje 1 minut

200% nominalne struje 0.5 sec
P tip 120% nominalne struje 1 minut.

Upravljacke |Kontrolni mod Zatvorena sprega vektora proklizavanja po brzini bez
Performanse senzora,V/F kontrola otvorene sprege

Opseg regulacije brzine

'1:100

Pocetni obrtni moment

150% nominalnog momenta na ucestanosti od 1 Hz

Preciznost stabilne brzine

<4+0.5% od nominalne sinhrone brzine

Tacénost ucestanosti

Digitalno : maksimalna ucestanost x +0.01%
Analogno:maksimalna ucestanost x +£0.2%

Rezolucija |Analogno 0.1% od maksimalne ucestanosti
ucestanosti  |pjsitalno 0.01Hz
Eksterni 0.5% od maksimalne ucestanosti
impuls

Povecanje obrtnog momenta

Automatsko/manuelno, 0.1%~20.0%

V/F dijagram (karakteristika
napon/ucestanost)

Zadavanje nominalne u€estanosti u opsegu 5~400Hz,
Izbor konstantnog momenta, opadaju¢i moment 1,
opadajuc¢i moment 2, opadaju¢i moment 3, ukupno 4
vrste krivih

Dijagram ubrzanja/usporenja

2 moda : PraVA LINIJA UBRZANJA/usporenja i S
kriva istih; 7 vrsta vremena ubrzanja/usporenja
(jedinice minute/sec), maksimalno vreme 6000 minuta.

Kocnice |Otpor Interni ili eksterni kocioni otpornik
DC koc¢nica Opciono start-up 1 stop uceastanost 0~15Hz, naponska.
0~15%, vremenska 0~20.0 s
Pomak Opseg pomaka ucestanosti : 0.50Hz~50.00Hz

Zadavanje vremena ubrzanja/usporenja
pomaka : 0.1~60.0

Rad sa vise brzina

Ostvaren internim PLC-om ili preko kontrolnih
prikljuc¢aka

Interni PID kontroler

Pogodan da se uradi sistem sa zatvorenom spregom

Rad sa automatskom
Stednjom energije

Optimizovana V/F kriva automatski prilagodena
opterecenju da bi se realizovala Stednja energije

Automatska regulacija
napona (AVR)

Odrzava konstantnim izlazni napon ukoliko napajanje
varira.

Automatsko ogranicenje
struje

Automatsko ograniavanje struje da bi se izbegla Cesta
prekoracenja koja uzrokuju otkaz
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Radne Redosled izbora kanala Sa tastature, preko prikljucaka, preko serijskog porta
funkcije Odredivanje kanala radne  |Zadavanje : digitalno, analogno, impulsno, preko
ucestanosti serijskog port, kombinovano, preklapanje moguée u
svako doba
Impulsni izlazni kanal Izlazne kvadratne impulse 0~20KHz dobijamo
zadavanjem fizickih parametara, izlazna ucestanost.
Kanal analognog izlaza 2 kanala analognog izlaza, kanal AO1 moZze dati
4~20mA ili 0~10V a AO2 je 0~10V; ovim regulator
realizuje fizicke parametre kao Sto je zadata ucestanost,
izlazna ucestanost itd.
Tastatura  |LED disple;j Prikazuje zadatu ucestanost, izlaznu ucestanost, izlazni

napon, izlaznu struju itd. ukupno 20 vrsta parametara

Blokiranje tastera

Blokira pojedine ili sve tastere(analog potenciometar
se ne moze blokirati)

Zastitne funkcije

Prekostrujna zastita, prenaponska zastita, podnaponska
zaStita, zaStita Pregrevanja, zaStita preopterecenja,
zaStita nestanka faze (opcija)itd.

Delovi Podsklop koc¢nice, tastatura, kabl za tastaturu itd.
Ambijent Ambijent za rad Unutra, bez direktnog izlaganja suncu, bez prasine, bez
korizivnih 1 zapaljivihgasova, bez ulja, magle, pare,
vodenih kapi i sl.
Nadmorska visina NiZe od 1000m
Temperatura -10°C~+40°C (T°ambijenta 40°C ~50°C, smanjite
ambijenta opterecenje 1 povecajte hladnjak)
Relativna vlaznost Manja od 95%RH, bez kondenzacije
Vibracije Manje od 5.9m/s*(0.6g)
Temperatura -40°C~+70°C
skladiStenja
Konfiguracija Stepen zaStite 1P20
Hladenje Ventilatorom sa automatskom kontrolom temperature

Nacdin montaze

na zid

Napomena &

Da bi dobili najbolje peformanse regulatora, izaberite odgovarajuci tip i proditajte
relevantne informacije u ovom poglavlju, pre po¢etka koriséenja

Upozorenje ﬂ

Morate izabrati pravi tip. U protivnom moZe doé¢i do abnormalnog rada motora ili do
oStecenja regulatora.
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v . w

3. Ugradnja i ozi€enje

3.1. Radni prostor

3.1.1. Uslovi radnogq okruzenja

1. U otvorenom prostoru izlozenom promaji dozvoljena temperatura radnog prostora mora biti u
granicama -10°C~40°C. Ako je temperatura veca od 40°C potrebno je ugraditi dodatni spoljasnji
ventilator radi smanjenja temperature na hladnjaku.

2. Ne ugradujte regulator na mesto direktno izloZeno suncu, praSini, metalnim opiljicma i sl.

3. Ne ugradujte regulator na mesto izloZzeno korozivnim i eksplozivnim gasovima.

4. VlaZnost ambijenta mor biti manja od 95%RH, bez kondenzacije.

5. Prosto za instalciju ne sme biti izloZen visokim vibracijama. Vibracije moraju biti manje od
5,9 m/s? (0.6g).

6. Sklonite uredaj od izvora velikih elektromagnetnih smetnji i od drugih elektri¢nih uredaja koji su
osetljivi na elektromagnetne smetnje.

3.1.2. Smer ugradnje i prostor

1. Uredaj se normalno ugraduje vertikalno. Horizontalna ugradnja ozbiljno uti¢e na povecanje
zagrevanja i regulator se moze koristi samo sa smanjenim kapacitetom.

2. Ostavite prostor za strujanje vazduha za hladenje regulatora prema slici 3-1.

3. Ako u jednom prostoru ugradujete vise regulatora, ostavite prostor za hladenje prema slici 4-2.

1zlaz vazduha A 110 i vi
iz ventilatora v e
Izlaz vazduha 4 4 4 200 mm i vise
UL iz ventilatora = a
Brrrc
e o %
+
50 50 500 = 500
mm mm mm | — mm
ili vise — T Civise livise ¥ [T ¥ ili vise
/D wARNDIG
et e s
P e
A A 200 ili vis
110 mm ili viSe L et
\ 4

Sl 3-1 Prostor za ugradnju

10
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Razdelnik
= struje
vazduha

N

10)e[N3RY

(I

SI. 3-2 Ugradnja viSe regulatora

3.2. Delovi: skidanje radi ozicenja i vracanje na mesto

3.2.1. Tastatura

1. Skidanje i?f
Pritisnite donji deo prstom. Povucite gornji deo = EMomaim
prema sebi i izvucite tastaturu. LU kanda

2. Vracanje
Prvo vratite donji deo na mesto, zatim pritisnite
gornji deo. 1_—3_'_;_\

Postupak je prikazan na slici 3-3. Tastatui/ L Ekﬂa?:&t:ina

S

S1.3-3 Ugradnja tastature

3.2.2. Otvaranje i zatvaranje Plastiénog poklopca

1. Otvaranje
Postavite prste u otvore sa donje sa donje strane poklopca 1 povucite poklopac prema sebi.
2. Zatvaranje

1. Spustite poklopac na 5 do 10°
2. Postavite montazne kande u odgovarajuce otvore 1 pritinite poklopac.

Postupa je prikazan na slici 3-4.

11
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3.2.3. Otvaranje i zatvaranje Metalnog poklopca

1. Otvaranje

Prvo skinite dva zavrtnja sa donje strene regulatora, koji drze poklopac. Povucite poklopac
preka kraju regulatora, podiginte ga za 15° i tad mozete da ga skinete.

2. Zatvaranje

Prvo spustite poklopac paralelno sa telom regulatora. Gurnite poklopac prema gore dok se
potpuno ne zatvori. Na kraju vratie zavrtnje na njithovo mesto

Postupa je prikazan na slici 3-5.

S1.3-4 Plasti¢ni poklopac S1.3-5 Metalni poklopac

3.3. Napomene za oZi¢enje

Opasnost A

1. Napajanje mora biti isklju¢eno pre Zienja. Posle gaSenja sacekajte 10 minuta da se
isprazne kondenzatori. U protivnom moZe do¢i do oSte¢enja regulatora.
2. Ne prikljucujte Zice napajanja na prikljucke U, V, W.
3. Struja curenja regulatora je ve¢a od SmA. Zbog sigurnosti, regulator i motor moraju biti
uzemljeni Zicom od minimum 3.5 mm?’, a otpornost uzemljenja mora biti manja od 10Q.
. Pre slanja proizvoda, otpornost na pritisak je ve¢ testirana. Nije potreban ponovni test.
. Ne postavljajte elektromagnetne kontaktore ili kondezatore za kompenzaciju izmedu
regulatora i motora S1.3-6.
6. Da bi zastitili mreZu i uredaj od prevelike struje na ulazu, regulator bi trebalo prikljuciti
na napajanje preko automatskog osiguraca.
7. Za Konekciju sa prikljuécima (X1~X8, OC1~OC4, FWD, REW) Kkoristite Zicu do 0,75mm?,
bez Sirma ili sa Sirmom. Drugi kraj Sirma ostavite da visi u vazduhu. Duzina kablova
prikljucenih na uzemljenje (PE, E) mora biti kraéa od 20m.

N A

12
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Opasnost A

1. Pre oZi¢enja obavezno odspojite regulator od napajanja. Sc€ekajte 10 min da se isprazne
svi kondenzaotri. Displej mora biti ugasSen, kao i svi svetlosni signalni elementi.

2. Pre ozicenja proverite da li je DC napon izmedu priklju¢aka P+ i P- pao ispod 36V.

3. Ozicenje mora izvrsiti kvalifikovana osoba.

4. Pre ukljucenja u struju, proverite da li je napon napajanja u skladu sa tipom regulatora.
U protivnom moZe doci do povredivanja osoblja i trajnog oStecenja regulatora.

U
EDS1000 v

W

S1.3-6 Zabranjeno prikljudivanje kontaktora i kondenzatora za kompenzaciju

3.4. Ozicenje Napajanja i Motora

Trofazni
osigurac
N Lo  EDSI000
Trofazno ]z
L] L] \‘{ B S
napajanje =
A L iy

S1.3-7 Glavno oZi¢enje

3.4.1. Spajanje Requlatora sa prikljuénim elementima

1. Izmedu napajanja i regulatora treba postaviti prekidac, radi sigurnosti i eventualne intervencije na
regulatoru.

2. Napajanje mora i¢i preko automatskog osiguraca radi zastite od strujnog preopterecenja.

3. Ako regulator vraca prevelike smetnje u mrezu, ili ako Zelite da poboljSate faktor snage potrebno
je ugraditi opcioni AC ulazni reaktor.

4. Elektromagnetni kontaktor moZete ugraditi samo izmedu napajanja regulatora i samog regulatora,
a nikako izmedu regulatora i motora.

5. Mozete koristiti ulazni EMI filter za otklanjane visokofrekventnih smetnji koje regulator moze
vratiti nazad u mreZu.
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6. Izlazni EMI filter mozete ugraditi za eliminaciju Suma i struje curenja prema izlazu.

7. Opcioni AC izlazni reaktor se ugraduje radi uklanjanja opasnosti od oStec¢enja izolacije motora
kada je duzina kabla do motora ve¢a od 50m. Medutim pad napona na reaktoru moze biti
znacajan. U tom slucaju podesite ulaznu 1 izlaznu karakteristiku napona na regulatoru, ili

smanjite optere¢enje na motoru.

8. Regulator i motor moraju biti uzemljeni. Otpornost uzemljenja mora biti manja od 10Q. Zica za
uzemljenje treba da bude §to kraca 1 Sto veceg preseka.

PRIMER: 7.5 KW
11 KW

Zica za uzemljenje mora biti deblja od 3.5 mm?
Zica za uzemljenje mora biti deblja od 8 mm?

Z - g

RS T

EDS1000

Prekidaé¢

Automatski
osigurac

Ulazni
reaktor

Kontaktor

Ulazni
EMI filter

Kociona
jedinica
Kocioni otpornik

Izlazni
'EMI filter

Izlazni
reaktor

S1.3-8 Povezivanje regulatora
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3.4.2. Ulani i Izlazni prikljuéci glavnog kola

Tip regulatora Prikljucci Naziv |Funkcija
EDS100-2S0004 L1 Nula
do L2 Faza
EDS100-2S0015 P+ DC napon +
Ll L?. P+ P-U VW E P- DC napon -
U,V,W |3 faze izlaza za motor
E Uzemljenje
EDS100-2S0022 L1 Nula
| B i W || L2 Faza
||i!i|| P+ DC napon +
LI L2 P+PBE P- U V W E PB Rezervisano za kraj spoljnjeg

kocionog otpornika

P- DC napon -
U,V,W |3 faze izlaza za motor
E Uzemljenje
EDS100-2S0037 L1 Nula
il ] [ ] ] | L2 Faza
-bld- Q|I|ﬁ 55 |E-Edla P+ DC napon +
LI1L2 P+PBP-PEU VW PB Rezervisano za kraj spoljnjeg
kocionog otpornika
P- DC napon -
U,V,W |3 faze izlaza za motor
E Uzemljenje
EDS100-4T0007G/C R,S,T |Napajanje 3x380VAC
do P+ DC napon +
EDS100-4T0015G/C P- DC napon -
U,V,W |3 faze izlaza za motor
E Uzemljenje
EDS100-4T0022G/C R,S,T | Napajanje 3x380VAC
do P+ DC napon +
EDS100-4T0110G/C P- DC napon -
PB Rezervisano za kraj spoljnjeg
kocionog otpornika
U,V,W |3 faze izlaza za motor
E Uzemljenje
EDS100-4T0110G/B —f— ——f——f— A |R,S,T | Napajanje 3x380VAC
do {3 ) @ @@@@ n | P DC napon +, P i P+ se konektuje na
EDS100-4T0150G6/B | [RS8 T P P+PB P- P+ DC reaktor
EDS100-4T0150P/B | H& G ik cBn@En@R @ o | P- DC napon -
do - 5 | PB Rezervisano za kraj spoljnjeg
EDS100-4T0185P/B kocionog otpornika na P i PB
U,V,W |3 faze izlaza za motor
E Uzemljenje
EDS100-4T0185G i 1 1 |R,S,T |Napajanje 3x380VAC
do B &, :_@j:@: P DC napon +
EDS100-4T0550G R VW E It |P+ Za prikljugenje na DC reaktor
EDS100-4T0220P ol : @ﬁ | p- DC napon -
do 2 : i—= |\ U,V,W |3 faze izlaza za motor
EDS100-4T0750P E Uzemljenje

Napomena &

1. Spoljnju kociona jedinica se prikljucuje P+ i P-
2. Spoljnji kocioni otpotnik se priklju¢uje na PB i P+
3. DC reaktor se prikljucuje na Pi P+
4. P i P+ se moraju kratko spojiti pre isporuke. U protivhom regulator nece raditi.
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3.5. Osnovni radni dijagram ozi¢enja

Odgovarajuci tipovi : EDS1000-250004~ 250037, EDS1000-4T0007~ 4T0015G,

Kocioni otpornik

(spoljnji, opciono)
%

EDS1000-4T0022G~ 4T0750P

Kociona jedinica

'1/ (spoljnja, opciono)

=l

Osigurac P+ PB P-
3 faze 3¢ R (L1 220VAC) U
3x 380V X T S (L2 220VAC) A% Motor
50/60Hz * T W
Napred
e~ 4 pwp E
RUN/STOP P = (=
FrTrp—— REV
e | GND DC ampermetar
Multifunkcionalni ¥ X1 AO1 l_._l 4~20mA
Priklju¢ak 2 1
Multilfunkcionalni # X2 AO2 || e ll DC voltmetar
Prikljucak 3 A
Multifunkcionalni » X3 0~10V
l:l : ll‘ll clonaini DO
Hlllll(tlilfl:lc:ll:c‘i‘onalni ol » X4 Frekvencmetar
Prikljucal o
Mulﬁjfunll:cisonalni f s Xs COM |M| Impulsnl lZlaZ 24VDC
Prikljudak6 o~ b X6
e ocl
(Impulsniulan) ... & X7
ocz T
(mpulsnivlaz) ... . & FI—
. Open Collector
COM 0C3 t“—' E Izlazi
Zadavanje Brzine ZR
b +10V/5V 0C4
ey it @—EE_
0~5V ili 0~ 10V eo COM |T
» YCI . . .
Multifunkcionalni

Relejni izlaz

RS485+
RS485-

GND

RS485
port

SI. 3-8 Osnovni dijagram oZi¢enja

3.6. Upravljacka jedinica

3.6.1. Pozicija i opis priklju¢aka i kratkospojnika

Za lokaciju prikljucaka 1 kratkospojnika na procesorskoj ploci pogledajte slkiu 3-9.

Funkcionalni opis prikljucaka 1 kratkospojnika pogledajte u tablama koje slede.
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gt

©

JP7 JP6

EDS1000

CPU borard A

9
Jpi1 JP8

i

CN2

©

[CN1 _ |

©

\_
©

CN1| |

EDS1000
CPU borard B

CN3

JP15 JP8 JP7

SI. 3-9 Raspoed kratkospojnika na Procesorskoj ploci

Tabela 3-2: Funkcionalni opis priklju¢aka predvidenih za korisnike

Simbol

Funkcija

Opis

RS485

RS485 komunikacioni port

veza ili sinhrono upravljanje

Za vezu sa tastaturom, upravljanje masinom, kaskadna

JP1 I1zlaz relea za slucaj otkaza Uvek otvoreni pin relea se zatvara kad nastupi defekt
regulatora
CN2  |Eksterni U/I kontrolni prikljucak |Ovaj port se koristi za spoljnju kontrolu regulatora

Tabela 3-3: Funkcionalni opis kratkospojnika

Simbol [Funkcija PodeSavanje Fabricka
vrednost

JP7 Izbor ulaznog napona 5V ili |[5V: 0-5V naponski signal 0-5V
10V za prikljucak YCI 10V: 0-10V naponski signal

JP9 Izbor ulaza struja ili napon  |A: 0/4~20mA strujni signal 0~10V
za prikljuc¢ak CCI V: 0~10V naponski signal

JP6 Izbor tipa izlaza struja ili A: 4~20mA- AOI izlazni strujni signal  |0~10V
napon za prikljucak AOI V: 0~10V - AO1 izlazni naponski signal

JP11  |Izbor napajanja za Analogne [1: 10V 10V
ulaze 5V ili 10V 2:5V
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UPUTSTVO

3.6.2. Opis priklju¢aka upravlja€kih signala

1. Uprvljacki prikljucci CN2 na regulatorima manjim od 1,5KW

X1 X2 X3 X4 X5 X6 COM X7 X8  FWD  COM REV 24V
N AN RN N7 N AN NS NS NS AN N RN RN
OSlalalalalaalalalalalales
NS NS AN RN NS NS RN RN NS AN NS NS AN
4850 485B 10V/5V YCI  VCI CCI GND A0l AO2  ocl  0C2 COM DO
2. Uprvljacki prikljucei CN2 na regulatorima ve¢im od 1,5KW
X1 X2 X3 X4 X5 X6 COM X7 X8 FWD  COM REV 24V
AN VAR VAN FARN VAN VAN VAR VAN VAN VY VAN VAN V"
NZA NS AN NS NS RN RN NS NS RN AN NS AN
10V/5V YCI  VCL  CCI GND - A0l AD2 (o1 OC2  0Cc3  0C4  COM DO
3. Opis priklju¢aka na CN2 je dat u tabeli 3-4
Tabela 3-4: CN2 prikljucci na procesorskoj ploci
Stavka [Simbol |Naziv Opis funkcije Spec
RUN |[FWD |Napred Vidi grupu F5.08 za komandu Optoizolovan ulaz
REW [Nazad kretanja una-pred pomocu dve ili [Impedansa: R=2KQ
tri Zice Maksimalna ucest.: 200Hz
< |X1  |Prikljudak 1 Detalji koriséenja multifunkci- X1--%5
E . S FWD, REV
= |X2 |Prikljucak 2 onalnih ulaznih prilklju¢aka se na- \
=] . . i
= X3 |prikljucak 3 lazqupoglavlju6. S@kcua 6.6 fu
= —— nkcionalni parametri (grupa F5) COM |
=t X4  |Prikljucak 4 ulaza 1 opis funkcija. X7-X8 se 1 ied X7. X8
Z. X5 Prikljudak 5 moze zadati kao H-brzi impulsni U'azpavlmpe ansa X7,
= Y . prikljucaka: R=2KQ
i port. Za detalje vidi poglavlje 6
=. [X6 [Prikljucak 6 5 ) 3 .[Opseg ulaznog
= — Sekcija 6.6 funkcionalni parametri 1504V
E' X7 __|Prikljucak 7 (grupa F5) ulaza 1 opis funkcija. fhapona. 1>~
& |X8 |Prikljucak 8 (zajednicki kraj: COM)
g +24V |Napajanje Napajanje 24VDC Maksimalna izlazna struja
= 24VDC Negativni pol: COM 150 mA
g' +10V |Napajanje Napajanje 10VDC ili 5VDC Maksimalna izlazna struja
e |+5V |10VDC/5VDC [Negativni pol: GND 50 mA
COM (Negativni pol za|Zajednicki kraj napjanja 24VDC 1 |Galvanski odvojen
24VDC digitalnih ulaza COM 1 GND
GND |Negativni pol za|Zajednicki kraj napajanja 5V ili
10V/5VDC 10V i analognih ulaza
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g CCI |Analogni ulaz [Prihvata analogne ulazne Opseg napona: 0~10V
= CCI struje/napone, napon/struja se Ulazna impedansa: 70KQ
UE odreduje kratkospojnikom JP9, Opseg struje: 4~20mA
= fabricki je napon. Ulazna impedansa: 500Q
sNT Rezolucija: 1/1000
~lyct Analogni ulaz |Prihvata analogne naponske ulaze, |Opseg ulaznog napona:
YCI 0~5V ili 0~10V odredene kratko- |0~5V(ulazna impedansa 70K€)
spojnikom JP7, fabricki je 0~5V. [0~10V ulazna impedansa
Moze direktno kontrolisati smer |36KQ) Rezolucija:1/1000
motora.
VCI |Analogniulaz [Prihvata analogne naponske ulaze |Opseg napona: 0~10V
V(I Ulazna impedansa70KQ
Rezolucija: 1/1000
g AO1 |Analogni izlal 1 [Analogni naponsko/strujni izlaz, |Opseg struje: 4~20mA
= moze izraziti 6 vrsta parametara. |Opseg napona: 0~10V
0 Vidi F5.17 opis parametara. [zbor
E: napona/struja pomocu kratkospo-
:’T jnika JP4, fabri¢ki izabran napon.
N. |AO2 |Analogni izlal 2 |Analogni naponski izlaz
E OC1 |[Izlaz 1 Koristi se za multifunkcionalno  |Optoizolovan izlaz
“é; 0C2 lizlaz 2 preklapanje izlaznih prikljucaka. |Opseg napona: 15~30V
;i Vidi poglavlje 6 Sekcija 6.6 Maksimalna struja: SOmA
2. [0C3 |[Izlaz 3 SR
- (grupa parametara F5) Za metod kori$¢enja vidi
5 |0C4 |lzlaz 4 Zajednicki kraj COM F5.10~F5.13
= DO |[imulsniizlaz |Koristise za prikljucak izlaznog |Napon izlaznog impulsa : 24V
impulsnog signala. Za detlje vidi |Opseg ucestanosti zavisi od
poglavlje 6 Sekcija 6.6 funkci- parametra F5.24, max.20KHz
onlni parameteri prikljuc¢aka
(grupaF5 )
Zajednicki kraj COM

. RS485 Prikljucak

12345678

R.b.

Maziv

485 * x

* GND +5V

Opasnost A

Prikljucci obeleZeni ,,*“ su predvideni za koriS¢enje od strane proizvodaca. Korisnici
ih ne smeju Koristiti.
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Tabela 3-5: Prikljucci na RS485 terminalu

Stavka Simbol Naziv Opis
Komunikacija|RS485+ RS485 485 diferencijalni signal |73 standardni RS-485 komunika-
Komunikacioni |pozitivni kraj cioni interfejs koristite upredeni ili
RS485- interfejs 485 diferencijalni signal |STP kabl
negativni kraj

JP15 RS485 Konektor

4. Kontrolni prikljuc¢ak JP1, izgled
TA TB TC

5. JP1 prikljucak, opis funkcija je dat u tabeli 3-6

Tabela 3-6: JP1 prikljucci

Stavka |Simbol |Naziv Opis
Izlazni |TA Multifunkcijs |TA-TC: Normalno otvoren  |TA-TC: NO kontakt
Rele |1B ki TB-TC: Normalno zatvoren |TB-TC: NC kontakt
TC izlazni rele Multifunkcijski izlazni rele se [AC250V/2A cosp = 1
programira na isti nacini kao i1]JAC250V/1A cose = 0.4
digitalni izlazi OC1~OC4 DC30V/1A

3.6.3. Ozicenja Analognih ulaza i izlaza

oy

1. VCI prikljucak analognog naponskog signala treba oZi€iti na slede¢i nacin

EDS1000
+10V/+5V
0~+10V
+ o ” .............................. “ vor
-t —® GND
Sirm kabla je spojen PE(E)
na uzemljenje smo @

na jednom Kraju
S1.3-10 VCI prikljucak oZi¢enje

2. CCI prikljucak analognog ulaznog signala. Preko kratkospojnika odredujemo tip ulaza, naponski
(0~+10V) ili strujni (4~20mA). Ozicite ga na sledeéi nacin

CCI strujni

91,'” +10V EDS1000 A
:112 OmA O +10V/+5V @ v
: P — - JP9
- ” [ - CCI naponski
W N Ui A
Sirm kabla je spojen PE(E) v
na uzemljenje smo
S | JP9

na jednom kraju

S1.3-11 CCI prikljucak oZicenje

20



Frekventni regulatori tipa EDS 1000 - UPUTSTVO

3. YCI prikljuc¢ak analognog ulaznog signala. Preko kratkospojnika odredujemo tip ulaza, (0~+10V)
ili (0~+5V). Ozicite ga na slede¢i nacin

!)I'N +10V EDS1000 0~+10V
LIN +5V S +10V/+5V
oo ) . JP7
- LUl
Sirm Kkabla je spojen PE(E) 0~+5V
na uzemljenje smo ¢ JP7

na jednom kraju

S1.3-12 YCI prikljucak oZicenje
Objasnjenje relacija izmedu YCI ulaza i zadate ucestanosti je data na slede¢im slikama:

1) Kada je opseg YCI od 0 do 10V

i + Gornja grani¢na ucestanost

-

- Gornja grani¢na ycestanost :

Y

(REW) i ey . (FWD)
oV I >
f(Hz)
1) Kada je opseg YCI od 0 do 5V
AV

+5V

i + Gornja grani¢na ucestanost

- Gornja grani¢na ycestanost
i i (FWD)

(REW)

-
-

Y

+2.5V

[\

f(i—lz)

4. OZicenje analognih izlaza

Analogni izlazi AO1, AO2 se konektuju na digitalne panelmetre za prikazivanje fizickih veli€ina.
Analogni izlaz AO1 moze biti strujni (4~20mA) ili naponski (0~10V) podesivo kratkospojnikom
JP6, kao Sto je prikazano na slici

Analogni
ini izlaz
Analogni Strujni izlaz

Panelmetri A
IE
FANY v

AO2 ®

AO1 ¢

Analogni
Naponski izlaz

A
v

AO1:JP6
S1.3-13 OzZicenje analognih izlaza

GND#
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Napomena 2

1. Kad priklju¢ujemo naponski signal, moZemo postaviti filterski kondenzator ili induktivni
filter izmedu VCI i GND, CCI i GND ili YCI i GND.

2. Analogni izlazni signal moZemo lako distribuirati, ako koristimo Sirmovani kabl, a Sirm
samo na jednom Kkraju spojimo na uzemljenje. DuZina Zice treba da bude Stor kraca.

3.6.4. Ozicenja Komunikacionih priklju€¢aka

Regulator serije EDS1000 poseduje RS485 komunikacioni prikljucak za koris¢enje od stra-
ne krajnjih korisnika. U daljem ¢emo objasniti ozicenja za jedan glavi i jedan kontrolisani uredaj,
ako 1jedan glavni 1 viSe kontrolisanih uredaja. Koristec¢i kao glavne masine PC racunare ili PLC, so-
ftverom moZemo realizovati uprevljanje regulatorom u realnom vremenu u raznim industrijskim
sistemima, kao i za uprevljanje regulatorima na velikim daljinama. Takode i regulator moZe biti gla-
vna masina za ontrolu ostalih, za kaskadnu vezu ili sinhronizaciju.

1. Kada je regulator preko RS485 spojen sa smo ejdnim uredajem, mozete spojiti ozi¢enje prema
sledecoj slici

P — n )
EDS1000 | rs4ss+) A (RS485+) Urdaj sa
RS485 RS485
3 (RS485-) B (RS485-) ili drugi
o\ EDS1000
(E)PE

Sl 3-14: Ozicenje komunikacije izmedu dva uredaja

2. Spoljnja kontrolno uprvljacka tastatura se direktno prikljucuje na RS485 interfejs. Za ovu
konekciju nije potrebno nikakvo podeSavanje.

3. Komunikacija izmedu masine sa RS232 interfejsom i regulatora sa RS485 interfejsom.

RS232 kovertor
Priklju¢ak Naziv Signal Pin
-------- $— PE Kuciste
Napajanje +5V
RXD 2
Slanje TxD
TXD 3
Prijem RxD GND 5
Negativan kraj GND | L. * DTR 4
¢ DSR 6
Prikljucak Naziv Naziv Prikljuc¢ak RI 9
Pozitivan kraj B B Pozitivan kraj cb 1
RTS 7
Negativan kraj A A Negativan kraj
CTS 8

SL. 3-15: Ozi¢enje komunikacije izmedu RS485 i RS232
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4. Vise regulatora moze biti spojeno preko RS485 interfejsa. Do 31 regulator moze biti spojen na taj
nacin. Da bi izbegli smetnje na vezama, sistem treba ozic€iti na sledeci nacin :

EDS1000 EDS1000 EDS1000

Master Slave Slave

+485- PE +485- PE +485- PE
s 5 s o — — 5 K

SI. 3-16: Preporuceno oZi¢enje viSe regulatora preko RS485

Ako komunikacija ozi¢ena na ovaj nacin ne radi, pokusajte sledece :
1. Obezbedite posebno izolovano napajanje za PLC ili Master uredaj
2. Ugratite induktivni filter na komunikacionu liniju
3. Smanjite nosecu ucestanost regulatora

Napomena &

1. Ako formirate komunikacionu mrezu samo izmedu regulatroa serije EDS1000, postavite
adresu master regulatora F2.15=0.
2. Za programiranje RS48S interfejsa pogledajte dodatak o komunikacionom protokolu

3.7. Preporuke za uklanjanje smetnji kod ozicenja

Glavno kolo frekventnog regulatora je izgradeno od poluprovodnickih prekidackih
elemenata velike snage. Zbog toga u toku rada dolazi do pojacanja elektromagnetnog polja. Radi
smanjenja uticaja ovog polja na okruzenje, u ovom poglavlju ¢emo dati preporuke za pravilnu
montazu.

3.7.1. Zaustavljanje smetnji usled pojac¢anja elektromagnetnoq polja
Poremecaji koje emituje frekventni regulator mogu uticati na druge elektronske uredaje u blizini.

1. Tipovi smetnji

Zbog prinicipa rada frekventnog regulatora, mogu se pojaviti 3 tipa smetnji
1. Smetnje na elektricnom kolu
2. Zracenje u okolinu
3. Elektromagnetna indukcija
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Curenje struje
smetnje na kolu
uzemljenja

Put: @ Pui @

Emisija zbog nacina rada
glavnog kola regulatora
i napajanja

Emisija sa Zica
za prikljucenje
motora U, V, W

Emisija sa Zica
za prikljucenje
napajanjaR, S, T

Put @

Put.@

Put @

SI. 3-17: Tipovi smetnji

2. Putevi oZi¢enja koji mogu uticati na smetnje

i
4 =
L d
el ®
Napajanje Regulator ®-J- v
[l / gt } Panelmetar
= > A
;@ ap
@'Q ! FQ

Sl. 3-18: Mesta distribucije smetnji

Smetnje
Smetnje na Zracenje Elektromagnetna
elektri¢nom kolu u okolinu indukcija
Indukcija Indukcija Indukcija
Visoko frekventne na ulaznim na elementima na izlaznim
smetnje na kolu Zicama snage regulatora Zicama
napajanja
Put @ Put @ Put
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3. Osnovne mere za otklanjanje smetnji

Tabela 3-7: Mere za smanjenje smetnji

Mesto smetnji | Kontamere

@ Ako ozicenje uzemljenja od dodatnog uredaja do frekventnog regulatora

formira zatvorenu petlju, ctruja curena prema uzemljenju regulatora moze pro-
uzrokovati nepravilan rad poveznog uredaja. Da bi smanjili smetnje dodatni ure-
daj ne treba biti uzemljen.

@ Visoka harmonijska izoblicenja koja emituje regulator kroz vodove napa-
janja (ako su regulator i dodatni uredaj povezni na isto napajanje), mogu se odra-
ziti na rad dodatnog uredaja. Osnovne mere za sprecavanje ovog efekta su slede-
¢e: ugradnaja filtera elektromagnenih smetnji na kraju napajanja kod frekventog
regulatora, ugradnja izolacionog transformatora za napajanje pomoc¢nog uredaja,
prikljuenje napajanja pomoc¢nog uredaja na drugo mesto, ugradnja feromagne-
tnog filtera na R, S, T prikljucke frekventnog regulatora.

@ @ @ . Postavljajte signalne kablove ato dalje od izvora smetnji. Koristite Sirmo-
’ ’ vane kablove. Sirm spojite samo sa jedne strane na uzemljenje i to na strani fre-

kventnog regualtora. Ako signalni kabl mora da prede preko energetskog, neka

bude pod pravim uglom a nikako paralelno (sl.3-19).

. Ugradite filtre za smetnje posebno sa ulazne i izlazne strane regulatora.

. Kabl za uzemljenje motora mora biti Sto veceg preseka. Pokretne kablove

provucite kroz elasti¢nu metalnu cev. Uzemljenje motora mora biti prikljuceno

sa strane regulatora.

@ @ Ne ugradujte signalne kablove paralelno sa energetskim. Provucite ih §to
’ ’ dalje od kablova za napajanje R, S, T i1 kablova za prikljuc¢enje motora U, V, W.

3.7.2. Lokalno ozZi¢enje i uzemjenje

Kabl za napajanje

Signalni kabl
SI. 3-19: Preporuka sistemskog oZicenja

1. Ako vodite paralelno kabl za napajanje regulatora i kabl za elektromotor, rastojanje izmedu njih
mora biti minimalno 30 cm.

2. Probajte da nadete najbolje mesto za prikljuc¢enje motora

3. Za signale koristite Ssirmovane kablove. Sirm spojite na uzemljenje samo sa jedne strane. To treba
da bude sa strane frekventnog regulatora (priklju¢ak PE na regulatoru).

4. Kabl za uzemljenje frekventnog regulatora mora biti Sto kracom vezom spojen direktno na
terminal uzemljenja.
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5. Energetski kablovi (R, S, T, U, V, W) ne smeju se voditi paralelno sa signalnim kablovim. Ako ne
moZzemo izbe¢i paralelnu vezu, signalni kablovi moraju biti udaljeni od energetskih, najmanje 20
do 60 cm. Preporucuje se da se signalni kablovi preko energetskih (ako se ne moze izbeci) uvek
vuku pod ugolm od 90°(slika 3-19).

6. Kablovi za uzemljenje jakih potro$aca moraju se vuci odvojeno od kablova uzemljenja slabih
(napajanje senzora itd.)

7. Ne prikljucujte druge potroSace na priklu¢ne kleme regulatora R, S, T.

3.7.3. Odnos izmedu ozi€enja velike duZine i struje curenja, te protivmere

Kod duge veze izmedu motora i regulatora moze do¢i do harmonijskih izobli¢enja visokog
reda zbog struje curenja prema uzemljenju. Mozete koristiti sledee protivmere :

1. Ugradite fero-magnetni filter ili izlazni reaktor na izlazu regulatora prema motoru

Opasnost

Napon na na motoru, zbog reaktora moze pasti i do 5%. Tako mozZe do¢i do oSte¢enja
mptora. Motor treba da radi sa manjim opterecenjem, ili mu treba podic¢i ulazni napon.

2. Smanyjite nosecu ucestanost frekventnog regulatora. Tada ¢e do¢i do povecanja smetnji od strane
motora.

3.7.4. Ugradnja elektromagnetnih prekidaca (relei, sklopke.,..

Relei, elektromagnetni kontaktori, i sl. mogu izazvati velike smetnje u toku svog rada. Zbog toga
treba obratiti punu paznju kod njihove ugradnje na odgovarajuce prikljucke frekventnog regulatora,
ili drugih uredaja. Zbog toga treba ugraditi dodatne element kao $to je prikazano na slici 3-20.

Dioda
I~
.................. E L1

@ O +

24VDC

Varistor

Frekventni regulator LC} B O o~
ili neki drug :
elektronski uredaj \—_’ 220VAC
O~

RC-filter

.

220VAC

SIL. 3-20: ugranja elektromagnetnih elemenata
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4. Pokretanje i rad Frekventnog regulatora

4.1. Pokretanje regulatora

4.1.1. Nacini pokretanja requlatora

Postoje tri nacina za pokretanje i zaustavljanje regulatora (Run, Stop, Jog, sl.):

0: Tastatura

Regulatorom moZemo upravljati pomocu tastera , , na panelu (fabric¢ka vrednsot).

1: Kontrolni prikljucci
Mozemo koristiti ulazne prikljucke FWD, REV, COM za dvozi¢ni nacin upravljanja, ili
mozemo koristiti prikljucke X1~X8 i FWD ili REv za trozi¢ni nacin upravljanja

3: Serijski port
Regulatorom mozemo komandovati sa druge masine putem RS485 porta.

Izaberite kanal upravljanja na parametru F0.02, i na¢un rada multifukcijskih prikljucaka na
parametrima F5.00~F5.07(izaberite kodove 29, 30, 31)

Upozorenje ﬂ

[zaberite nacin upravljanja prema tabelama u poglavlju 6. Ulazni signali treba da budu
beznaponski, prekidaci, tasteri, relei i sl. U prtivnom moZe do¢i do oStecenja regulatora)

4.1.2. Kanali preko kojih dobijamo u€¢estanost

EDS1000 u uobi¢ajenom nacinu rada postoje 10 vrsta dobijanja ucestanosti:
0: Preko analognog potenciometra

1: Direktna digitalna frekvencija

2: Preko UP/DOWN priklju¢aka(memorisan po prekidu ili gaSenju napajanja)
3: Preko serijskog porta

4: Preko analogne vrednosti VCI

5: Preko analogne vrednosti CCI

6: Preko analogne vrednosti YCI

7: Preko impulsa na priklju¢ku (PULSE)

8: Zadavanjem kombinacije

9: Preko UP/DOWN prikljucka(ne memorisanog posle gasenja ili ispada napajanja

4.1.3. Radni rezim
U radnom rezimu EDS1000 radi u dva rezima: Start i Stop. Ako nema komande za Star na-

kon ukljucenja regulatora u struju, ili ako je zaustavljen Stop komandom, regulator se nalazi u stop
rezimu i ¢eka na komande. U Strt mod regulator dolazi nakon izdavanja komande za Start.
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4.1.4. Start rezim

EDS1000 ima 6 vrsta start rezima rada, sa slede¢im priortietima: jog — zatvorena petlja —
PLC — viSesegmentni — oko zadate uCestanosti — START. Nacini rada su prikazani na slici 4-1.

Ukljucenje
napajanja

Cekanje na
komandu

Visok vV
prioritet Biokois Y 10G

JOG komanda rad
A

\J

Y

h J

RUN
komanda

Y

Komanda
zatvorene petlje

Y Y

Rad zatvorene
petlje

Y

N
Rad

< PL
PLC rad neispravan
ili iskljucen PLC-a
: Y
ViSesegmentni ViSesegmentni
rad rad

Ny
— S
Rad oko > Rad oko

ucestanosti ucestanosti

Z

J

Y

| J

Y

Nizak

(] (] N
prioritet :Opm pp— Y o
komanda Rad
N

SI. 4-1: Logicki dijagram rada regulatora EDS1000

A

0: jog run — pomak

Po dobijanju ove komande (naprimer pritisnut taster na tastaturi) za vreme stanja ¢ekanja re-
gulator radi na jog frekvenciji (vidi funke. kod F2.06~F2.08).

1: closed-loop run - u zatvorenoj petlji

Regulator je u ovom rezimu rada kada je zadat parameter (F3.00=1). Naime nastavlja sa PID pode-
Savanjem do zadate vrednosti 1 vrednosti sprege (proporcionalno integralno diferencijalna rauna-
nja, vidi grupu F3 funkcija) i PID izabrani izlaz je izlazna ucestanost regulatora. Pomoc¢u multi-
funkcionalnih prikljucaka moze se iza¢i iz ovog moda i pre¢i u nizi nivo upravljanja (funkcija 20).
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2: PLC run

Regulator ulazi u PLC run mod i radi prema zadatim vrednostima (vidi grupu F4 opis funkc. Koda)
zadavanjem PLC funkcionalnih parametara (F4.00 poslednji bit#0). Pomo¢u multifunkcionalnih
priklju¢aka moze se iza¢i iz PLC moda i pre¢i u nizi nivo upravljanja (funkcija 21).

3: Multi-section speed run - rad sa viSe brzina
Izborom nenulte kombinacije multifunkcionalnih prikljucaka(l, 2, 3, 4 funkcija), izabere se viSe
ucestanosti 1~15(F2.30~F2.44) da bi se radilo sa vise brzina.

4: Swing frequency run - promena ucestanosti

Regulator ulazi u ovaj rezim rada kada je zadat odgovaraju¢i parameter (F6.00=1). Zadavanje spe-
cijalnog parametra promene ucestanosti prema zahtevima gde je potrebno realizovati rad oko zadate
ucestanosti.

5: Common run - prosti na¢in rad
Prosti nacin rada sa otvorenom spregom regulatora.

4.2. Rad sa Tastaturom

4.2.1. 1zgled tastature

Tastatura je glavna jedinica za prijem komandii prikaz parametara.

Indikator otkazaialarma — Indikator hoda unapred
. ‘. T T —
Indikator rezima © | Indikator hoda unzad
Digitalni disp lej (LED) { }j Struja (A)
I Napon (V)
Stop /Reset

Analogni potenciometar

Start @
@
Shift wer)
Nazad/JOG
Program/Izlaz @ @ @ @\% Taster zaulazak u programiranje
] ]
—_—

i potvrdu izmene parametara
Tasteri za izmenu parametara

SI. 4-2: Izgled tastature
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4.2.2. Opis funkcija tastature

Tastatura poseduje 8 tastera i jedan analogni potenciometar. Opis funkcija tastera dat je u tabeli4-1.

Tabela 4-1: funkcije tastature

Taster Naziv Opis funkcije

Program/Izlaz Ulazak u programiranje parametara ili izlazak iz istog.

Shift U rezimu programiranja menja cifru koju menjate. U radnom
reZimu menja prikaz na displeju, 1 sl.

Funkcija/Potvrda | Prelazak na sledecu stavku menija ili potvrda unetog parametra

Nazad/Jog Kad se upravlja sa tastature pokrece regulator unazad ili aktivira
JOG brzinu zavisno od parametra F0.03

Run (Start) Kad se upravlja sa tastature pokrece regulator napred

Stop/Reset U radnom rezimu zaustavlja rad regulatora ako je pokrenut. Ako je
doslo do greske ovim tasterom se poniStava greSka i regulator se
vraca u Stop mod.

Analogni Sluzi za zadavanje ucestanosti, ako je F0.00 + 0

potenciometra

Taster za uvecanje

Povecava vrednost parametra. Ako se drzi konstantno pritisnutim
brzina uvecanja vrednosti se povecava

Taster za smanjenje

Umanjuje vrednost parametra. Ako se drzi konstantno pritisnutim
brzina umanjenja vrednosti se povecava

4.2.3. LED indikatori

Na tastaturi se nalaze 4 led indikatora statusa. Gledano s leva na desno imamo MOD (mode), ALM
(alarm), FWD (rad unapred), REV (rad u suprotnom smeru). Opis signalizacija je dat u tabeli 4-2.

Tabela 4-2: Opis funkcija statusnih LED indikatora

Stavka Opis funkcije
Digitalni displej |Prikazuje tekuci radni i zadati parametar
- ZJ A,Hz,V Jedinice prikazanih fizickih parametara (struja A, napon V, ucestanost Hz)
— g MOD Ovaj indikator svetli u nenadziranom statusu 1 gasi se ako taster ne bude
= @ pritisnut minutu , tada se vraca u kontrolisani (nadzirani) status (svetli kad
5 E su dozvoljene modifikacije).
=T (aLM Indikator alarma svetli ukazuju¢i da je regulator u stanju prekostruja ili
2 g prenaponski status ili tekuéi alarm status
== [FWD Indikator rada unapred, ukazuje da je regulator |Regulator radi u DC
= g_ rasporedio faze za obrtanje motora unapred kocionom statusu ako
i . . . 1 1
@ (= |REV Indikator rada u suprotnom smeru. Ukazuje da jednovremeni svetle obe
<& : diode FWD,REV
oS su izlazne faze regulatora takve da se motor lode ’
= vrti u suprotnom smeru.
-
i @
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4.2.4. Status displeja na tastaturi

Displej na tastaturi prikazuje statuese rada :
1. prikaz parametara
2. radno stanje
3. alarmni status
4. modifikacija funkcionalnih parametara.

LED indikator zasvetli kad se uredaj veZe na napajanje, a digitalni displej prikaze “~-EN-* pa prede
u prikazivanje ucestanosti kao §to je dato na slici S1.4-3

1. Prikaz parametara
Regulator je u ovom stanju i prikazuje kontrolisane parametre. Sta ¢e biti normalno prikaza-
no na displeju definiSe se parametrom F3.28. Jedinice su oznacene svetlenjem diode sa desne stra-

ne. Pritiskanjem tastera mogu se cirkularno prikazati drugi kontrolni parametri (15 vrsta
parametara C grupe. Zadnjih 7 parametara za prikaz se definiSu parametrima F2.11 i F2.12). Ukoli-
ko se ne pritisne ni jedan taster u roku od jedne minute prikaz se vraca stanje prikaza osnovog para-
metra.

2. Prikaza radnog stanja

Regulator ulazi u radno stanje kad se zada komanda "run" i u tom stanju se prikazuje
stanje izmenjivih parametara i normalna izlazna ucestanost. Na Sl.4-3c, su prikazana stanja indika-
tora.

Pritiskanjem tastera ) u krug se prikazuju stanja dugih parametara (definisanih parame-

trima F2.11 1 F2.12). Ako pritisnemo taster @ _ menjamo inicijalni prikaz parametara definisan sa
F2.38. U protivnom ¢e biti prikazan zadnji prikazani parametar.

2" Cnmnr? Corr R

20107 L LI_LI_L ) L LI_LIL )
Z.adata Izlazna

ucestanost ucestanost

& L0 @00 || @ L0

-a- -b- -c-
Ukljucenje u struju -EN- Stop rezim Star rezim

SI. 4-3: Prikaz na displeju tastature
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3. Prikaza Alarmnog stanja

Regulator ulazi u stanje prikaza alarma po detekciji signala neispravnosti 1 kod graske se
ocCitava uz bljeskanje displeja (prikazano na desnoj slici). Pritiskanjem tastera Ce se prika-
zati parametar greSke. Tasterom €5)) se ulaziu proiram status gde treba pogledati Fd grupu para-

metara ukoliko se Zeli bliza informacija. Tasterom @& se potvrduje da je greska otklonjena. Ovo se
potvrduje preko tastature ili komunikacionog kanala . Kod greske ostaje ako nije otklonjena.

r——ﬁ ‘—J:-._____‘
O O O
MOD ALM FwD REV

Prekoracenje struje
kod ubrzanja

Sl. 4-4: Prikaz Alarma

Upozorenje ﬂ
Kada se pojavi ozbiljna greska, prekostrujna, prekonaponska 1 sl., ne forsirajte reset greske i
ne pokrecite regulator ponovo. Prvo otklonite razlog greske. U protivnom moze doc¢i do ozbiljnog

oStecenja regulatora.

4. Prikaza u reZimu podeSavanja parametara

U stanju ¢ekanja, rada ili alarma, tasterom se moze ucli u reZim izmene parametara
(ako je zadata korisnicka Sifra). Ovaj status je prikazan preko tri klase menija kao S$to je dato na
donjoj slici. Pritiskom na taster & ulazimo izabranu klasu parametara. U rezim programiranja
izabranog parametra ulazimo pritiskom na taster . Pritiskom na taster @& i vra¢amo se samo

jedan korak unazad.

|

MENU | 1.Meni_ MENU 2. Meni MENU 3. Meni
| reAmmrel reeaa el | roaoaE| | feana e
£Z|, _,_,._, 1| LT Cel_LLL | ZLILLL )
= ‘Ti' ’ Zadata udestanost ’ Parametri rada ‘ f;eds::;::gtei ’I v%:g:zzt

T | MENU/ESC T MENU/ESC

VMENU/ ESC ENTER/DATA

Stop rezim Renm izmene parametara (pamtiparametre)
Stal't reiim ......................................................................................................................................

ReZim greske
Sl. 4-5: Izmena prikaza
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5. Specijalne funkcije

U stanju c¢ekanja, moZzemo zadati novu ucestanost preko potenciometra na tastaturi
(F0.00=0) ili preko digitalnog podesSavanja (F0.00=1). Kada zavr§imo sa zadavanjem ucestanosti
displej prestaje da prikazuje zadatu ucestanost 1 posle 1s prelazi na prikaza izlazne ucestanosti.
4.2.5. Metod rada sa Tastaturom
Objasni¢emo metod rada sa tastaturom putem primera.

1. Izmena prikaza statusa

Nakon pritiska na ‘ taster vidimo C grupu parametara. Nakon 1 sekunde bic¢e prikazana
vrednsot C parametra

ls; Vrednost C-02 15. Vrednost
- Parametra

Sadrzaj| — - »
LED displeja 50.00 C-01 Parametra

Zadata ucestanost Izlazna ucestanost Izlazna struja
Redisled | (HiFT) SHIFT
pritiskanja

tastera Vrednost 1s C-14 Vrednost 1s C-03

Parametra Parametra

. lmpulsniulaz. . Izlazni napon SHIFT

Sl. 4-6: Pregled parametara rada

Opis
Svi parametri C-00~C-15 se prikazuju po fabriCkom podeSavanju. Ako Zelite, moZete izme-

niti nacin prikaza podeSavanjem parametara F2.11 i F2.12. Mozete pritisnuti taster da pogle-
date parametar bez ¢ekanja na istek od 1s.

2. Izmena funkcionalnih parametara

Prikaza¢emo postupak na primeru podeSavanja parametra F2.06 od 5.00Hz do 6.00Hz. Dija-
gram je prikazan na sledecoj slici. Boldirana slova prikazuju one cifre koje blinkaju.

SAArZY] (5. 00) -FO0- -F2- -F2.00- -F2.06-
LED displeja

Redosled upotrebe % 4,.—>ENTER Q — o ENTERY
tastera P Q DATA DATA
Ulazak u Izbor Potvrda Izbor parametra
Izlazak iz programiranje F2 grupe F2 grupe F2.06 grupe
programiranja 1. Meni Ulazak u podeSavanje
parametra F2.06
-F2- F2.074 06.00 05.00 05.00
ENTER @
DATA
Vrati se na Snimi izabranu Izmena cifre na 6 Prelazak na cifru 5
F2 grupu vrednost i izadi
na F2.07

Sl 4-7: Primer izmene parametra
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Opis
Ako u tre¢em meniju cifra izabranog parametre ne blink, on se ne moze menjati. Razlozi za
to mogu biti slede¢i :
1. Izabrana funkcija se ne moZe menjati, na priimer u ve¢ prethodno izabranom rezimu
datim nekim drugim parametrom.
2. Izabrana funkcija se ne moZe menjati u Start reZimu
3. Parametar je zaSticen. Sve funkcije ne moZete menjati ako je F2.13=1 ili F2.13=2. U
protivnom bi izazvale pogreSan rad. Promenite vrednost parametra na F2.13=0 ako
zelite da editujete parametre koji su trenutno zabranjeni.

3. Podesavanje ucestanosti u Start reZimu

Uzmimo za primer izmenu ucestanosti sa 50.00Hz na 40.00Hz kad je F0.00=0 za vreme rada

Sadrzaj
LED displejr|>0-00 49.99 45.00 40.00

—.O -V -() o

Pritisnite Umanjujte Kad dodete

taster za ucestanost do Zeljene ucestanosti
umanjenje do Zeljene pustite taster

Sl. 4-8: Primer digitalnog zadavana ucestanosti
4. JOG rezim

Na primer, tastatura je trenutno ulazna komanda za JOG, JOG ucestanost je SHz i regulator
se nalazi u Stop rezimu.

Sadryaj == 50.00 | DrZi 001 | Dri sool Pusti {0011 [s000
LED displeja pritisnuto pritisnuto

Displej prikazuje Raste Izlazna Izlazna Zaustavlja se
zadatu ucestanost izlazna ucestanost ucestanost i prikazuje
uéestanost je SHz opada zadatu ucestanost

SI. 4-9: Primer JOG rezima

5. Unos korisnicke Sifre i prelazak na zadavanje parametara

Korisnicka Sifra je 6886. Boldirana slova ozacavju cifre koje blinkaju.

Sadrzaj

LED displefa |20-00 0.0.0.0 0.0.0.6 0.0.0.6 6.0.0.6
Redosled upotrebe —P Q _>4> O >
tastera

Ako se zahteva Kad 1. cifra Pomerite sa Povecéajte je na 6
ide na unos 3ifre pocne da blinka 1. cifru
povecajte je na 6

-FO- 6.8.8.6 6.8.0.6 6.8.0.6 6.0.0.6

— @ —A-—@— D@

Potvrdite unetu Povecajte jena8 Pomerite na Povecajte jena8 Pomerite na
Sifru 3.cifru 2.cifru
SI. 4-10: Primer unosa Sifre
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6. Pregled parametara greske kad dode do alarma

Sadrzaj

LED displeja- E001 Fd.06 |—»50:00 Fd.07 [—»{45:00 Fd.08 [—»|5.5
Zadata ucestanost Izlazna ucestanost Struja kod greske
Redosled upotrebe kod greske kod greske
tastera @ SHIFT

Opis

2.

1500 |« Fd.14 1111 |« Fd.13 380 |« Fd.09

Vreme rada Status prikljucaka Napon kod greske

Sl. 4-11: Primer pregleda statusa greSke

do greske kod greske
SHIFT SHIFT f...f

Ako pri pojavi greSke pritisnete taster mozZete u¢i u rezim pregleda Fd grupe
parametara. Pregledajte parametre od Fd.06~Fd.14. Kad otpustimo taser nakon

Is na disleju ¢e se prikazati vrednmost parametra greske.

Ako zelite da pregledate vrednost parametra pre isteka 1s pritisnite taster .

7. Zaklju¢avanje Tastature

Ako je tastatuira otkljuCana, pritisnite taster @@ drzite ga pritisnutim duze od 5s. Tada se
tastatura zakljucava.

8. Otkljucavanje Tastature

Ako je tastatuira zakljuCana, pritisnite taster ‘ 1 drzite ga pritisnutim duze od 5s. Tada se
tastatura otkljucava.
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Prikazuje
zadatu ucestanost

Zavrseno
ukljucenje

-
h

GresSka

Iskljucite
napajanje

v

Proverit uzrok
greske

SL 4-12: Dijagram toka rdnji kod 1. ukljucenja
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5. Funkcionalni parametri

5.1.

Opis simbola

X ---- parametar se ne moze menjati za vreme rada
O ---- parameter se moze menjati za vreme rada
* ---- read-only parametar, ne menja se

5.2. Tabele funkcionalnih prametara

FO - osnhovna grupa funkcionalnih parametara

Kod |Naziv Opseg Jedinica |Fabricka |[Izmena
vrednost
F0.00 |Izbor kanala 0: sa analognog potenciometra 1 1 o
ulazne ucestanosti 1: sa tastature
2: priklju¢ci UP/DOWN (Pamti po iskljucenju)
3: sa serijskog porta
4: VCI analog izbor (VCI-GND)
5: CCI analog izbor (CCI-GND)
6: YCI analog izbor (YCI-GND)
7: impulsi na priklju¢ku (PULSE)
8: kombinovano zadavanje
9: priklju¢ci UP/DOWN (ne pamti po iskljucenju)
F0.01 |Zadavanje ucestanosti Donja granica ~ gornja granica. 0.01Hz |[50.00Hz o
F0.02 |Izbor 0: sa tastature 1 0 o
komandnog kanala 1: komanda sa prikljucka (stop taster ne radi)
2: komanda sa prikljucka (stop taster radi)
3: komande sa serijskog porta (stop taster ne radi)
4: komande sa serijskog porta (stop taster radi)
F0.03 |Zadavanje smera 1* bit: 0, unapred; 1, unazad 1 0 o
2" bit: 0, dozvoljeno unazad
1, nije dozvoljeno unazad
F0.04 |Izbor Ubzanja/Usporenja 0: linearno ubrzanje/usporenje 1 0 x
1: ubrzanje/usporenje po S krivoj
F0.05 [Pocetno vreme 10.0%~50.0% vremena Ubrzanja/Usporenja 0.1(%) [20.0(%) o
Ubrzanja/Usporenja F0.05 + F0.06 <90%
Po S krivoj
F0.06 |Vreme uspona po S krivoj 10.0%~80.0% vremena Ubrzanja/Usporenja 0.1(%) [60.0(%) o
F0.05 + F0.06 <90%
F0.07 |Jedinice ubrz./uspor. 0: sekunde 1 0 X
1: minute
F0.08 |Vreme ubrzanja 1 0.1~6000.0 0.1 20.0 o
F0.09 |Vreme usporenja 1 0.1~6000.0 0.1 20.0 o
F0.10 |Gornja grani¢na Donja grani¢na ucestanost~400.00Hz 0.01Hz |50.00Hz X
ucestanost
F0.11 |Donja grani¢na 0.00~Gornja grani¢na ucestanost 0.01Hz [0.00Hz x
ucestanost
F0.12 |Rad na Donja granicnoj 0: radi na donjoj grani¢noj ucestanosti 1 0 x
ucestanosti 1: Zaustavlja rada
F0.13 |Rezim podr§ke momentu 0: Ru¢no 1 0 o

(Torque boost)

1: Automatsko
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Kod |Naziv Opseg Jedinica |Fabricka |Izmena
vrednost
F0.14 |Podrska momentu 0.0~12.0 ( % ) 0.1(%) [2.0(%) o
(Torque boost)
F0.15 |Zadavanje V/F krive 0: Kriva sa konstanim Momentom 1 0 X
1: Kriva sa opadaju¢im momentom 1
(sa faktorom snage 2.0)
2: Kriva sa opadaju¢im momentom?2
(sa faktorom snage 1.7)
3: Kriva sa opadaju¢im momentom 3
(sa faktorom snage 1.2)
4: Korisnik sam podeSava VF krivu
(odredena parametrima F2.37~F2.44)
F2.37 VF ucestanost 0 0.01Hz [10.00Hz X
F2.38 VF Napon 0 0.01% [20.00% X
F2.39 VF ucestanost 1 0.01Hz [20.00Hz X
F2.40 VF Napon 1 0.01% [40.00% X
F2.41 VF ucestanost 2 0.01Hz [25.00Hz x
F2.42 VF Napon 2 0.01% [50.00% X
F2.43 VF ucestanost 3 0.01Hz [40.00Hz x
F2.44 VF Napon 3 0.01% [80.00% X
Napomena :
VF ucestanost i napon ne mogu biti 0 ili maksialna
vrednost
F0.16 |Zadavanje G/P tipa 0: Gtip 1 0 X
1: Ptip
F1 - Start, Stop, Koéenje
Kod |Naziv Opseg Jedinica |Fabric¢ka |Izmena
vrednost
F1.00 |Rezim startovanja 0: Start sa po¢etnom frekvencijom 1 0 X
1: Prvo DC kocenje,
pa start sa poc¢etnom frekvencijom
2: rezervisano
F1.01 |Pocetna ucestanost 0.0~10.00Hz 0.01Hz [0.00Hz o
F1.02 |Trajanje pocetne ucestanosti |0.0~20.0s 0.1s 0.0s o
F1.03 |Napon DC koc¢nice kod starta|[0~15(%) 1 0 o
F1.04 |Vreme rada DC kocnice 0.0~20.0s 0.1s 0.0s o
kod starta
F1.05 |Stop mod 0: Zaustavljanje sa usporenjem 1 0 X
1: Slobodno zaustavljanje
2: Zaustavljanje sa usporenjem i DC ko¢enjem
F1.06 |Pocetna ucestanost 0.0~15.00Hz 0.01Hz [0.00Hz o
DC ko¢nce kod zaustavljanja
F1.07 |Vreme rada DC koc¢nice kod 0.0~20.0s 0.1s 0.0s o
zaustavlanja
F1.08 |Napon DC ko¢nice 0~15(%) 1 0 o

kod zaustavljanja
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|F2 — Pomoéni garametari za nacin rada regulatora

Kod

Naziv

Opseg

Jedinica

Fabricka
vrednost

[zmena

F2.00

[Vremenska konstanta
Analognog filtera

0.00~30.00s

0.01s

0.20s

F2.01

Mrtvo vreme izmedu rada
unapred/unazad

0.0~3600.0s

0.1s

0.0s

F2.02

Sutomatska usteda energije

ne radi
radi

0

F2.03

AVR funkcija

0:
1:
0:
1:

D

ne radi
stalno delovanje
delovanje samo za vreme usporenja

0

F2.04

Komenzacija uéestanosti
roklizavanja

0~150 (%)

0 nema kompenzacije ucestanosti proklizavanja

0%

F2.05

INoseca ucestanost

D~

15.0K

0.1K

7.avisno
od tipa

F2.06

JOG ucestanost

0.10~50.00Hz

0.01Hz

5.00Hz

F2.07

JOG vreme ubrzanja

0.1~60.0s

0.1s

20.0s

F2.08

JOG vreme usporrenja

0.1~60.0s

0.1s

20.0s

F2.09

Kombinacija ulaznih
prikljucaka za zadavanje
ucestanosti

=2

PSR E

2

10:

11
12

13:

14:
15:
16:
17:
18:
19:
20:
P1:
22:
23:
P4
25:
P6:
P7:
D8:

VCI+ CCI

VCI - CCI

YCI+CCI

RS485 + YCI

VCI+YCI

rezervisano

eksterni impuls + CCI

eksterni impuls - CCI
rezervisano

rezervisano

rezervisano

: rezervisano

: rezervisano

VCI, CCI ma koja nenulta vrednost,
VCI ima prednost

rezervisano

RS485+CCI

RS485-CCI

RS485+VCI

RS485-VCI
RS485+potenciometar sa tastature
RS485- potenciometar sa tastature
VCI+ potenciometar sa tastature
VCI- potenciometar sa tastature
CCI+ potenciometar sa tastature
CCI- potenciometar sa tastature
rezervisano

rezervisano

rezervisano

rezervisano

0

xlojlojo

F2.10

Proporcija ucestanosti za

lijent-server
omunikaciju

09%~500%

1,00%

100%
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Kod

Naziv

Opseg

Fabricka
vrednost

Jedinica

[zmena

F2.11

LED disple;j 1

3 bit:

U™ bit:

D" bit:

0000~1111
1* bit:

tekuce vreme
0: ne prikazuje
1: prikaz
akumulirano vreme
0: ne prikazuje
1: prikazuje
stanje ulaza

0: ne prikazuje
1: prikazuje
stanje izlaza

0: ne prikazuje
1: prikazuje

0000

F2.12

LED displej 2

1* bit:

3 bit:

" bit:

D™ bit:

0000~1111

analog ulaz VCI
0: ne prikazuje
1: prikazuje
analog ulaz YCI
0: ne prikazuje
1: prikazuje
analog ulaz CCI
0: ne prikazuje
1: prikazuje
eksterni impulsni ulaz
0: ne prikazuje
1: prikazuje

0000

F2.13

Upravljanje operacijama
parametara

1% bit:

D™ bit:

3" bit:

0: dozvoljena izmena svih parametara
1: izuzev ovog, nije dozvoljena izmena svih
ostalih parametara
2: izuzev F0.01 i ovog, nije dozvoljena
izmena svih ostalih parametara
0: nema akcije
1: vraca na fabricke vrednosti
2: Brisanje istorije greSaka
0: zakljucavanje tastera
1: zakljucavanje tastera, osim STOP tastera
2: zaklju€avanje tastera osim A,V i STOP
tastera
: zakljuCavanje tastera osim RUN, STOP
tastera
: zakljuCavanje tastera osim SHIFT i
STOP tastera

3

4

F2.14

Konfigurisanje komunikacije

1° bit:

D" bit:

Izbor brzine komunikacije (baud rate)
0: 1200BPS

1: 2400BPS

2: 4800BPS

3: 9600BPS

4: 19200BPS

5: 38400BPS

format podataka

0: 1-8-1 format, bez provere parnosti
1: 1-8-1 format, sa proverom parnosti
2. 1-8-1 format, provera neparnosti

03

F2.15

[Lokalne adrese

0~127,

127 adresa emitovanja.

Uredaj samo prima a ne $alje kada je
vrednsot parametra 127.

0 adresa glavne stanice
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D:  hex paket od 8 byte ili 10 byte
12 komandi bez odziva

3:  hex paket od 8 byte ili 10 byte
14 komandi bez odziva

4. hex paket od 8 byte ili 10 byte,
oba 12 i 14 komandi bez odziva

Kod [Naziv Opseg Jedinica [Fabricka [[zmena
vrednost
F2.16 [Komunikaciono vremensko 0.0 - 1000.0s 0.1s 0.0s x
rekoracenje
F2.17 |Lokalno kaSnjenje odziva 0 ~ 1000ms Ims Sms X
F2.18 [Vreme ubrzanja 2 0.1 ~6000.0 0.1s 20.0s 0
F2.19 [Vreme usporenja 2 0.1 ~ 6000.0 0.1s 20.0s 0
F2.20 [Vreme ubrzanja 3 0.1 ~6000.0 0.1s 00.0s o
F2.21 [Vreme usporenja 3 0.1 ~6000.0 0.1s 20.0s 0
F2.22 [Vreme ubrzanja 4 0.1 ~6000.0 0.1s 20.0s 0
F2.23 [Vreme usporenja 4 0.1 ~6000.0 0.1s 20.0s o
F2.24 [Vreme ubrzanja 5 0.1 ~6000.0 0.1s 00.0s o
F2.25 [Vreme usporenja 5 0.1 ~6000.0 0.1s 20.0s o
F2.26 [Vreme ubrzanja 6 0.1 ~ 6000.0 0.1s 0.0s 0
F2.27 [Vreme usporenja 6 0.1 ~ 6000.0 0.1s 00.0s o
F2.28 [Vreme ubrzanja 7 0.1 ~6000.0 0.1s 0.0s o
F2.29 [Vreme usporenja 7 0.1 ~6000.0 0.1s 20.0s o
F2.30 Multispeed frekv. 1 (Gornja ucestanost~Donja ucestanost 0.01Hz [5.00Hz o
F2.31 [Multispeed frekv. 2 Gornja ucestanost~Donja ucestanost 0.01Hz |10.00Hz 0
F2.32 Multispeed frekv. 3 Gornja ucestanost~Donja ucestanost 0.01Hz P0.00Hz 0
F2.33 [Multispeed frekv. 4 Gornja ucestanost~Donja ucestanost 0.01Hz [B0.00Hz o
F2.34 Multispeed frekv. 5 Gornja ucestanost~Donja ucestanost 0.01Hz K0.00Hz o
F2.35 Multispeed frekv. 6 Gornja uéestanost~Donja ucestanost 0.01Hz K5.00Hz 0
F2.36 [Multispeed frekv. 7 Gornja uéestanost~Donja ucestanost 0.01Hz [50.00Hz 0
F2.37 |VF vrednost ucestanosti 0 0.00 ~ F2.39 0.01Hz P0.00Hz 0
F2.38 [VF vrednost napona 0 0.00 ~ F2.40 0.01% R0.00% o
F2.39 |[VF vrednost ucestanosti 1 F2.37 ~ F2.41 0.01Hz K0.00Hz 0
F2.40 |[VF vrednost napona 1 F2.38 ~ F2.42 0.01% [0.00% 0
F2.41 |VF vrednost ucestanosti 2 F2.39 ~ F2.43 0.01Hz K0.00Hz 0
F2.42 |[VF vrednost napona 2 F2.40 ~ F2.44 0.01%  50.00% o
F2.43 |VF vrednost uCestanosti 3 F2.41 ~ Gornja grani¢na ucestanost 0.01Hz [50.00Hz o
F2.44 |VF vrednost napona 3 F2.38 ~ 100% nazivnog napona 0.01%  50.00% 0
F2.45 [ucestanost preskakanja 1 0.00 ~ 400.00Hz 0.01Hz [0.00Hz X
F2.46 [Opseg preskakanja 1 0.00 ~ 30.00Hz 0.01Hz [0.00Hz x
F2.47 Jucestanost preskakanja 2 0.00 ~ 400.00Hz 0.01Hz [0.00Hz X
F2.48 [Opseg preskakanja 2 0.00 ~ 30.00Hz 0.01Hz [0.00Hz X
F2.49 JuCestanost preskakanja 3 0.00 ~ 400.00Hz 0.01Hz [0.00Hz X
F2.50 [Opseg preskakanja 3 0.00 ~ 30.00Hz 0.01Hz [0.00Hz X
F2.51 [Zadavanje vremena rada 0 ~ 65535 hours 1 0 o
F2.52 |Ukupno vreme rada 0 ~ 65535 hours 1 0 *
F2.53 [RS485/232 0: ASCII paket od 14 byte ili 18 byte 1 0 X
[zbor komunikacionog 1. hex paket od 8 byte ili 10 byte,
formata paketa originalni odziv neizmenjen
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|F3 — Parametri rada u zatvoreno'! govratno'! sgrezi

daljinu

Kod [Naziv Opseg Jedinica [Fabri¢ka [lzmena
vrednost
F3.00 [[zbor rada u zatvorenoj 0: Ne radi u zatvorenoj sprezi 1 0 X
sprezi 1: PID zatvorena sprega
D: rezervisano
F3.01 [[zbor tipa kanala sa koga 0: digitalni podaci 1 1 o
se radi 1: VCI analogni naponski 0 - 10V
D: CCI analogni strujni
3: potenciometar sa panela
F3.02 [Izbor kanala povratne 0: VCI analog ulazni napon 0~10V 1 1 o
sprege 1: CCI analogni ulaz
D: VCI+CCI
B3: VCI-CCI
4: Min. {VCI, CCI}
5: Max {VCI, CCI}
6: impulsna povratna sprega
F3.03 [Zadata vrednsot povratne  [0.000~9.999V 0.001 1.000 o
sprege (digitalno) podesi F3.00 =0, F3.21 = 9.999)
Zadata zeljena vrednost 0.000~F3.21Mpa 0.001 1.000
ritiska podesi F3.00=2)
F3.04 [Minimalna vrednost 0.0~Maksimim zadate vrednosti; 0.1(%) 0.0(%) o
ovratne sprege rocenat u odnosu na 10.00V
F3.05 [Vrednost povratne sprege  [0.0~100.0(%) 0.1(%) 0.0(%) o
[koja odgovara minimumu
zadate vrednosti
F3.06 [Maksimalna vrednost Minimum zadate vrednosti ~100.0 % 0.1(%) [100.0(%) o
ovratne sprege
F3.07 [Vrednost povratne sprege  [0.0~100.0(%) 0.1(%) |100.0(%) o
[koja odgovara maksimumu
Zadate vrednosti
F3.08 [KP proporcionalno pojacanje0.000~9.999 0.001 0.050 0
F3.09 [KI Integralno pojacanje 0.000~9.999 0.001 0.050 o
F3.10 |KD Diferencijalno pojacanje [0.000~9.999 0.001 0.000 o
F3.11 [T Vreme uzorkovanja 0.01~1.00s 0.01s 0.10s 0
F3.12 [Margina greske 0.0~20.0(%) odnosu na 10.00V 0.1(%) P.0(%) 0
F3.13 [Podesavanje praga integralne)0.0~100.0(%) 0.1(%) |100.0(%) o
Separacije PID
F3.14 [Zadata ucestanost 0~Gornja granica ucestanosti 0.01Hz [00.00Hz o
zatvorene sprege
F3.15 [Vreme drzanja zadate 0.0~6000s 0.1s 000.0s o
ucestanosti zatvorene
sprege
F3.16 |Prag "Sleep ucestanosti” 0.00~400.00HZ 0.01Hz PB0.00Hz o
F3.17 |Prag budenja 0.00~400.00Hz 0.01Hz [00.50Hz 0
F3.18 [Sleep, vreme kasnjenja 0.0~6000.0s 0.1s 000.0s o
F3.19 [Vreme kasnjenja budenja 0.0~6000.0s 0.1s 000.0s 0
F3.20 [[zbor rezima rada sa 0: Regulatora radi u modu 1 0 X
odrzanjem konstantnog 1 drajver-2napajanja vodom
pritiska vode 1: Ploca sa konstantnim pritiskom
vode, jena pobuda jedan mod rada
D: ploca sa konstnim pritiskom vode,
jena pobuda dva moda rada
B: ploca sa konstnim pritiskom vode,
jena pobuda tri moda rada
F3.21 [Opseg merenja pritiskana  [0.001~9.999Mpa 0.001 0.999 o
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Kod |[Naziv Opseg Jedinica [Fabri¢ka [lzmena
vrednost
F3.22 [Dozvoljeni offset za gornju  [0.0~100.0% 0.1 001.0 o
orani¢nu ucestanost i donju
orani¢nu ucestanost kada se
dodaje ili smanjuje broj
umpi
F3.23 [Vreme isklju¢enja pumpe  [0.0~999.9s 0.1s 005.0s 0
F3.24 [Vreme kasSnjenja preklapanja [0.1~10.0s 0.1s 00.5s o
magnetskog prekidaca
F3.25 [Interval automatskog 0000~9999min. 1 0000 x
reklapanja
F3.26 [Prikaz parametra za nadzor [0: C-11, C-12 vrednost napona VCI, CCI 1 0 o
stanja vode 1: C-11, C-12 PID zadati pritisak i pritisak
povratne sprege
F3.27 [Karakteristika promene 0: Pozitivna povratna sprega 1 0 o
zatvorene petlje 1: Negativna povratna sprega
F3.28 [Prikaz parametra na 0: Zadata ucestanost 1 1 o
displeju 1: Izlazna ucestanost
D: Izlazna struja
B: Izlazni napon
4:  DC bus napon
5: Brzina motora
6: Temperatura hladnjaka
7: Vreme rada
8: Ukupno vreme rada
O: Status ulaznih terminala
10: Status izlaznih terminala
11: Analogna VCI/PID zadata vrednost
12: Analogna VCI/PID povratna sprega
13: Analogni ulaz YCI
14: Spoljnji impulsni ulaz
F3.29 |YCI vreme kasnjenja 0.0~999.9s 0.1s 10.0s
F3.30 [Funkcije relea 0: Regulator u radu (RUN) 1 15
TA, TB, TC) 1: Detekcija zadate ucestanosti(FAR)
D: Detektuje zadatu vrednost u€estanosti (FDT1)
3: Rezervisano
4: Alarm preopterecenja (OL)
5: Izlazna ucestanost presla gornju granicu (FHL)
6: Izlazna ucestanost ispod donje granice (FLL)
7: Inverter zaustavljen zbog podnaponske zastite
(LU)
8: Regulatior zaustavljen zbog ulaza spoljnje
greske
O: Brzina rada =0
10: PLC radi
11: PLC zavrsio sa radom
12: PLC zavrsio ciklus
13: Rezervisano
14: Regulator spreman za rad (RDY)
15: Greska regulatora
16: Radi izmedu Gornje i Donje granice
17: Brojac u regulatoru nabrojao do pune vrednosti
18: Brojac u regulatoru nabrojao do zadate
vrednosti
19: Dostignuto zadato vreme rada.
D0: Signal internog tajmera
F3.31 |[VCI pojacanje analognog  [0~800(%) 1(%) 100(%) o

ulaza
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F4 - Parametri za rad sa jednostavnhim PLC funkcijama

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricke [Izmena
vrednosti
F4.00 |Zadavanje PLC komandi 1* bit: 0: nema akcije 1 000 x
1: stop posle prvog ciklusa
2: zadrzi krajnju vrednost posle prvog
ciklusa
3: poslediéni ciklusi
2™ bit: 0: start ponovo sa prve sekcije
1: nastaviti rad sa ucestanoscu sa srednje
sekcije
3" bit: PLC run time jedinica
0: sekunde
1: minute
F4.01 |Sekcija 1 zadavanja 000~621 1 000 o
1* bit: zadavanje ucestanosti
0: multiseke. frekv. i (i=1~7)
1: Zadavanje ucestanosti odredeno
parametrom F0.00
2™ bit: izbor smera
0: unapred
1: unazad
2: odredeno komandom run
3" bit: Izbor vremena ubrz./uspor.
0: Vreme ubrzanja/usporenja 1
1: Vreme ubrzanja/usporenja 2
2: Vreme ubrzanja/usporenja 3
3: Vreme ubrzanja/usporenja 4
4: Vreme ubrzanja/usporenja 5
5: Vreme ubrzanja/usporenja 6
6: Vreme ubrzanja/usporenja 7
F4.02 |Sekcija 1 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
F4.03 |Sekcija 2 zadavanja 000~621 1 000 o
F4.04 |Sckcija 2 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
F4.05 |Sekcija 3 zadavanja 000~621 1 000 o
F4.06 |Sckcija 3 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
F4.07 |Sekcija 4 zadavanja 000~621 1 000 o
F4.08 |Sekcija 4 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
F4.09 |Sckcija 5 zadavanja 000~621 1 000 o
F4.10 |Sekcija 5 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
F4.11 |Sekcija 6 zadavanja 000~621 1 000 o
F4.12 |Sekcija 6 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
F4.13 |Sekcija 7 zadavanja 000~621 1 000 o
F4.14 |Sekcija 7 vreme rada 0~6000.0 0.1 10.0 o
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F5 - Parametri koji se odnose na prikljucke

Kod

Naziv

Opseg

Jedinica

Fabricke
vrednosti

Izmena

F5.00

X1 prikljucak
Izbor funkcije

Y N

10:
11:
12:
13:
14:
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21
22
23:
24
25:
26:
27:
28:
29:
30:
31:
32:
33:
34
35:
36:
37:
38:
39:
40:
41:
42:

: Prikljucak neiskoris¢en

: Multisekcijski prikljucak za brzinu
: Multisekcijski prikljucak za brzinu
: Multisekceijski prikljucak za brzinu
: Multisekcijski prikljucak za brzinu
: Spoljnji JOG napred

Spoljnji JOG nazad

: Vreme Ubrzanja/Usporenja lopcioni prikljucak
: Vreme Ubrzanja/Usporenja 2opcioni prikljucak
: Vreme Ubrzanja/Usporenja 3opcioni priklju¢ak

Spoljnji ulaz signala greske

Spoljnji Reset

Slobodno zaustavljanje

Spoljna Stop komanda

Spoljnja komanda gasenja DC kocenja (DB)
Spoljnja zabrana pokretanja regulatora
Povecanje ucestanosti (UP)

Smanjenje ucestanosti (DOWN)
Prekid komande Ubrzanja/Usporenja
Trozi¢no upravljanje

Ne radi u zatvorenoj sprezi

: PLC ne radi
: Jednostavna pauza za PLC

PLC stop status reset

Izbor kanala ucestanosti 1

Izbor kanala ucestanosti 2

Izbor kanala ucestanosti 3
ucestanost prebacena na CCI
Komanda prebacena na prikljucak
START komanda kanal 1

START komanda kanal 2

START komanda kanal 3

Skok na frekvenciju

Ulaz spoljnjeg interapta

Kraj reseta internog brojaca

Kraj okidanja internog brojaca
Kraj reseta internog tajmera

Kraj okidanja internog tajmera
Impulsni ulaz (vazi samo za X7,X8)
Rezervisano

Rezervisano

Rezervisano

Rezervisano

0

F5.01

X2 prikljucak Izbor funkcije

Kao 1 F5.00

F5.02

X3 prikljucak Izbor funkcije

Kao i F5.00

F5.03

X4 prikljucak Izbor funkcije

Kao 1 F5.00

F5.04

X5 prikljucak Izbor funkcije

Kao i F5.00

F5.05

X6 prikljucak Izbor funkcije

Kao 1 F5.00

F5.06

X7 prikljucak Izbor funkcije

Kao 1 F5.00

F5.07

X8 prikljucak Izbor funkcije

Kao i F5.00

F5.08

Izbor smera Napred/Nazad

0: Dvozi¢ni rezim rada 1
1: Dvozi¢ni rezim rada 2
2: TroZi¢ni rezim rada 1
3: TroZi¢ni rezim rada 2

—_— ==l ===~ ]—=

(=] Jol Nl ol ol Joll Ral K
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Frekventni

regulatori tipa EDS 1000 - UPUTSTVO

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricke [Izmena
vrednosti
F5.09 |Brzina promene 0.01~99.99Hz/s 0.01Hz/s[1.00Hz/s o
ucestanosti Gore/Dole
F5.10 |OCl1 0: Regulator radi (RUN) 1 0 X
Izbor funkcija izlazong 1: Detekcija zadate ucestanosti (FAR)
open-collector prikljuc¢ka 2: Detektuje zadatu vrednost ucestanosti (FDT1)
3: Rezervisano
4: Alarm Preopterecenja (OL)
5: Gornja granica izlazne ucestanosti (FHL)
6: Donja granica izlazne ucestanosti (FLL)
7: Blokada regulatora usled premalog ulaznog
napona (LU)
8: Spoljni signal prestanka rada (EXT)
9: Rad regulatora na nultom broju obrtaja
10: PLC rad
11: Kraj PLC sekcije rada
12: Kraj ciklusa rada PLC-a
13: Rezervisano
14: Regulator spreman za rad (RDY)
15: Kvar regulatora
16: Radi izmedu Gornje i Donje granice
17: Interni broja¢ dostigao punu vrednost
18: interni broja¢ dostigao zadatu vrednost
19: Zadavanje odloZenog pocetka rada
20: Interni tajmer odlozenog pocetka rada
21: OC1 - promenljiva ucestanost za 1. pumpu
OC2 - napajanje za 1. pumpu
OC3 - promenljiva ucestanost za 2. pumpu
OC4 - napajanje 2. pumpu
22: Rezervisano
23: Rezervisano
24: Rezervisano
F5.11 |OC2 Izbor funkcija izlazong [Kaoi5.10 1 0 X
open-collector prikljucka
F5.12 |OC3 Izbor funkcija izlazong [Kaoi5.10 1 0 x
open-collector prikljucka
F5.13 |OC4 Izbor funkcija izlazong [Kaoi5.10 1 0 X
open-collector prikljucka
F5.14 |Domen provere (FAR) ulazne|0.00~50.00Hz 0.01Hz [5.00Hz o
ucestanosti
F5.15 |FDT1 (frekventni nivo) 0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01Hz (10.00Hz o
elektri¢ni nivo
F5.16 |FDTI kasnjenje 0.00~50.00Hz 0.01Hz |[1.00Hz o
F5.17 |AO1 Izbor funkcija izlazong [0: Izlazna ucestanost 1 0 o

analognog prikljucka

1:

W N

O 03N L b~

(O~gornja granic¢na vrednost)
Z adavanje ucestanost
(O~gornja grani¢na vrednost)

: Izlazna struja (0~2xnominalne struje)
: 1zlazni napon

(0~1.2xnominalni napon optere¢enog motora)

: DC napon (0~800V)

: vrednost PID-a (0.00-10.00V)

: Povratna sprega PID-a (0.00-10.00V)
: Rezervisano

: Rezervisano

: Rezervisano
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Kod |Naziv Opseg Jedinica |Fabricke [Izmena
vrednosti
F5.18 |Pojacanje analognog izlaza (AO1)[0.50 - 2.00 0.01 1.00 0
F5.19 |Ofseta analognog izlaza (AO1)  ]0.00 - 10.00V 0.01 0.00 o
F5.20 |Izbor analognog izlaza(AO2) Kao F5.17 1 0 o
F5.21 |Pojacanje analognog izlaza (AO2)]0.10 - 2.00 0.01 1.00 o
F5.22 |Ofseta analognog izlaza (AO2)  0.00 - 10.00V 0.01 0.00 o
F5.23 |DO Izbor funkcija freventnog Kao F5.17 1 0 o
izlaza
F5.24 |DO maximumalna izlazna 0.1~20.0 (max. 20KHz) 0.1KHz [10.0 o
impulsna ucestanost
F5.25 |[Krajnja vrednost internog brojaca {0~9999 1 0 o
F5.26 |Zadata vrednost internog brojaca [0~9999 1 0 o
F5.27 |Zadata vrednost internog tajmera [0.1~6000.0s 0.1 60.0 o
F6 — Specijalna qrupa prelaznih parametara
Kod [Naziv Opseg Jedinica [Fabricka [Izmena
vrednost
F6.00 |Izbor funkcije skoka 0: ne koristi se 1 0 X
ucestanosti 1: funkcija se koristi
F6.01 |ucestanost skoka Rad 1* bit: 0: automatski mod skoka 1 00 x
1: manuelni mod skoka
2" bit: 0: izmena amplitude
1: stalana amplituda skoka
Napomena:
centralana ucestanost skoka na ulaznom kanalu se
zadaje sa F0.00 funkcionalnim parametrom
F6.02 |Prag amplitude 0.0~50.0 (%) 0.1 (%) 0.0 (%) o
F6.03 |ucCestanost trenutnog skoka [0.0~50.0 (%) 0.1 (%) (0.0 (%) o
F6.04 |Ciklus frekv. skoka 0.1~999.9s 0.1s 10.0s o
F6.05 |Vreme uspona trougaonog  |0.0~98 (%) 0.1 (%) [50.0 (%) o
impulsa (Swing frequency cycle)
F6.06 |Zadata ucestanost skoka 0.00~400.00Hz 0.01Hz [0.00Hz o
F6.07 |Pristupno vreme zadatoj 0.0~6000s 0.1s 0.0s o

ucestanosti skoka
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F7 — Parametri Gornje i Donje graniéne vrednosti uéestanosti

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricka [Izmena
vrednost

F7.00 |VCI minimalna vrednost 0.00~F7.02 0.01v  [0.00V o

F7.01 |VCI minimalna vrednost 0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01Hz [0.00Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.02 |VCI maksimalna vrednost ~ [0.00~10.00V 0.01v  [10.00V o

F7.03 |VCI maksimalna vrednost ~ |0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01 Hz [50.00Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.04 |CCI minimalna vrednost 0.00~F7.06 0.01v  [0.00V o

F7.05 |CCI minimalna vrednost 0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01 Hz [0.00Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.06 |CCI maksimalna vrednost  [0.00~10.00V 0.01vV  [10.00V o

F7.07 |CCI maksimalna vrednost  |0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01 Hz [50.00Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.08 |YCI minimalna vrednost 0.00~F7.10 0.01v  [0.00V o

F7.09 |YCI minimalna vrednost 0.00~gornja grani¢na ucestanost (unazad) 0.01 Hz [0.00 Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.10 |YCI maksimalna vrednost  [0.00~10.00V 0.01vV  [10.00V o

F7.11 |YCI maksimalna vrednost  [0.00~gornja grani¢na uéestanost (unapred) 0.01 Hz (50.00Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.12 |YCI 0.00V~2.00V 0.01v  [0.50V o
vrednost praznog hoda

F7.13 |PULSE 0.1~20.0K 0.1K 10.0K o
maksimalni ulazni impuls

F7.14 |PULSE minimalna vrednost |0.0~F7.16 (IMPULS maksimalna vrednost) 0.1K 0.0K o

F7.15 |PULSE minimalna vrednost |0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01 Hz [0.00Hz o
odgovarajuce ucestanosti

F7.16 |PULSE maksimalna vrednost{od F7.14 (minimalni ulazni impuls) 0.1K 10.0K o

do F7.13 (maksimalni ulazni impuls)

F7.17 |PULSE minimalna vrednost [0.00~gornja grani¢na ucestanost 0.01 Hz (50.00Hz o

odgovarajuce ucestanosti
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F8 — Parametari za upravljenje motorom i vektorom

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricka [Izmena
vrednost
F8.00 |Zadavanje rezima rada 0: V/F kontrola 1 0 X
1: vektorska kontrola
Napomena :
za seriju EDS1300 mora biti 1
F8.01 |Nominalni napon motora 1~480V v Zavisno X
od tipa
F8.02 |Nominalna struja motora 0.1~999.9A 0.1A Zavisno X
od tipa
F8.03 |Nominalana ucestanost motora |1.00~400.00Hz 0.01 Hz |Zavisno X
od tipa
F8.04 |Nominalni broj obrtaja motora |1~99991r/min Ir/min  |Zavisno X
od tipa
F8.05 |Broj polova motora 2~14 2 Zavisno x
od tipa
F8.06 |Nominalna snaga motora 0.1~999.9KW 0.1 Zavisno X
od tipa
F8.07 |Otpor statora 0.000~9.99990hm 0.001 Zavisno X
ohm od tipa
F8.08 |Otpor rotora 0.000~9.99990hm 0.001 Zavisno X
ohm od tipa
F8.09 |Induktansa statora 0.0~999.9mH 0.1 mH |Zavisno x
od tipa
F8.10 |Induktansa rotora 0.0~999.9mH 0.1 mH |Zavisno x
od tipa
F8.11 |Medusobna induktivnost 0.0~999.9mH 0.1 mH |Zavisno x
od tipa
F8.12 |Granice obrtnog momenta 50.0~200.0% (noinalne struje) 0.1(%) [150.0(%) X
F8.13 |Proporcionalno pojacanje po  |0.000~6.000 0.001 0.500 X
brzinskoj petlji
F8.14 |Integralna konstanta po 0.000~9.999 0.001 0.400 X
brzinskoj petlji
F8.15 [Koeficijent stabilnosti 0~4 1 3 X
motora
F8.16 |Tajmerski filter za prikaz 0~999 1 6 x
ucestanosti
F8.17 |Faktor popravke brzine 0~9999(%) 1 100(%) X

motora
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F9 - Parametara zastite

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricka [Izmena
vrednost

F9.00 |Vreme cekanja prilikom 0.0~10.0S 0.1s 0.0s X
ponovnog starta 0 - Nema ponovnog starta

F9.01 |Broj pokusaja automatskog |0~10 1 0 X
restara posle otkaza 0 - ukazuje da nema automatske funkcije restarta

F9.02 |Interval automatskog 0.5~20.0S 0.1s 5.0s X
restarta posle otkaza

F9.03 |Nacin rada zaStite motora od |0: nema akcije 1 1 X
preopterecenja 1: regulator zatvara izlaze

F9.04 |Koeficijent preopterecenja  |20.0~120.0 ( % ) 0.1% 100.0% x
motora

F9.05 |Nivo alarma upozorenja 20~200 ( % ) 1(%) 130(%) o
preopterecenja

F9.06 |Vreme kaSnjenja alarma 0.0~20.0s 0.1s 5.0s o
upozorenja preoptereéenja

F9.07 |Izbor tacke prenapona 0: nije dozvoljeno 1 | X

1: dozvoljeno

F9.08 |Prelomna tacka prenapona  [120~150 ( % ) 1(%) 130(%) o

F9.09 |Automatsko ogranicenje 110~200(%) 1(%) 150(%) X
nivoa struje

F9.10 |Stopa opadanja ucestanosti |0.00~99.99Hz/s 0.01Hz/s[10.00Hz/s o
za vreme ogranicenja struje

F9.11 |Izbor automatskog 0: nema uticaja na konstantnu brzinu 1 0 x

ogranicenja struje

1: uti¢e na konstantnu brzinu
Napomena: Vreme Ubrzanja/Usporenja uvek vazi

50



Frekventni regulatori tipa EDS 1000 - UPUTSTVO

Fd - Zapamcéene greske

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricke [Izmena
vrednost

Fd.00 |Prethodna greska 1 Podatak o prethodnoj gresci 1 1 0 *

Fd.01 |Prethodna greska 2 Podatak o prethodnoj gresci 2 1 0 *

Fd.02 |Prethodna greska 3 Podatak o prethodnoj gresci 3 1 0 *

Fd.03 |Prethodna greska 4 Podatak o prethodnoj gresci 4 1 0 *

Fd.04 |Prethodna greska 5 Podatak o prethodnoj gresci 5 1 0 *

Fd.05 |Prethodna greska 6 Podatak o prethodnoj gresci 6 1 0 *

Fd.06 |Zadata uestanost Zadata ucestanost 0.01Hz [0.00Hz *
prethodne greske

Fd.07 |Izlazna ucestanost Izalazna ucestanost 0.01Hz [0.00Hz ®
prethodne greske

Fd.08 |Izlazna struja Izlazna struja 0.1A 0.0A ®
prethodne greske

Fd.09 |Izlazni napon Izlazni napon 1V 0.0V *
prethodne greske

Fd.10 |DC linijski napon DC linijski napon prethodne greske v 0.0V *
prethodne greske

Fd.11 |Brzina motora Brzina motora prethodne greske 1(r/min) [O(r/min) *
prethodne greske

Fd.12 |Temperatura Temperature prethodne greske 1°C 0°C *
prethodne greske

Fd.13 |Status ulaznog prikljucka Status ulaznog prikljucka 0 *
prethodne greske prethodne greske

Fd.14 |Ukupno vreme rada do Ukupno vreme rada do 0 *
prethodne greske prethodne greske

FF - Parametari Sifre i specijalni parametri proizvodaca

Kod |Naziv Opseg jedinica |Fabricka |Izmena

vrednost

FF.00 |Korisnicka Sifra 0000~9999 1 0000 x

FF.01 |Fabricka sifra 0000~9999 1 0000 x

FF.02 |Specijalni parametri x

-F.0X |proizvodaca
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C - nadzorna grupa parametara

Kod |Naziv Opseg Jedinica [Fabricka [Izmena
vrednost

C.00 |Zadata ucestanost Tekuca ucestanost 0.01Hz

C.01 |lIzlazna ucestanost Tekuca izlazna ucestanost 0.01Hz *
C.02 |Izlazna struja Stvarna vrednost izlazne struje 0.1A ®
C.03 |Izlazni napon Stvarna vrednost izlaznog napona v *
C.04 |DC linijski napon Tekuéi DC napon v *
C.05 |Brzina motora Proizvod izlazne ucestanosti i popravnog faktora |1(r/m) *

optere¢enog motora

C.06 |Temperatura IGBT temperatura hladnjaka 1°C *
C.07 |Vreme rada Vreme rada regulatora 1h *
C.08 |Ukupno vreme rada Ukupno vreme rada regulatora 1h ®
C.09 |Status ulaza Stanje ulaza -- *
C.10 |Status izlaza Stanje izlaza -- ®
C.11 |Analogulaz VCI Vrednost analognog ulaza VCI 0.01v *
C.12 |Analogulaz YCI Vrednost analognog ulaza YCI 0.01v ®
C.13 |Analog ulaz CCI Vrednost analognog ulaza CCI 0.01v *
C.14 |Ulaz spoljnjeg impulsa ucestanost spoljnjeg impulsnog ulaza 0.1KHz *

(1) Status ulaznih prikljuc¢aka prikazan je na sledecoj slici

' " ' ’ ’ ’ ' | Ulazni prikljuc¢ak neaktivan
NN NN | Ulazni prikljugak aktivan
X1 prikIjuc':akJ | | ‘— REV prikljuc¢ak
X2 prikljucak ———— FWD prikljucak
X3 prikljucak ——— X5 prikljucak
X4 prikljucak X6 prikljucak

(2) Status izlaznih prikljucaka prikazan je na sledec¢oj slici

, ’ , ’ I 1zlaznini prikljuc¢ak neaktivan
’ ‘I " ’ II I1zlazni priklju€ak aktivan

OC1 Izlazni prikljuéakJ I— OC4 Izlazni prikljucak
OC2 Izlazni priklju¢ak OC3 Izlazni prikljucak
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6.

Detaljan opis funkcija

Sadrzaj kolona funkcionalnih parametara je dat u ovom poglavlju

Kod [Naziv Opseg ili opis Fabricke

vrednosti

6.1. Osnovna grupa funkcionalnih parametara

F0.00 |Izbor kanala ulazne ucestanosti Opseg: 0-9 1

10:

Analogni potenciometar sa panela.

Radna ucestanost se zadaje pomocu analognog potenciometra.

Zadavanje ucestanosti preko tastature.

Pocetna vrednost ucestanosti je F0.01, sa tastature se moze promeniti u¢estanost promenom
parametra F0.01, parametar se moZe menjati i tasterima A ili V.

Priklju¢ci UP/DOWN za podeSavanje ucestanosti posle isklju¢enja ili Stop-a.

Pocetna vrednost ucestanosti je zapamcena posle poslednjeg iskljucenja pa radnu ucestanost
mozete promeniti preko prikljucka UP/DOWN.

Zadavanje preko serijskog porta (ne pamti stanje posle iskljuc¢enja).

Pocetna vrednost ucestanosti za serijski port je F0.01, ucestanost se menja promenom F0.01
preko serijskog porta, po nestanku napajanja potrebno je ponovo zadati vrednost ucestanosti.
VCI analogno zadavanje (VCI-GND).

Ucestanost se odreduje analognim naponom na priklju¢ku VCI. Opseg ulaznih jednosmernih
napona je od 0 V.do 10 V.

CCI analogno zadavanje (CCI-GND).

Ucestanost se odreduje sa vrednosti napona/struje na priklju¢ku CCI. Ulazni opseg napona je
od 0V do 10V (ako je CCI kratkospojnik na mestu ,,V*), odnosno struja od 4mA do 20mA
(kad je CCI kratkospojnik na mestu ,,A*)

YCI analogno zadavanje (YCI-GND). Udestanost se odreduje analognim naponom na
prikljuc¢ku YCI. Ulazni opseg ide od OV do 10V (YCI kratkospojnik na mestul0V) ili od OV do
5V (YCI kratkospojnik na mestu 5V)

Zadavanje preko impulsnog priklju¢ka (PULSE).

Ucestanost se na prikljucku zadaje impulsima (samo preko ulaza X7 ili X8, vidi definicije
F5.06 do F5.07). Karakteristike impulsnog signala: napon od 15 do 24 V; opseg ucestanosti 0
do 20kHz.

Kombinovano zadavanje.

Vidi funkcionalni parametar F2.09 zadavanje u¢estanosti kombinovanjem kanala
PodeSavanje zadate ucestanosti preko priklju¢aka UP/DOWN

(ucestanost se ne pamti posle iskljucenja ili Stop-a).

Pocetna vrednost ucestanost je data sa F0.01, a radna ucestanost se podesava preko prikljucka
UP/DOWN.

Ucestanost odredena pomocu serijskiskog porta (pamti posle iskljucenja)

Po isklju€enju frekventnog regulatora on pamti ranije odredenu radnu ucestanost pa ¢e zadrzati
tu vrednost posle ponovnog ukljuc¢enja napajanja.

Napomena (2

Odnos izmedu ucestanosti i ulazne informacije je odredena funkcionalnim kodom F7.00 do
F7.17 kad su ulazni kanali ucestanosti 4,5,6,7 — pogledajte odeljak 6.8.
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F0.01 (Zadata ucestanost Donja granica ~ Gornja granica [50.00 Hz

Parametar F0.01 ima originalnu zadatu ucestanost ucestanosti regulatora kada je kanal
definisan izborom broja (F0.00 =1,3)

F0.02 |Izbor komandnog kanala Opseg: 0 -4 0

0: Komandni kanal pokretanja je tastatura.
Start 1 Stop regulatora sa tasterima ,,RUN*“,“STOP* ,, REV/JOG* sa panela
1: Komandni kanal pokretanja su prikljucci (taster STOP na panelu iskljucen).
Pokretanje 1 zaustavljanje Freq. Reg. pomoc¢u kontrolnih priklju¢aka FWD, REV, X1 do X8
2: Komandni kanal pokretanja su prikljucci (taster STOP na panelu ukljucen).

itd.

Pokretanje i zaustavljanje Frekventnog regulatora pomocu kontrolnih priklju¢aka FWD, REV,

X1 do X8 itd

3: Komandni kanal pokretanja preko serijskog porta (taster STOP na panelu iskljucen).
Pokretanje i zaustavljanje Frekventnog regulatora preko interfejsa RS485

4: Komandni kanal pokretanja preko serijskog porta (taster STOP na panelu ukljucen).
Pokretanje i zaustavljanje Frekventnog regulatora preko interfejsa RS485

Upozorenje ﬂ

Frekventni regulator moZe menjati komandni kanal pokretanja modifikacijom F0.02 za
vreme ¢ekanja i rada, potrebno je potvrditi da je modifikacija dozvoljena za vreme rada

F0.03 |Zadavanje smera Opseg: 0,1 100

1* bit: 0:Freq. Reg. unapred
1: Freq. Reg. unazad
2" bit: 0: dozvoljen obratan smer
1: nedozvoljena promena smera.
Frekventni regulator se zaustavlja ako se zada komanda obratnog smera.
3" bit: 0: kao taster REV
1: kao taster JOG

Napomena (2

Ako je drugi bit postavljen na ,,1“ ova funkcija vazi za sve komandne kanale tj. Tastaturu,
prikljucke i portove.
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F0.04 |Izbor ubrzanja i usporenja Opseg: 0,1 0

0: linerano ubrzanje/usporenje.

Izlazna ucestanost raste ili opada po konstantnoj strmini kao §to je dato na slici 6.1
1: ubrzanje/usporenje po ,,S* krivoj.

Izlazna ucestanost raste ili opada po “S* krivoj datoj na slici 6.2

| S eq.
Freq. S0.00HzZ Leveeerieneians e
SOO0HZ |-vevvreeeeeeeens : : i D : \(1},
@/ @
5 s - 5 5 : -\\"'\-\. -_
SI. 6.1 Linearno ubrz./usporenje SI. 6.2 S kriva ubrz/usporenja
F0.05 |Pocetno vreme ,,S“ krive Opseg: 10.0(%)~50.0(%) 20(%)
Mora biti F0.05+F0.06 < 90(%)
F0.06 |Pocetno vreme uspona ,,S* krive Opseg: 0.0(%)~70.0(%) 60(%)
Mora biti F0.05+F0.06 < 90(%)

F0.05, F0.06 imaju efekta kada je izabrana ,,S* kriva (F0.04=1) pri izboru ubrzanja/usporenja

uz vazenje F0.05+F0.06 < 90%.
Pocetno vreme ,,S* krive je prikazano na slici 6.2.(3) Nagib varijacije izlazne u€estanosti se

menja u stepenima od 0.
Vreme porasta ,,S* krive je dato na slici 6.2(2). Nagib varijacije izlazne ufestanosti je

konstantan.
Vreme zavrsetka ,,S*“ krive je dato na slici 6.2(1). Nagib varijacije izlazne ucestanosti se

smanjuje sve do 0.

Napomena (&

Ubrzanje/usporenje po ,,S* krivoj je pogodno za kretanje i zaustavljanje liftova, diferencija-
Inih kaiSnika, transportnih traka itd.

F0.07 |Vremenske jedinice ubrzanja i usporenja Opseg: 0,1 0

Ova funkcija definiSe vremenske jedinice ubrzanja/usporenja
0: sekunde
1: minute

Napomena (2

1. Funkcija je efektivna za sva ubrzanja/usporenja izuzev za kretanje JOG
2. Preporucuje se izbor sekundi za vremensku jedinicu
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F0.08 |vreme ubrzanja 1 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F0.09 |vreme usporenja 1 Opseg: 0.1~6000.0 20.0

Vreme ubrzanja je definisano kao vreme za koje Frekventni regulator ubrza od 0 Hz do 50.00
Hz, vidi t1 na slici 6.3. Vreme usporenja je definisano kao vreme za koje Frekventni regulator
usporava od 50.00 Hz do 0 Hz, vidi sliku 6.3

A
Output freq.
S0.00HzZ 1oooooiiinannns :

1 2
SI. 6.3 Definisanje vremena ubrz/usporenja

Napomena (2

1. Kod Frekventni regulator serije 1000 definisano je ukupno 7 vremena ubrzanja/usporenja,
ovde definiSemo samo vreme 1 (ubrz./uspor.) Vremena ubrzanja/usporenja Od 2 do 7 su
definisana u F2.18 do F2.29 (pogledajte odeljak 6.3)

2. Fabricki je podeSena jedinica sekunde a mogu se odabrati i minute za sva vremena
ubrzanja/usporenja Od 1 do 7.

F0.10 |Gornja grani¢na ucestanost donja granica~400.00 Hz 50.00 Hz
F0.11 [Donja grani¢na ucestanost 0.00~gornja granica 0.00 Hz
F0.12 |Rad na donjoj grani¢noj ucestanosti 0: radi na donjoj grani¢noj 0
ucestanosti
1: prestanak rada

Frekventn regulator ¢e postepeno smanjivati izlaznu ucestanost po zadatom vremenu
usporenja kad je zadata ucestanost niza od donje grani¢ne ucestanosti, posle dostizanje donje
grani¢ne ucestanosti frekventni regulator ¢e raditi na grani¢noj ucestanosti ako je F0.18 setovano na
0. Frekventni regulator ¢e smanyjiti u¢estanost na nulu ako je F0.18 setovano na 1.

F0.13 |ReZim podrSke momentu 0: manuelna 0
1: automatska

Parametar F0.14 daje karakteristiku koja ima fiksni napon podrSke, ali motor radi u
magnetnom zasi¢enju kada je slabo optere¢en

1: Automatska podr$ka momentu.
Napon podr$ke momentu se menja sa promenom statorske struje. Sto je veéa struja statora
imamo veci napon podrske momentu.
F0.14 Izlazna struja regulatora (A)

Napon podr$ke momentu(V) = ------- x Nominalni napon motora(V) x
1000 2 x Nominalna izlazna struja (A)
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F0.14 (Podrska momentu Opseg: 0.0~12,0% 4,0%

Da bi se poboljsala karakteristika momenta na nizim ucestanostima sprovodi se kompenzacija
izlaznim naponom. Opadajuca kriva momenta i poboljSana kriva su odvojeno prikazane na slikama
6.4 a16.4b.

‘ voltage ‘ voltage
motor rated volt. motor rated volt.

Volt. i / Fiéi Volt. i Freq.

Boost™ : - Boost ¥

rated freq. 1'atc.d freq.
(a) Opadajuca kriva momenta (b) poboljsana kriva momenta
Sl. 6.4 dijagram momenta

Napomena (&

1. Nepravilno zadavanje ovog parametra moZe uzrokovati zagrevanje motora ili odradivanje
prekostrujne zaStite

2. Korisniku savetujemo da usvoji manuelno podeSavanje napona podr§ke momentu
podesavanjem krive V/F prema parametrima motora i uslovima eksploatacije kada se
pobuduje sinhroni motor.

F0.15 |Podesavanje V/F krive Opseg: 0~4 0

Ovaj funkcionalni kod fleksibilno definiSe V/F rezim Frq.Reg EDS1000 da bi se zadovoljile
razli¢ite karakteristike optere¢enja. Mogu se izabrati 4 vrste fiksnih krivih 1 jedna odabrana po
pravilima definisanim u parametru F0.15.

Ako je F0.15=0 V/F kriva podrzava karakteristiku konstantnog momenta; oblik krive je
obeleZen sa 0 na slici 6.5

Ako je FO.15=1 V/F kriva podrzava karakteristiku drugog reda opadaju¢eg momenta; oblik
krive je obeleZen sa 3 na slici 6.5

Ako je F0.15=2 V/F kriva podrzava karakteristiku reda 1.7 opadaju¢eg momenta; oblik krive je
obeleZen sa 2 na slici 6.5

Ako je F0.15=3 V/F kriva podrzava karakteristiku reda 1.2 opadaju¢eg momenta; oblik krive je
obeleZen sa 1 na slici 6.5

Korisnik moze odabrati krivu V/F tipa 1,2,3 u zavisnosti od karakteristike opterecenja da bi
dobio Sto bolje rezultate iskoriS¢enja energije dok Freq.Reg. pobuduje opterecenje sa opadaju¢im
momentom kao §to su ventilatori 1 vodene pumpe itd.

Ukoliko je F0.15=4 V/F krivu mozete sami zadati podeSavanjem parametara F2.37 — F2.44.

‘ Output volt.

Rated volt. [, 1

7t
i
S
i 3/
r
. :
//W Output freq.Hz

iy

rated freq.

SI. 6.5 V/F Kkriva

57



Frekventni regulatori tipa EDS 1000 - UPUTSTVO

F2.37 |VF ucestanost vrednost 0 10.00Hz
F2.38 |VF vrednost napona 0 20.00%
F2.39 [VF ucestanost vrednost 1 20.00 Hz
F2.40 |VF vrednost napona 1 40.00%
F2.41 |VF ucestanost vrednost 2 25.00Hz
F2.42 |VF vrednost napona 2 50.00%
F2.43 |VF ucestanost vrednost 3 40.00Hz
F2.44 |VF vrednost napona 3 80.00%
F0.16 |Izbor tipa uredaja G/P Opseg: 0, 1 0

0: G tip uredaja (opSta namena)
1: P tip uredaja (specijalni tip)

6.2. Start, Stop, Kocenje

F1.00 |Rezim rada pokretanja (start-up) Opseg: 0, 1,2 0

0: Start od pocetne ucestanosti.
Frekventni regulator startuje prema parametru F1.01pocetne ucestanosti i F1.02 vremena
zadrSke pocetne uCestanosti (zaletanja).

1: Prvo koCenje pa zatim start.
Prvo kocenje prema DC naponu kocenja i vremenima (F1.03, F1.04) pa pokretanje sa
pocetnom ucestanoscu.

2: rezervisano

Napomena (2

1. Rezim rada 0:
Korisniku savetujemo da usvoji rezim pokretanja 0 u veéini primena i kada se pobuduje
sinhroni motor

2. Rezim rada 1:
Ovaj rezim se moZe primeniti kod pogona sa malom pocetnom inercijom prilikom polaska
u jednom ili drugom smeru kad motor ne pobuduje druge sklopove. Za velika opterecenja,
sa velikom inercijom, nemojte koristiti rezim rada 1.

F1.01 [PocCetna ucestanost Opseg: 0,0~10 Hz 0.00 Hz
F1.02 |Vreme zadrske ucestanosti Opseg: 0,0~20.0s 0.0s

Pocetna ucestanost znaci ucestanost sa kojom Freq.Reg. pocinje da radi kao $to je dato na slici
6.6. Vreme drzanja ucestanosti znaci vreme zaletanja za koje Freq.Reg. radi na pocetnoj ucestanosti
1 dato je sa tl na slici 6.6
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1 freq. Hz

time

|| starting
t;  time
SL. 6.6 Pocetna ucestanost i poCetno vreme

Napomena (2

Pocetna ucestanost nije ograni¢ena donjom grani¢nom ucestanosti

F1.03 |DC napon kocenja pri startu Opseg: 0~15 %

0%
F1.04 |DC vreme kocCenja pri startu Opseg: 0,0~20.0s

0.0s

Parametar F1.03 je procentualan u odnosu na nominalni ulazni napon Frekventnog regulatora.
Ne postojii proces DC kocenja kad je pocetno (startno) vreme kocenja 0,0s.

i .
A Output freq. output freq.

stop braking
initiative freq.

e

..................................

P
'

time

output volt. . output volt. &
(virtual (virtual value)|
value) DC biaking
alue : 5 ¢ “DC'braking
| : - : : 3 ~value
! i time :
:DC braking time I —
: : : stop braking
run : : run time
comm andJ command

SL 6.7 Start rezim Sl. 6.8 Zaustavljanje uz opadanje

ucestanosti +DC kocenje
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F1.05

Rezim zaustavljanja (Stop) Opseg: 0, 1,2

0: Zaustavljanje uz opadanje ucestanosti (Dec Stop).
Frekventni regulator smanjuje izlaznu ucestanost postepeno prema zadatom vremenu opadanja
po prijemu komande Stop 1 prestaje sa radom kad se ucestanost spusti na nulu.

1: Slobodno zaustavljanje.

Frekventni regulator trenutno prestaje sa izdavanjem signala na izlazima kada primi komandu
Stop a opteretni sklopovi se zaustavljaju slobodno u zavisnosti od sopstvene mehanicke
inercije.

2: Zaustavljanje uz opadanje ucestanosti +DC kocenje.
Frekventni regulator smanjuje izlaznu ucestanost postepeno prema zadatom vremenu opadanja

po prijemu komande Stop i1 pocinje DC kocenje kada je dostignut parametar pocetne

ucestanosti kocenja F1.06.

F1.06 |Pocetna DC ucestanost kocenja Opseg: 0,0~15,00 Hz 3,00 Hz
F1.07 [Pocetno vreme DC kocenja Opseg: 0,0~20.0s 0.0s
F1.08 [Pocetni napon DC kocenja Opseg: 0~15 % 0

Parametar F1.08 je u procentima u odnosu na nominalni ulazni napon. Nema procesa DC
koc¢enja ako je vreme kocenja 0,0s kao Sto je dato na slici 6.8

6.3. Pomocéni parametari za nacin rada regulatora

F2.00

Vremenska konstanta analogne filtracije Opseg: 0,00 — 30,00 Hz

0,20 Hz

Vremenska konstanta analogne filtracije se koristi kada Frekventni regulator uzima

ucestanost sa eksternog analognog kanala. Situacija se moze poboljsati kad se vrednost vremenske
konstante filtracije poveca za slucaj veoma dugih vodova signala ili smetnji koje uzrokuju
nestabilnost zadate ucestanosti.

F2.01

Vreme prelaska sa jednog na drugi smer Opseg: 0,0~3600,0 s
(FWD REV — mrtvo vreme)

0,1s

Vreme za koje Frekventni regulator ¢eka nultu izlaznu ucestanost (t1) dato na slici 6.9. Predstavlja
vreme prelaska obrtanja motora pobudenog Frekventnim regulatorom iz jednog smera u drugi

4 Output frequency

Sl 6.9 Vreme bez pobude - mrtvo vreme rada FWD REV
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F2.02 |Rad sa automatskom uStedom energije Opseg: 0~1 0

Da bi se postigla Sto bolja uSteda energije Frekventni regulator ¢e detektovati struju
opterecenja u svrhu automatske uStede energije.

0: ne reaguje na struju opterecenja

1: automatska usteda energije

Praznom ili neoptere¢enom motoru mozemo podesiti napon i struju u svrhu ustede energije
ukoliko detektujemo struju opterecenja. Automatska uSteda energije se uglavnom primenjuje na
stabilna opterecenja, brzine.

Napomena (2
Ova funkcija se obi¢no primenjuje kod optereé¢enja kao $to su ventilatori i vodene pumpe i sl.

F2.03 [Funkcija AVR Opseg: 0,1,2 0
(automatsko podeSavanje napona)

AVR znaci automatsko podeSavanje napona. Oznacava da Frekventni regulator moZe odrzati
konstantan izlazni napon uz pomo¢ AVR funkcije kada se menja ulazni napon.

0: nema delovanja
1: AVR stalno deluje
2: nema akcije AVR za vreme opadanja ucestanosti

Napomena (2

1. Kada je ulazni napon viSi od zadate vrednosti u normalnoj situaciji bi trebalo parametar
F2.03=1. Kada je parametar F1.05=0 Freq.Reg. je u rezimu zaustavljanja, vreme opadanja
ucestanosti je kratko pa ¢e struja koja tece biti ve¢a. Motor blago usporava sa malom
strujom i dugim vremenom usporenja ako se izabere da AVR stalno deluje (1).

2. Ukoliko bi parametar F2.03 postavili na nulu (F2.03=0) tj. AVR ne deluje kada motorni
sistem osciluje Sto je uzrokovano izborom AVR funkcije

Ova funkcija moze podesiti izlaznu ucestanost sa promenom opterecenja da bi dinamicki
kompenzirao fekvenciju proklizavanja asinhronih motora tako da odrzi brzinu motora na
konstantnoj vrednosti. U sprezi sa funkcijom automatske podrSke momentu dobija se bolja
karakteristika momenta pri malim brzinama kao §to je prikazano na slici 6.10.

‘ 100% Slip compensation
Output current :
1 850%%: ko s s Sy
100D e .1._.,, After s llp
Before slip compensation : <
< P compensation

Motor speed
: -
SL 6.10 Dijagram kompenzacije ucestanosti proklizavanja
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F2.05 |Noseca ucestanost Opseg: 2~15,0K Zavisno
od tipa

uredaja

Noseca ucestanost uti¢e na Sum motora i disipaciju toplote za vreme rada uredaja. Odnos
izmedu nosece ucestanosti i Suma motora, struji curenja, poremecajima je sledeca:
— Sa porastom nosece ucestanosti smanjije se Sum motora, povecava se struja curenja i
poremecaji.
— Sa smanjenjem nosece ucestanosti raste Sum motora smanjuje se struja curenja i
poremecaji.

Trebalo bi smanjiti nosecu ucestanost na odgovaraju¢i nacin da bi se smanjila toplotna
disipacija kad je temperatura okoline visoka a motor teSko opterec¢en. Odnos nosece ucestanosti i

tipa uredaja je dat u tabeli 6.1

Tabela 6.1. Odnos nosece ucestanosti i tipa uredaja

Tip uredaja Maksimalna Minimalna Fabricke
noseca Noseca vrednosti
ucestanost ucestanost (KHz)
(KHz) (KHz)

0.4KW 15 2.0 2

0.75KW 14 2.0 2

1.5KW 13 2.0 2

2.2KW 12 2.0 2

3. 7KW 12 2.0 2

5.5KW 11 2.0 2

7.5KW 10 2.0 2

11KW 11.0 0.7 2

15KW 10.0 0.7 2

18.5KW 9.0 0.7 2

22KW 8.0 0.7 2

30KW 7.5 0.7 2

37TKW 7.0 0.7 2

45KW 6.0 0.7 2

55KW 5.5 0.7 2

Napomena (2

1. Da bi se dobila bolja karakteristika predlazemo da odnos nosece ucestanosti prema radnoj
ne bude manji od 36.
2. Kad je ucestanost niska javlja se greSka u prikazanoj vrednosti struje.

F2.06 |Radna ucestanost pomaka (JOG) Opseg: 0,1~50,00 Hz 5,00 Hz
F2.07 [Vreme ubrzanja pomaka Opseg: 0,1~60,00 s 20,0s
F2.08 |Vreme usporenja pomaka Opseg: 0,1~60,00 s 20,0 s

Ucestanost pomaka ima najaveci prioritet. U svakom rezimu i stanju Frekventni regulator ¢e
raditi sa ucestanoS¢u pomaka prema vremenima ubrzanja i usporenja dok je JOG aktivan kao Sto je
prikazano na slici 6.11.
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Vreme ubrzanja znaci vreme za koje Frekventni regulator ubrzava od 0 do 50,00 Hz. Vreme
usporenja pomaka je vreme za koje Frekventni regulator usporava od 50,00 Hz do 0 Hz.

Jog decelerating time

e —
Sl 6.11 Pomak

Napomena (2

1. Pomakom se moZe upravljati sa tastature panela, kontrolnih prikljucaka i serijskog porta.

2. Frekventni regulator ¢e stati prema vremenu usporenja u Stop reZimu rada posle povla-
¢enja komande pomaka.

F2.09 [Ulazna kombinacija kanala za odredivanje Opseg: 0~28 0
ucestanosti

0: VCI+CCI
1: VCI-CCI
2: YCI+CCI

YCI odredena ucestanost je poztivna ili negativna. Ovde ulaz YCI od 0 - 10V odgovara
ucestanosti -50.00Hz~+50.00Hz; 0~5V odgovara ucestanosti od -50.00~0Hz a 5~10V odgovara
0~+50.00Hz.
3: RS485+YCI

Kad odaberete RS485+YCI, YCI ulazni napon 0~5V - YCI prazan hod (dead band) (F7.12)
odgovara -50.00Hz - 0.00Hz, 5V - YCI prazan hod (F7.12)< YCI<S5V+YCI prazan hod (F7.12)
odgovara 0 Hz, YCI>5V+YCI prazan hod (F7.12) odgovara 0.00~+50.00Hz. Ovom funkcijom se
moze obaviti kontrola istezanja.
4: VCI+YCI
5: rezervisano
6: uslovljeno eksternim impulsom +CCI
7
8

: uslovljeno eksternim impulsom -CCI
: rezervisano
9: rezervisano
10: rezervisano
11: rezervisano
12: rezervisano
13: VCI, CCI ma koja nenulta efektivna vrednist, prednost ima VCI
14: rezervisano
15: RS485+CCl1
16: RS485-CCIl
17: RS485+VCI
18: RS485-VCI
19: RS485+ analogni potenciometar tastature
20: RS485- analogni potenciometar tastature
21: VCI+ analogni potenciometar tastature
22: VCI- analogni potenciometar tastature
23: CCI+ analogni potenciometar tastature
24: CCI- analogni potenciometar tastature
25: rezervisano, 26: rezervisano, 27: rezervisano, 28: rezervisano
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F2.10 |Odnos ucestanosti glavnog i pomo¢nog Opseg: 0~500% 100%
pomo¢nog Frekventnog regulatora

Odnos ucestanosti glavnog i pomo¢nog Freq.Reg. preko zajednicke komunikacije. Ovaj
odnos se zadaje u pomo¢nom Frekventnom regulatoru.

F2.11 |Kontrola LED prikaza 1 Opseg: 0000~1111 0000

Parametrom F2.11se mogu koristiti 4 bita parametra ako se C.07~C10 prikazuju
Parametr nula (0) ukazuje da nema prikaza. 1 oznacava prikazano.

Cetiri bita parametra se ponaSaju na slede¢i nacin:

4™ bit 3" bit 2" bit 1* bit

C.07 C.08 C.09 C.10

vreme rada ukupno vreme rada [stanje ulaznog kraja |stanje izlaznog kraja
F2.12 |Kontrola LED prikaza 2 Opseg: 0000~1111 1111

Parametrom F2.12se mogu koristiti 4 bita parametra ako je C.11 — C14
ParametrAR nula (0) ukazuje da nema prikaza. 1 oznacava prikazano.

Cetiri bita parametra se ponasaju na slede¢i nadin:

4™ bit 3" bit 2" bit 1* bit

C.11 C.12 C.13 C.14

analogni ulaz VCI  |analogni ulaz YCI  |analogni ulaz CCI  |spoljnji impulsni ulaz

F2.13 [Parametar kontrole rada Opseg: 0
1* LED: bit 0~2
2" LED: bit 0~2
3“LED: bit 0~4

Prva LED
0: Dozvoljena je promena svih parametara
1: izuzev ovog parametra sve ostale parametre nije dozvoljeno menjati
2: Izuzev F0.01 1 ovog parametra sve ostale parametre nije dozvoljeno menjati.
Druga LED
0: nema akcije
1: vra¢a na fabricka podesavanja
2: brisanje istorije greSaka
Treca LED
: svi tasteri zaklju€ani
: svi tasteri zakljuc¢ani sem STOP
: svi tasteri zaklju€ani izuzev tastera A, V¥ 1 STOP
: svi tasteri zakljucani izuzev tastera RUN i STOP
: svi tasteri zaklju€ani izuzev tastera SHIFT i STOP

W= O
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Napomena (2

1. Fabricki je podeSeno na 0, tj., svi parametri se mogu menjati. Posle izmene parametra
prvo ovaj kod podesite na (0 da bi menjali setovanje funkcionalnih kodova. Posle izmene
parametara moZete menjati ovu funkciju do ocekivanog stepena zastite ukoliko je
potrebna zaStita parametra.

2. Posle brisanja memorije ili obnavljanja proizvodackih parametara prvi bit ovog
funkcionalnog koda ¢e se automatski vratiti na 0.

3. Posle postavljanja treceg bita F2.13, tastatura ¢e biti zakljucana posle drzanja tastera
"ESC" utrajanju od 5 sekundi. Da bi otkljucali tastaturu morate opet taster "ESC" drzati
5 sekundi.

F2.14 |Podesavanje komunikacije Opseg: 03
Prva LED: bit 0~5
Druga LED: bit 0, 1, 2

Funkcija F2.14 koristi prvi 1 drugi "bit" da bi se podesila brzina i format prenosa serijske
komunikacije.
1* bit predstavlja brzinu u bodima (baud rate) a vrednosti su sledece:
0: 1200 BPS
1: 2400 BPS
2: 4800 BPS
3: 9600 BPS
4: 19200 BPS
5: 38400 BPS
2™ bit predstavlja oblik podataka a vrednosti su sledece:
0: 1-8-1 format, bez provere parnosti.
Naime, prvi bit je pocetni (starat), 8 bitova podataka, 1 bit kraja (stop),
bez provere parnosti.
1: 1-8-1 format, sa proverom parnosti.
Naime, prvi bit je pocetni (starat), 8 bitova podataka, 1 bit kraja (stop), provera parnosti.
2: 1-8-1 format, provera neparnosti.
Naime, prvi bit je pocCetni (starat), 8 bitova podataka, 1 bit kraja (stop), provera
neparnosti.

F2.15 |Lokalana adresa Opseg: 0~127 1
127 je adresa emitovanja

1 stop bit, provera neparnosti

Ovaj funkcionalni kod se koristi za odredivanje adrese frekventnog regulatora za vreme
komunikacije preko serijskog porta. 127 je za glavni regulator za vreme komunikacije glavnog
frekventnog regulatora sa potcinjenim i za komunikaciju izmedu ostalih regulatora

PaZnj ai-i:

127 je adresa koja moZe samo da prima i izvr§ava naredbe koje emituje nadredeni
uredaj ali ne odgovara nadredenoj masini kad je kao adresa emitovanja 127.
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F2.16 |Prekoracenje i provera vremena komunikacije |Opseg: 0.0~1000,0s Is

Ukoliko otkaze serijska komunikacija posle odredenog vremena odredenog ovim funkcio-
nalnim kodom regulator prosuduje da je doslo do otkaza u komunikaciji.

Regulator ne¢e detektovati komunikacioni signal sa serijskog porta, naime ako je vrednost
ove funkcije postavljena na vrednost nula "0".

F2.17 |Lokalani odziv vremena kasnjenja Opseg: 0~1000 ms S ms

Lokalani odziv vremena kaSnjenja predstavlja vreme u kome u kome serijski port regulatora
primi 1 izvr$i naredbu od nadredenog uredaja a zatim odgovori nadredenom uredaju. Ova funkcija
se koristi samo za postavljanje ovog vremena kaSnjenja.

F2.18 |Vreme ubrzanja 2 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.19 [Vreme usporenja 2 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.20 |Vreme ubrzanja 3 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.21 |Vreme usporenja 3 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.22 Vreme ubrzanja 4 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.23 |Vreme usporenja 4 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.24 |Vreme ubrzanja 5 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.25 [Vreme usporenja 5 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.26 |Vreme ubrzanja 6 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.27 |Vreme usporenja 6 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.28 [Vreme ubrzanja 7 Opseg: 0.1~6000.0 20.0
F2.29 |Vreme usporenja 7 Opseg: 0.1~6000.0 20.0

Mogu se definisati 3 vrste vremena ubrzanja i usporenja 1 izabrati vreme ubrzanja, usporenja
od 1-7 za vreme rada regulatora razli¢itim kombinacijijama na kontrolnim priklju¢cima. Podatke o
ovome ¢ete naci kod funkcija vremena ubrzanja,usporenja na priklju¢cima od F5.00 - F5.07

Napomena (2

Vreme ubrzanja, usporenja 1 je definisano funkcionalnim parametrima F0.08 i F0.09

F2.30 |Multi-step frekvencija 1 Opseg: donja granica~gornja granica 5.00 Hz
F2.31 |Multi-step frekvencija 2 Opseg: donja granica~gornja granica 10.00 Hz
F2.32 (Multi-step frekvencija 3 Opseg: donja granica~gornja granica 20.00 Hz
F2.33 |Multi-step frekvencija 4 Opseg: donja granica~gornja granica 30.00 Hz
F2.34 |Multi-step frekvencija 5 Opseg: donja granica~gornja granica 40.00 Hz
F2.35 (Multi-step frekvencija 6 Opseg: donja granica~gornja granica 45.00 Hz
F2.36 |Multi-step frekvencija 7 Opseg: donja granica~gornja granica 50.00 Hz

Zadavanje ucestanosti u viSestepenom brzinskom rezimu rada i jednostavnom PLC modu.
Pogledajte funkciju za viSestepeni brzinski mod rada na F5.00 - F5.07 i funkcionalnu grupu F4
jednostavnih PLC funkcija.
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F2.37 |VF ucestanost vrednost 0 Opseg: 0.00~F2.39 10.00 Hz
F2.38 |VF napon vrednost 0 Opseg: 0.00~F2.40 20.00 %
F2.39 [VF ucestanost vrednost 1 Opseg: F2.37~F2.41 20.00 Hz
F2.40 |VF napon vrednost 1 Opseg: F2.38~F2.42 40.00 %
F2.41 |VF ucestanost vrednost 2 Opseg: F2.39~F2.43 25.00 Hz
F2.42 [VF napon vrednost 2 Opseg: F2.40~F2.44 50.00 %
F2.43 |VF ucestanost vrednost 3 Opseg:F2.41~gornje grani¢ne ucestanosti  [40.00 Hz
F2.44 |VF napon vrednost 3 Opseg: F2.42~100% (nominalnog napona) [80.00 %
Vidi opis za F0.15

F2.45 |Skok frekvencije 1 Opseg: 0.00~400.00 Hz 0.00 Hz
F2.46 [Skok frekvencija 1. opseg Opseg: 0.00~30 Hz 0.00 Hz
F2.47 |Skok frekvencija 2 Opseg: 0.00~400.00 Hz 0.00 Hz
F2.48 |Skok frekvencija 2. opseg Opseg: 0.00~30 Hz 0.00 Hz
F2.49 (Skok frekvencija 3 Opseg: 0.00~400.00 Hz 0.00 Hz
F2.50 |Skok frekvencija 3. opseg Opseg: 0.00~30 Hz 0.00 Hz

Parametri F2.45~F2.50 Stite uredaj od rezonantne u¢estanosti mehanickog opterecenja.

Zadata ucestanost frekventnog regulatora se moze kretati oko odredene ucestanosti na na¢in
kako je prikazano na slici 6.12 i mogu se definisati najvise 3 tacke oko kojih se krece ucestanost

Jumping freq. 3

Jumping freq. 2

Jumping freq. 1

| Set freq. after adjusted

e
b

7
................... st
................................... | .lUIllpin(__' range 2
a—— B gt
......... P
"""""" _} Jumping range |

// Set freq.

25 .

-

SL.6.12 Dijagram skokova ucestanosti i njihov opseg

F2.51

Zadavanje vremena rada

Opseg: 0~65535 h 0

F2.52

Akumulirano vreme rada

Opseg: 0~65535 h 0

Kada akumulirano vreme rada dostigne zadato (F2.51) regulator ¢e dati izlazni signal.
Molimo Vas da pogledate uvod u funkcije F5.10-F5.13 .

Funkcija F2.52 oznacava akumulirano vreme rada regulatora od napustanja fabrike do sada.
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F2.53 |Izbor formata frejma za RS485 Opseg: 0~4 0

0: freym od 14 bytes ili 18 bytes ASCI

1: frejm od 8 bytes ili 10 bytes hex, primarni odziv nije izmenjen
2: freym od 8 bytes ili 10 bytes hex, 12 komandi bez odziva

3: frejm od 8 bytes ili 10 bytes hex, 14 komandi bez odziva

4: freym od 8 bytes ili 10 bytes hex, obe naredbe 12 1 14 bez odziva

6.4. Parametri rada u zatvorenoj povratnoj sprezi

Analogni sistem sa povratnom spregom :

Vrednost pritiska na ulazu VCI porta Salje povratnom spregom signal senzora pritiska od
4~20 mA na ulazni port regulatora CCI praveci analogni zatvoreni upravljacki sistem, preko PID
stepena kao Sto je dato na slici 6.13

U send out

= i 3

PE 1 g

, :

2

L o 4~20maA ™)

COM e
el I ‘
f—P+10V/H5V GND 5

provision 1-3K ’—H> VCI1
T GND

S1.6.13 Ugradeni analogni PID sistem sa povratnom spregom

Napomena (2
Moze se obezbediti specijalna vrednost po funkcionalnom kodu F0.00

Princip rada upravljackog sistema sa PID stepenom je dat na slici:
proportion)
gam
(F308)

specified value

Closed-loop —| adjusting S integral . closed-loop
i —e

A (F3.12) gain
specified value E28, Bk (F3.09) n output
different;

al gamn

(F3.10)

feedback adpusting
(F3.05, F3.07)

closed-loop

feedback value

S1.6.14 Blok Sema PID upravljackog principa

U gornjem dijagramu Kp: proporcionalno pojacanje; Ki: integralni faktor; Kd: diferencijalni
Clan.

Granica greske i1 vrednosti proporcionalnog, integralnog i diferencijalnog parametra su isti
kao kod obi¢nih PID parametara, (videti definicije funkcionalnih parametara F3.01~F3.12). Odnos
odredenih vrednosti i vrednost ocekivane povratne sprege je dato na slici 6.15. Tu je vrednost od
10V kao referenca, a vrednost od 20mA se koristi kao referenca za vrednost sprege.
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Odredena vrednost podeSavanja i vrednost sprege sa slike 6.14 odgovaraju jedinstvenom
odnosu dimenzija zadate vrednosti i vrednosti sprege.

A

Expected feedbek value

20mA

4mA Espcciﬂed value

0 10V
SL 6.15 Odredena vcrednost i o¢ekivana vrednost sprege
Kada je sistem odreden osnovni koraci zadavanja parametara povratne sprege su sledeci:
(1) odredivanje zatvorene petlje 1 kanal povratne sprege (F3.01, F3.02)
(2) potrebno je postaviti relaciju izmedu zatvorene petlje i povratne sprge za analognu
povratnu petlju (F3.04-F3.07)Z
(3) Zadavanje funkcije preset ucestanosti zatvorene petlje (F3.14, F3.15)
(4) Zadavanje proporcionalnog pojacanja, integralnog ¢lana i diferencijalnog parametra,
ciklusa uzorkovanja i granice greske (F3.08 - F3.12)

F3.00 (Izbor rada u zatvorenoj petlji Opseg: 0,1 2 0

0: nema rada u zatvorenoj petlji
1: rad u PID zatvorenoj petlji
2: rad u PID petlji napajanje vodom sa konstantnim pritiskom

Napomena:

Ovaj parametar se uglavnom koristi za dvostruko napajanje vodom sa jednom pobu-
dom i frekventnim regulatorom. Pored zadavanja relevantnih parametara u grupi F3 za za-
tvorenu petlju potrebno je zadati F5.01-F5.13(0C1-0C4) tako da budu 21. Ukoliko je potre-
bno da jedan regulator pobuduje tri ili Cetiri pumpe izaberite specijalno vodosnabdevanje.

F3.01 |Obezbedenje izbora kanala Opseg: 0~3 1

0: digitalno

1: VCI analogno naponsko od 0 do 10V

2: CCI analogno. Mozete izabrati napon od 0-10V ili strujno od 4 -20mA
3: obezbedeno preko analognog potenciometra sa panela

F3.02 |Izbor kanala povratne sprege Opseg: 0~6 1

0: VCI analogni ulazni napon 0-10V
1: CCI analogni ulaz
2: VCI+CCI
3:VCI-CCI
4: Min {VCI,CCI}
5: Max {VCI,CCI}
Kada je izabran analogni strujni CCI u regulatoru ¢e se pretvoriti u naponsku vrednost.
6: impulsna povratna sprega
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F3.03 |Odredena digitalna vrednost Opseg: 0.00~9.999V 1.000V
Zadavanje ciljne vrednosti pritiska Opseg: 0.00~F3.21Mpa 1.000Mpa

Kada je F3.00-1 oblik date vrednosti F3.03 ¢e direktno biti kao vrednost upravljackog siste-
ma sa zatvorenom spregom. Molimo Vas da tada zadate F3.21 na 9.999V.

Kada je F3.00-2 pocinje upravljacki sistem sa PID-om za snabdevanje vodom sa konsta-
ntnim pritiskom. U ovoj tacki F3.03 ¢e biti ciljna vrednost pritiska. Gornja granica je F3.21Mpa

F3.04 (Minimalna zadata vrednost Opseg: 0.0(%)
0.0~maksimalne zadate vrednosti
F3.05 [Odgovarajuéa vrednost povratne sprege za |[Opseg: 0.0(%)
minimalnu vrednost 0.0~100.0(%)
F3.06 |Maksimalana zadata vrednost Opseg: 100.0(%)
minimalna zadatav rednost~100.0%
F3.07 (Odgovarajuca vrednost povratne sprege za |[Opseg: 0.0(%)~100.0(%) 100.0(%)

maksimalnu vrednost

F3.04-F3.07 definiSe odnos preko krivih obezbedene povratne sprege i ocekivane sprege.

Zadata vrednost je procenat obezbedene u odnosu na stvarnu vrednost u odnosu na referentnu (10V
ili 20mA)

odzovarapca vrednost
sprege u odnont na mas.

pozitivia sprega

odgovarajica vrednost
sprege 1 odnosl na min.

mimn. max.

odgovarapica vrednost
sprege 1 odnosl na nun. negativna sprega

odzovaramiea vrednost
sprege 1 odnost na maz.

-

min. max.

S1.6.16 zadata vrednost, kriva sprege

F3.08 |Proporcionalno pojacanje Kp Opseg: 0.000~9.999 0.050
F3.09 (Integralni faktor Ki Opseg: 0.000~9.999 0.050 s
F3.10 |Diferencijalni ¢lan Di Opseg: 0.000~9.999 0.000
F3.11 |Uzoracki ciklus T Opseg: 0.01~1.00 s 0.10s

Sto je vece proporcionalno pojacanje brzi je odziv ali preveliko je sklono oscilacijama.

Samo primena proporcionalnog pojacanjaKp moze kompletno eliminisati ofset dok se inte-
gralni i duiferencijalni ¢lanovi mogu primeniti da bi se pri PID kontroli eliminisao preostali ofset.
Sto je ve¢i Ki sistem se brZze odziva na izmenu ofseta ali takode moZe zaoscilovati ako je prevelik.

Uzoracki ciklus T je uzoracko vreme za koje PID vrsi izracunavanja pa §to je duZzi bice i
sporiji odziv sistema.
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F3.12 |Granice ofseta Opseg: 0.0~20.0 (%) 2.0 (%)

Kao $to je dato na slici 6.17 za maksimalni ofset zatvorene petlje sprege PID sistem prestaje
da radi kada je petlja u okviru ovog opsega. Da bi se razumno iskoristila funkcija idite na uskladi-
vanje konflikta izmedu izlazne ta¢nosti sistema 1 njegove stabilnosti.

f Feedback
e va lue e + -.1_fl'x»_..:l 4 ocutput freqg.
; T limit i
value preset freq.
tiame
Chtput
Freq.
e teme T
1i.1.r_|c preset freq holdmg tine
Sl 6.17 granice ofseta SL 6.18 preset ucestanost zatvorene petlje
F3.13 |prag PID-a za integralnu konstantu Opseg: 0.0~100.0 (%) 100.0

Integralna konstanta ne reaguje kad su odredene vrednosti vece ili kad je sprega PID-a veca
od ove granice. Samo kad su ove vrednosti manje od granice integralni ¢lan reaguje. PodeSavanjem
ovog parametra je moguce podesiti brzinu odziva.

F3.14 |Zadata uCestanost zatvorene petlje Opseg: 0.0 Hz
O~gornja grani¢na ucestanost
F3.15 [Vreme drZanja zadate ucestanosti zatvorene  [Opseg: 0.1s
petlje 0.0~6000 s

Ovom funkcijom se zatvorena sprega moze brzo dovesti u stabilnu fazu.
Po startu povratne sprege regulator ubrzava do preset ucestanosti.

F3.14 se ponaSa kao ubrzanje a ono se izvrSava u vremenu F3.15 a zatim radi po
karakteristikama zatvorene sprege kao Sto je dato na slici 6.18

Napomena (2
Postavite preset ucestanost i vreme drZanja na "0" ako Vam nije potrebna funkcija preset
ucestanosti zatvorene sprege

F3.16 |Vrednost uCestanosti oporavka Opseg: 0.00~400.00 Hz 30.00 Hz
F3.17 |Pocetna vrednost pritiska Opseg: 0.00~F3.21 Mpa 0.500 Mpa

Vrednost funkcije oporavka ucestanosti:

Kada je sistem snabdevanja vodom u okviru zadatom F3.12 (granice odstupanja) a radna
ucestanost regulatora ispod F3.16 (ucestanost oporavka) posle F3.18 (vreme kaSnjenja u "sleep"
modu) frekventni regulator ulazi u "sleep” mod rada, radna ucestanost pada na 0.00 Hz da bi sacu-
vao energiju 1 zastitio motor.
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F3.18 |vreme kaSnjenja u "sleep" modu Opseg: 0.0~6000.0 s 0.0

Ovaj parametar sluzi za zadavanje vremena kasnjenja kada se ulazi u "sleep" funkciju.
Regulator EDS1000 prestaje da radi 1 izlazna ucestanost je niza od sleep ucestanosti a vreme drza-
nja duze od vremena kaSnjenja.

F3.19 |vreme oporavka kasnjenja Opseg: 0.0~6000.0 s 0.0

Ovaj parametar sluzi da zada vreme kad se ulazi u funkciju oporavka.

F3.20 |Izbor snabdevanja vodom sa konstantnim Opseg: 0~3 0
pritiskom u reZimu 1

: regulator radi u modu jedan pogon dva snabdevanja vodom

: snabdevanje vodom sa konstantnim pritiskom radi kao jedan pogon mod dva

: snabdevanje vodom sa konstantnim pritiskom radi kao jedan pogon mod tri

: snabdevanje vodom sa konstantnim pritiskom radi kao jedan pogon mod Cetiri

W N = O

F3.21 |Opseg manometra koji mei na daljinu Opseg: 0.001 - 9.999 Mpa 9.999

Ovaj parametar postaviti u odnosu na 10V ili 20 mA.

F3.22 |Dozvoljeno odstupanje gornje 1 donje granice |Opseg: 0.0~100 % 1.0
ucestanosti kada se dodaju ili uklanjaju pumpe

Ovim parametrom definiSemo kad regulator dodaje ili uklanja pumpe posSto ucestanost
padne u opseg grani¢nih ucestanosti. Regulator pocinje da dodaje ili oduzima pumpe na gornjoj ili
donjoj grani¢noj ucestanosti ako je ovaj parametar postavljen na 0.0 %.

F3.23 |Vreme preklapanja pumpi Opseg: 0.0~999.9 s 5.0

Granica dodavanja pumpi a na istoj uc¢estanosti na donjoj granici kad se pumpa uklanja

F3.24 |Vreme kasSnjenja pri preklapanju uz pomo¢  |Opseg: 0.1~10.0 s 0.5
magnetskog provodnika

Ovaj parametar definiSe vreme kasnjenja akcije magnetskog provodnika kada ide od izvora
do promenljive ucestanosti ili od promenljive ucestanosti do izvora.

F3.25 |Automatski interval preklapanja Opseg: 0000~9999 0000

Zadavanjem ovog parametra moze se posti¢i funkcija da motor ne zarda od stajanja jer regu-
lator moZe da odgodi vreme 1 automatski startuje pokretanje pumpe ili staticke pumpe.

Kada se ova vrednost postavi na 0000 minuta ne postoji automatsko preklapanje, ako je vre-
dnost 0001 sistem automatski preklapa jedamput u svakom vremenu ponovljenog pokretanja, kada
ne radi ne bi preklopio; kada je vrednost iznad 0002 sistem preklapa automatski na zadatu vrednost.
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F3.26 |Parametarski prikaz nadzora snabdevanja vodom|Opseg: 0~1 0

1,C-12 prikazuje vrednost napona VCI, CCI

0: C-1
1: C-11,C-12 prikazuje zadati i pritisak ostvaren PID regulacijom

C-
C-

F3.27 |Podesavanje karakteristike zatvorene petlje  |Opseg: 0~1 0

0: Pozitivna funkcija, brzina motora raste kako raste odredena vrednost
1: Inverzna funkcija, brzina motora opada sa porastom odredene vrednosti

F3.28 [Pocetni izbor parametara za nadzor pomoc¢u LED |Opseg: 0~14 1

: zadata ucestanost

: izlazna ucestanost

: ulazna struja

: izlazni napon

: DC napon sabirnice

: brzina motora

: temperatura hladnjaka

: vreme rada

: ukupno vreme rada

: stanje na ulaznim priklju¢cima

10: stanje na izlaznim priklju¢cima

11: obezbedenje analognog ulaza za VCI/PID
12: povratna sprega na analognom ulazu CCI/PID
13: analogni ulaz YCI

14: ulaz eksternih impulsa

O 001NN W~ O

F3.29 |YCI vreme kaSnjenja u-radu Opseg: 0,0~999,9 s 10

Regulator se prvo pokrece sa ucestanosti odredenom preko RS485 a zatim posle zadatog
vremena prelazi na u€estanost RS485 + YCI posle zadatog vremena kasnjenja.

F3.30 |Rele defekta, TA,TB, TC izbor funkcija Opseg: 0~24 15

Isto kao Sto je opisano za F5.10

F3.31 |Pojacanje analognog ulaza Opseg: 0~800% 100
VCI pojacanje je prikazano dole na sledecoj slici
p Frequency
Gain of 150%
1) B T, . Gain of 100%
o

P

{ Gain of 50%

Pyl

P
=

Pojacanje VCI analognog ulaza
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6.5. Parametri za rad sa jednostavnim PLC funkcijama

Korisnik moze zadati smer, izlaznu ucestanost i vreme rada regulatora za vreme ciklusa rada
uz pomo¢ jednostavnih PLC funkcija prema zahtevima struke kao $§to je dato na slici 6-19.

PLC funkcije regulatora EDS1000 omogucuju 7 vrsta viSestepenih nacina rada. Vidite pri-
mer 7-mo stepene brzine. Na slici 6-20 al-a5 1 d1-d5 su vremena ubrzanja i usporenja za odgo-
varajuci korak koja se zadaju funkcionalnim parametrima F0.08, F0.09 i F2.18-F2.29 sa ukupno 7
vrsta parametara. Zadatu u Cestanost 1 vreme rada f1-f7, T1-T7 odredujemo funkcionalnim kodo-
vima F4.01-F4.14

Simple PLC run

[ [ [1 [ [ [ [,

PLC indikacija kraja koraka ﬂ>5 00ms

PLC indikacija kraja ciklusa

SL. 6-19 PLC rad
PLC funkcije regulatora EDS1000 omogucuju 7 vrsta viSestepenih nacina rada. Vidite pri-
mer 7-mo stepene brzine. Na slici 6-20 al-a5 i d1-d5 su vremena ubrzanja i usporenja za odgovara-
juci korak koja se zadaju funkcionalnim parametrima F0.08, F0.09 i F2.18-F2.29 sa ukupno 7 vrsta
parametara. Zadatu u Cestanost 1 vreme rada f1-f7, TI-T7 odredujemo funkcionalnim kodovima
F4.01-F4.14

£, Simple PLC run a 7 £
a f:
Sh AN
al 3 as

Ts i Ty

RUN command |_|
SI. 6-20 Stop posle jednog PLC ciklusa

Indikacija zaustavljanja koraka ili ciklusa rada se moze ostvariti dovodenjem na izlaz impu-
Isnog indikatora od 500 mS preko kola sa otvorenim kolektorom na prikljucke OC1-OC4. Detalji
funkcije su definisani funkcionalnim kodovima F5.10-F5.13
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Opseg: prvi LED bit 0-3 000
drugi LED bit 0,1
tre¢i LED bit 0,1

F4.00 |Zadavanje PLC rada

Ovaj funkcionalni kod koristi prvi, drugi 1 tre¢i bit za odredivanje nac¢ina rada PLC-a, znaci
kad je PLC u radu, u radu po ponovnom ukljucenju posle prekida, zadaje jedinicu rada i to na sle-
de¢i nacin:

LED 1*:

0: nema akcije

1: stop posle jednog ciklusa.
Kao $to je prikazano na sl. 6.20, regulator se automatski zaustavlja po zavrSetku ciklusa i

moze startovati kad postoji komanda pokretanja.

2: zadrZava Kkrajnji status posle prvog (jednog) ciklusa.
Kao $to je prikazano na sl. 6.21 regulator radi na ucestanosti i u smeru poslednjeg koraka

po zavrSetku ciklusa. Regulator se nec¢e zaustaviti sve dok ne dobije stop komandu.

f6 d'7

i) ag f7
az
fl / d2 f d7
a1, : as
a3 f
ag %5
 \fa
Ty i T i T3 i Ty i Ts i Ts i1y

RUN command 0

STOP command [l
SL 6.21 ZadrZavanje vrednosti posle jednog ciklusa

PLCun
UL T2 A A TS X6, 07 T 120 03, 14, 15 16 17 1.
| g lirstcircle . .. | Second circle
RUN command

STOP
SI. 6.22 Konsekutivni mod
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3: Konsekutivni ciklus (sledeci) .
Kao $to je dato na slici 6.22 regulator pocinje slede¢i ciklus posle zavrSenja prethodnog
sve do dobijanja komande stop
LED 2" :
0: start od prvog koraka.
Posle restartovanja regulator pocinje da radi od prvog koraka ako je bio stop za
vreme rada usled komande stop ili usled nestanka napona napajanja.
1: posle prekida nastavlja da radi od zadate ucestanosti koja je bila
u tom koraku rada.
Ukoliko dode do zaustavljanja rada usled komande stop ili nestanka napajanja
regulator ¢e zapamtiti tekuci korak (parametre rada) i posle restartovanja ¢e

automatski u¢i u nastavak rada u koraku u kome je stao. Nastavi¢e da radi preostalo

vreme prema definisanoj ucestanosti ovog koraka kao Sto je datona slici 6.23.
Regulator ponovo pocinje od prvog koraka posle restartovanja ako je regularno

iskljucen.
Interruption signal
[
output freq.Hz
iStep 1 | Qep2 i —
S :
S U eee] s Step 2 residual ime
ay: step 1 accelerating time ay: step 2 accelerating time
as: step 3 accelerating time dy: step 2 decelerating ime
f1: step 1 frequency f2: step 2 frequency
f3: step 3 frequency
SI. 6.23 PLC mod startovanja 1
3“LED:

0: sekunde

1: minute
Ove vrednosti vaze samo u PLC modu vremenskih koraka. Vreme ubrzanja i usporenja u PLC
rezimu je odredeno paramtrom F0.07

Napomena (2

1. Ukoliko je vreme PLC rada postavljeno na 0, ovaj segment nema efekta
2. MozZe ufiniti da pauza PLC programa nema efekta ili da ima i sli¢no preko odgovarajuci

F5

prikljucaka. Detaljnija objaSnjenja odgovaraju¢ih funkcija nadi éete u grupi parametara

h
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F4.01 |Korak 1 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.02 |Korak 1 rad opseg: 0~6000.0 10
F4.03 [Korak 2 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.04 |Korak 2 rad opseg: 0~6000.0 10
F4.05 |Korak 3 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.06 |Korak 3 rad opseg: 0~6000.0 10
F4.07 |Korak 4 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.08 |Korak 4 rad opseg: 0~6000.0 10
F4.09 (Korak 5 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.10 |Korak 5 rad opseg: 0~6000.0 10
F4.11 |Korak 6 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.12 (Korak 6 rad opseg: 0~6000.0 10
F4.13 |Korak 7 zadavanje opseg: 000~621 000
F4.14 |Korak 7 rad opseg: 0~6000.0 10

F4.01 - F4.14 se koriste prvi, drugi i tre¢i bit koji sa odgovaraju¢im LED i odvojeno definisu
zadatu ucestanost, smer i vremena ubrzanja i usporenja u PLC radu. Za detalje vidi slede¢i spisak:
LED 1* bit: Zadavanje udeastanosti
0: visekorac¢na ucestanost "i" i=1-7 i definisana je parametrima F2.30 do F2.44
1: uCestanost odredena funkcionalnim kodom F0.00
LED 2" bit: Izbor smera
0: unapred
1: unazad
LED 3" bit: Izbor vremena ubrzanja/usporenja
: vreme ubrzanja/usporenja 1
: vreme ubrzanja/usporenja 2
: vreme ubrzanja/usporenja 3
: vreme ubrzanja/usporenja 4
: vreme ubrzanja/usporenja 5
: vreme ubrzanja/usporenja 6
: vreme ubrzanja/usporenja 7

nen
1

AN AW~ O

6.6. Parametri koji se odnose na prikljucke

F5.00 (Izbor funkcije X1 ulaznog prikljucka Opseg: 0 - 42 0
F5.01 (Izbor funkcije X2 ulaznog prikljucka Opseg: 0 -42 0
F5.02 |Izbor funkcije X3 ulaznog prikljucka Opseg: 0 - 42 0
F5.03 (Izbor funkcije X4 ulaznog prikljucka Opseg: 0 - 42 0
F5.04 (Izbor funkcije X5 ulaznog prikljucka Opseg: 0 -42 0
F5.05 |Izbor funkcije X6 ulaznog prikljucka Opseg: 0 - 42 0
F5.06 (Izbor funkcije X7 ulaznog prikljucka Opseg: 0 - 42 0
F5.07 (Izbor funkcije X8 ulaznog prikljucka Opseg: 0 -42 0
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ViSefunkcionalni ulazni prikljuéei X1-X8 omogucuju korisniku 43 vrste reZima rada i moZe
ih izabrati po sopstvenim zahtevima. Data je funkcionalna tabela parametara:

stavka |Odgovarajuca funkcija stavka |Odgovarajuéa funkcija

0 Ne koristi se kontrolni prikljucci 1 Visekoracna brzina Prikljucak 1

2 ViSekoracna brzina Prikljucak 2 3 ViSekoracna brzina Prikljucak 3

4 Visekoracna brzina Prikljucak 4 5 Spoljasnji JOG napred

6 Spoljasnji JOG nazad 7 Vremena Ubrz/Uspor na prikljucku 1
8 Vremena Ubrz/Uspor na prikljucku 2 9 Vremena Ubrz/Uspor na prikljucku 3
10 Spolnja dojava kvara 11 Spoljnja dojave prihvatanja kvara

12 "Free stop" 13 Spoljnja stop komanda

14 Zaustavljanja pomoc¢u DC kocenja 15 Zabrana rada regulatora

16 Povecanje ucestanosti (UP) 17 Smanjenje ucestanosti (DOWN)

18 Zabrane Ubrzanja/Usporenja 19 Trozi¢no upravljanje radom

20 Nema zatvorene petlje 21 PLC ne funkcioniSe

22 Jednostavna komanda pauze PLC-a 23 Ponovno uspostavljanje rada PLC-a

(resetuje promenljive PLC u trenutku pre-
kida pa PLC startuje od prvog segmenta)

24 Izbora kanala ucestanosti 1 25 Izbora kanala ucestanosti 2

26 Izbora kanala ucestanosti 3 27 Ucestanost prebacena na CCI

28 Komanda preklapanja na prikljuc¢ak 29 Radna komanda izbora kanala 1

30 Radna komanda izbora kanala 2 31 Radna komanda izbora kanala 3

32 Rad u promeni ucestanosti 33 Ulaz spoljnjeg prekida

34 Brisanje unutra$njeg brojaca 35 Okidni impuls unutras$njeg brojaca
36 Brisanje unutra$njeg tajmera 37 Okididni impuls unutrasnjeg tajmera
38 Impulsni ulaz (vazi samo za X7 1 X8) 39 Rezervisano

40 Rezervisano 41 Rezervisano

42 Rezervisano

Objasnjenje liste funkcija sledi:
1~4: Prikljuc¢ak za upravljanje viSekora¢nom brzinom.

Moze se zadati 15 koraka ucestanosti brzine samo izborom ON/OFF kombinacijama ovih funkcio-
nalnih prikljuc¢aka

Tabela 6.3 Izbor viSekoracnih brzina rada
K4 |K3 |K2 |K1 |Zadavanje ucestanosti
OFF |OFF |OFF |OFF |Opsta ucestanost rada
OFF |OFF |OFF |ON |Visekorac¢na ucestanost 1
OFF |OFF |ON |OFF |Visekorac¢na ucestanost 2
OFF |OFF |ON |ON |Visekoracna ucestanost 3
OFF |ON |OFF |OFF |Visekorac¢na ucestanost 4
OFF |ON |OFF |ON |Visekoracna ucestanost 5
OFF |ON |ON |OFF |[Visekorac¢na ucestanost 6
OFF |ON |ON |[ON |Visekora¢na ucestanost 7
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Gore navedena funkcija viSekoracnih ucestanosti se moze koristiti kod visekora¢ne brzine 1
u jednostavnom PLC reZimu rada. Dole navodimo primer rada u viSekora¢noj brzini:

Definisa¢emo upravljacke (kontrolne) prikljucke X1,X2,X3.

Posle zadavanja F5.00=1, F5.01=2, F5.03=3, X1,X2,X3 se koriste za ostvarivanje viSekora-
¢nog rada kao $to je dato na slici 6.24

Output frequency

Common set freq.

petime
Run command | 1 K1
Multi-stepspeed control terminal ]on—;—g _. k2
Multi-stepspeedcontrol terminal 2 s 3 K3
Multi-stepspeedcontrol terminal 3 on 1 i K4

Na slici 6.25 je primer izbora i vezivanja upravljackih (kontrolnih) kanala gde se moze iza-
brati rad unapred i unazad pomocu K5, K6.

Na slici 6.24 razlic¢itom kombinacijom K2,K3,K4 regulator ¢e raditi u skladu sa zadatom
osnovnom ucestanoscu ili viSekoraénom promenom ucestanosti (brzine) na osnovu gornje tabele

3 phase breaker

3phase —F-—— (R U ;

AC power %~ ¢S \" @ e KM

supply —. T \f\-. 1
: PES - ; EDS1000
EDS1000 i

® X5

K3
WD 5 ———————® COM
: FWD i
REV #—
& COM _
COM @
S1.6.25 Rad sa viSekora¢nom brzinom S1.6.26 Uvek otvoren ulaz na eksterni otkaz

5~6: Ulaz eksterne kontrole pomaka JOGF/JOGR.

Kada je zadata komanda na prikljucku F0.02=1, radi pomak unapred JOGF. JOGR je pomak
unazad. Radna ucestanost funkcije pomaka, vremena ubrzanja i usporenja su definisana funkcijama
F2.06~F2.08 (primedba komnda rada pomaka je definisana funkcijom F0.02)
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7~9: Izbor priklju¢aka za ubrzanje/usporenje

Tabela 6.4 I1zbora prikljucaka

Prikljucak 2 |Prikljucak 2 [Prikljuc¢akl [Izbor vremena Ubrzanja/Usporenja
OFF OFF OFF Vreme Ubrzanja 1/Usporenja 1
OFF OFF ON Vreme Ubrzanja 2/Usporenja 2
OFF ON OFF Vreme Ubrzanja 3/Usporenja 3
OFF ON ON Vreme Ubrzanja 4/Usporenja 4
ON OFF OFF Vreme Ubrzanja 5/Usporenja 5
ON OFF ON Vreme Ubrzanja 6/Usporenja 6
ON ON OFF Vreme Ubrzanja 7/Usporenja 7

Vreme ubrzanja usporenja se moze ostvariri kombinacijom ON/OFF na priklju¢cima.

10: Ulaz eksterne dojave defekta.

Ovaj ulaz moze da primi signal defekta sa eksternog uredaja tako da na prikljuc¢ku regulatora
mozemo nadzirati rad eksterne opreme. Regulator prikazuje "E0.14", naime alarm defekta eksterne
opreme se javlja posle prijema signala defekta.

11: Ulaz eksterne dojave kvitiranja defekta.
Posle dojave defekta eksterne opreme funkcija regulator se moze ponovo povratiti preko ovog pri-
kljucka. Ima istu funkciju kao funkcija RESET na operatorskom panelu.

12: Ulaz "Free stop".
Ova funkcija je ista kao Free stop za vreme rada definisana sa F1.05 ali se ostvaruje preko
kontrolnog prikljucka sto je pogodno za kontrolu na daljinu.

13: Eksterna komanda stop.
Ova komanda vazi za sve komandne kanale, a kad je ova komanda aktivna regulator prestaje
da radi prema F1.05.

14: Ulazna komanda zaustavljanja pomo¢u DC kocenja.

Implementacijom DC koc¢enja motora za vreme zaustavljanja preko kontrolnog prikljucka da
bi se ostvarilo §to brze zaustavljanje i tacna orijentacij motora. Inicijalna ucestanost kocenja i vreme
kocenja su definisani u F1.06, F1.07.

15: Zabrana rada rgulatora.

Regulator se slobodno zaustavlja kad je aktivna ova komanda zabranjeno je da zapoc¢ne sa
radom 1 ostaje u stanju ¢ekanja. Uglavnom se koristi u sluc¢ajevima kad je potrebno sigurnosno po-
vezivanje (kuplovanje).

16~17: Komande pove¢anja UP/smanjenja radne ucestanosti DOWN.

Ovim prikljucima se ostvaruje povecanje ili smanjenje ucestanosti $to je pogodno kod
upravljanja na daljinu. Funkcija je aktivna kad je F0.00=2. Brzina ubrzanja/usporenja je zadata
preko F5.09

18: Komanda zabrane Ubrzanja/usporenja.
Na motor nemaju efekta spoljnji signali (izuzev komande stop), motor radi na tekucoj uce-
stanosti.
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Napomena (2

Ne vazi za vreme normalnog vremena zaustavljanja (usporenja)

19: Trozi¢no upravljanje radom regulatora.
Upucujemo Vas na opis funkcija u troZicnom rezimu rada F5.08.

20: Bez efekta sprege.
Ostvaruje se fleksibilno preklapanje na nizi nivo radnog reZima ispod stanja zatvorene
petlje.

Napomena (2

1. MozZe se preklapati izmedu reZima sprege i niZeg radnog moda samo za vreme kad postoji
sprega (F3.00=1)

2. Start stop kontrola, smer i vreme Ubrz./Usporenja su predmeti koji se zadaju u
odgovaraju¢em rezimu rada kada je preklopljen na nizi mod rada

21: PLC ne funkcioniSe.
Ostvaruje se fleksibilno preklapanje na nizi nivo radnog rezima kada je u PLC statusu
Napomena (2

1. mozZe se preklapati izmedu reZima PLC i niZzeg moda rada samo za vreme PLC moda
(F4.00£0)

2. start stop kontrola, smer i vreme Ubrz./Usporenja su predmeti koji se zadaju u
odgovarajuéem reZimu rada kada je preklopljen na niZi mod rada

22: Pauza pri jednostavnom PLC reZimu rada.

Implementira kontrolu pauze PLC procesa za vreme rada. radi na nultoj ucestanosti kad je
ovaj prikljucak aktivan. Kada nije aktivan automatski se dostiZe i uspostavlja brzina i nastavlja rad
PLC-a. Za metod primene upucujemo Vas na opise funkcija F4.00-F4.14

23: Ponovno uspostavljanje rada PLC-a.

U stop stanju kad je regulator u PLC modu rada ¢e izbrisati korak PLC rada, vreme rada, ra-
dnu ucestanost itd. Podaci ¢e biti zapamceni ako je prikljucak aktivan u ovom rezimu, upucujemo
na opis grupe funkcija F4.

24~26: Uslov izbora kanala ucestanosti.

Preko kombinacije stanja ON/OFF obezbedujemo kanal u€estanosti na prikljuccima 24, 25,
26 ¢ime ostvarujemo preklapanje kanala ucestanosti datih u tabeli 6.5. Za odnose izmedu preklapa-
nja kanala 1 zadavanja funkcionalnog koda F0.00 vazi:

Tabela 6.5 Logika izbora kanala pomocu prikljucaka:

Prikljucdak 3 Prikljucak 2 Prikljucak 1 Izbora kanala ucestanosti

OFF OFF OFF Zadrzava zadate ucestanosti

OFF OFF ON Izmena preko potenciometra

OFF ON OFF Izmena preko tastature panela

OFF ON ON Izmena preko prikljuéaka UP/DOWN
ON OFF OFF Izmena ucestanosti preko serijskog porta
ON OFF ON VCI

ON ON OFF CCI

ON ON ON Impulsno zadavanje ucestanosti
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27: preklapanje ucestanosti na CCI.
Izbor kanala preklapanja ucestanosti se prinudno prebacuje na CCI kad je prikljucak aktivan.
Kontrola ucestanost se ponovo vra¢ u prethodni reZim upravljanja kad je ovaj prikljucak neaktivan.

28: Komanda preklapanja na prikljucak.
Rad komandnog kanala se preklapa na priklju¢ak prinudno kad je aktivan ovaj funkcionalni
prikljucak

29~31: Izbor komandnih prikljuc¢aka za rad odgovarajuéih kanala

Tabela 6.6 logicki model radnih komandi za izbor kanala

Start komanda|Start komanda|Start komanda |[Izbor Start komande

kanala 3 kanala 2 kanala 1

OFF OFF OFF ZadrZzava komandni kanal

OFF OFF ON Komandni kanal tastatura

OFF ON OFF Kraj rada komandnog kanala (ne radi komanda STOP na tastaturi)
OFF ON ON Kraj rada komandnog kanala (radi komanda STOP na tastaturi)
ON OFF OFF Serijski port komandni kanal (ne radi komanda STOP na tastaturi)
ON OFF ON Serijski port komandni kanal (radi komanda STOP na tastaturi)

Kombinacijom stanja ON/OFF se ostvaruje izbor kao u tabeli 6.6. Ovo vazi za odnose izme-
du preklapanja kanala i zadavanja funkcionalnog koda F0.00 .

32: Rad u promeni ucestanosti.
Kad je startni mod na manuelnom uskakanju funkcija promene ucestanosti radi kad je akti-
van prikljucak, videti opis funkcionalnog parametra F6.

33: Ulaz eksternog prekida:
Regulator zatvara izlaze 1 radi na nultoj ucestanosti po prijemu ovog eksternog signala.
Regulator automatski uspostavlja dostizanje brzine po gubljenju ovog signala.

34: Brisanje unutrasnjeg brojaca.
Brisanje brojaca regulator radi u saradnji sa okida¢kim impulsima.

35: Okidajuéi impulsi brojaca.
Ulazni port za brojanje impulsa u ugradenom brojacu. maksimalna ucestanost impulsa
200Hz, vidi funkcionalne kodove F5.24, F5.25.

36: Brisanje unutrasnjeg tajmera.
Brisanje tajmera regulator radi u saradnji sa okidackim impulsima.

37: Okidajuci impulsi tajmera.
Molimo Vas da pogledate opis funkcionalnog parametra F5.27

38: Ulaz impulsne ucestanosti (vaZzi samo za X7,X8).

Vazi samo za viSefunkcionalne prikljucke X7, X8. Ova funkcionalni prikljucci primaju
impulsne signale kao ucestanost. Za odnos izmedu ulaznih ucestanosti impulsa i1 zadate ucestanosti
upucujemo na grupu funkcionalnih parametara F7.

39: rezervisano, 40: rezervisano, 41: rezervisano, 42: rezervisano
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F5.08

Izbor smera FWD/REV

Opseg: 0~3 0

Ovaj parametar definiSe 4 vrste eksternog rezima rada regulatora

0: 2-Zi¢ni mod 1 upravljanja smerom

K2 K1 [radna komanda
0 |0 |stop

1 [0 [unazad

0 |1 [unapred

I |1 |stop

1: 2-Zi¢ni mod upravljanja 2

K2 K1 |radna komanda
0 [0 |stop

I |0 |[stop

0 |1 [|unapred

1 |1 |unazad

2: 3-7Zi¢ni mod upravljanja 1

gde je

3: 3-zi¢ni mod upravljanja 2

SB1: taster stop

SB2: taster kretanja unapred
SB3: taster kretanja unazad

EDS1000
~—® FWD
—® REV

5 COM

Sl. 6.27 Sema 2-Zi¢nog moda 1

EDS1000
1
—"—&FWD
K,
— & REV
& COM

S1.6.28 Sema 2-Zi¢ne veze

EDS1000
SB2 .. . FWD
SB1 ﬁk: Xi
SB3 777 REV
. COM

Sl. 6.29 Sema 3-Zi¢ne veze

Xi je visefunkcionalni ulazni prikljucak X1-X8. Ovde se mora definisati kao odgovarajuca
funkcija na prikljuccima kao br.19 "3-zi¢na veza"

SB1: stop taster
SB2: taster rad

K2 |izbor smera

0 |unapred

unazad

EDS1000

sB2'!

FWD

S1.6.30 Sema veza 3-Zi¢nog upravljanja u reZimu rada 2
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funkcija na priklju¢cima kao br.19 "3-zi¢na veza"

X1 je viSefunkcionalni ulazni prikljucak X1-X8. Ovde se mora definisati kao odgovarajuca

Regulator ponovo uspostavlja rad posle ispada i krece sa radom ako je izabrana komandni
kanal na prikljucku 1 priklju¢ak FWD/REV bude aktivan za vreme alarma stop.

F5.09

Brzina UP/DOWN

Opseg: 0.01~99,99 Hz/s 1.00 Hz/s

Ovaj funkcionalni kod definiSe promenljivu stopu zadatih ucestanosti kada se promena vrsi
preko prikljucka UP/DOWN

F5.10 |Izlazni prikljucak sa otvorenim kolektorom . |Opseg: 0~24 0
Zadavanje izlaza OC 1

F5.11 |Izlazni prikljucak sa otvorenim kolektorom . |Opseg: 0~24 0
Zadavanje izlaza OC 2

F5.12 |Izlazni prikljucak sa otvorenim kolektorom . |Opseg: 0~24 0
Zadavanje izlaza OC 3

F5.13 |Izlazni prikljucak sa otvorenim kolektorom . |Opseg: 0~24 0
Zadavanje izlaza OC 4

Tabela 6.7 Izbor funkcija izlaznih prikljuc¢aka

Izlazni prikljucci OC1-OC4 i njihovi funkcionalni parametri su dati u tabeli 6.7. Ponovljeni
izbor izlaznog prikljucka je dozvoljen

Vr. |odgovarajuca funkcija Vr. |odgovarajuca funkcija
0 |Signal rada regulatora (RUN) 1 [Nastupajuci signal ucestanosti (FAR)
2 |Signal nivo detekcije ucestanosti (FDT1) |3 |rezervisano
4  [Signal upozorenja preopterec¢enja (OL) Izlazna ucestanost dostigla gornju granicu
(FHL)
6 |Izlazna ucestanost dostigla donju granicu |7 |Regulator se zaustavlja usled blokade zbog
(FLL) podnapona (LU)
8 |Stop za eksterni defekt (EXT) 9 |Rad regulatora sa nultom brzinom
10 |Rad u PLC procesu 11 |ZvrSen rad jednostavnog PLC segmenta
12 |[PLC je zavrsio sa jednim ciklusom 13 [rezervisano
14 |Regulator je spreman za rad (RDY) 15 |Otkaz regulatora
16 |Zabrana dostizanja gornje/donje granice 17 |Unutra$nji broja¢ dostize krajnju vrednost
prilikom prebrisavanja ucestanosti
18 |Unutra$nji brojac dostize specificiranu 19 |Nastupa zadato vreme
vrednost
20 |Nastupa vreme unutra§njeg tajmera 21 |OC1 - promenljiva ucestanost za pumpu "1"
OC2 - izvor napajanja za pumpu "1"
OC3 - promenljiva ucestanost za pumpu "2"
OC4 - izvor napajanja za pumpu "2"
22 |Rezervisano 23 |Rezervisano
24 |Rezervisano
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Upoznajemo Vas sa funkcijama navedenim u tabeli 6.7
0: Signal rada regulatora (RUN).
Regulator u rezimu rada. Izlazni signal ukazuje na aktivnost.

1: Nastupajudi signal ucestanosti (FAR).
Odnosi se na opis funkcije F5.14. v. S1 6.32

2: Signal nivo detekcije ucestanosti (FDT1).
Odnosi se na opise funkcija F5.15 -F5.16

3: rezervisano
4: Signal upozorenja preopterecenja (OL).

Izlazna struja regulatora premasuje F9.05, nivo detekcije preopterecenja 1 prekoraceno vre-
me opterec¢enja F9.06. Ovo je izlazni signal.

S: Izlazna udestanost dostigla gornju granicu (FHL).
Kada je zadata ucestanost ve¢a od gornje grani¢ne ucestanosti a radna ucestanost dostize
gornju granicujavlja se izlazni signal

6: Izlazna ucestanost dostigla donju granicu (FLL).
Kada je zadata uCestanost manja od donje grani¢ne ucestanosti a radna ucestanost dostize
donju granicu javlja se izlazni signal

7: Regulator se zaustavlja usled blokade zbog podnapona (LU).
Pri radu regulatora kad LED prikaze "P.OFF". Izlazni indikator napajanja kaze da je DC
napon nizi od dozvoljene granice.

8: Stop za eksterni defekt (EXT).

Kad regulator da alarm (E014) i1 zaustavi se usled eksternog otkaza ovo je izlazni
indikatorski signal.
9: Rad regulatora sa nultom brzinom.

Kada regulator radi sa nultom ucestano$¢u ali je u radnom rezimu ovde je izlazni
indikatorski signal

10: Rad u PLC procesu.

11: ZvrsSen rad jednostavnog PLC segmenta.
Po zavrSetku jednostavnog strujnog PLC segmenta javlja se izlazni signal [samo jedan
impuls trajanja (Sirine)500ms]
12: PLC je zavrSio sa jednim ciklusom.
13: rezervisano

14: Regulator je spreman za rad (RDY).

Ovaj signal ukazuje da su potrebni jednosmerni naponi normalni i priklju¢ak sa zabranom
neaktivan tako da regulator moze primiti komandu starta.
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15: Otkaz regulatora.
Ukoliko dode do defekta tokom rada regulatora javlja se ovaj izlazni signal

16: Zabrana dostizanja gornje/donje granice prilikom prebrisavanja ucestanosti.

Posle izbora prebrisavanja ucestanosti, a ukoliko je opseg prebrisavanja zasnovan na
centralnoj ucestanosti izvan gornjih grani¢nih ucestanosti F0.10 ili ispod donje grani¢ne ucestanosti
F0.11 regulator ¢e na izlazu imati signal kao §to je dato na slici 6.31

‘ A o bput

High lmuit - . . s o

: o - Set R
- ol R Fre i Y checkout range
: = req 1
| ol frreoraseenees
Low lin it '-’
= | ime
-

Y1: swing freq. Y
e tnation tune

SI. 6.31 Opseg zabrane ucestanosti prebrisavanja Sl. 6.32 Nastupaju¢i signal ucestanosti FAR
17: Unutrasnji brojac¢ dostize krajnju vrednost.

18: Unutrasnji brojac dostize specificiranu vrednost.
Za 17 1 18 Vas upucujemo na opis funkcija F5.25 - F5.26

19: Nastupa zadato vreme.
Kada akumulirano vreme rada regulatora (F2.52) dostigne zadato vreme (F2.51) javlja se
izlazni signal

20: Nastupa vreme unutrasnjeg tajmera.

21:  OC1 - promenljiva ucestanost za pumpu "1"
OC2 - izvor napajanja za pumpu "1"
OCS3 - promenljiva ucestanost za pumpu "2"

OC4 - izvor napajanja za pumpu "2"

22: rezervisano, 23: rezervisano, 24: rezervisano

F5.14 |Opseg detekcije nastupajuceg signal Opseg: 0.00~55.00 Hz 5.00 Hz
ucestanosti (FAR)

Ovaj parametar je dodatno definisan uz br.1 funkcionalne tabele 6.7. Kao $to je prikazano na
slici 6.32 kad je izlazna uCestanost regulatora u gornjim/donjim granicama zadate u¢estanosti ima-
mo izlazni impuls.
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F5.15 ((FDT1) elektri¢ni nivo Opseg: 0.00~do gornjr grani¢ne ucestanosti|10.00 Hz
F5.16 |(FDT1) kasnjenje Opseg: 0.00~55.00 Hz 1.00 Hz

F5.15-F5.16 su dodatne definicije br.2 funkcije u tabeli 6.7. Znace sledece: Kada izlazna
ucestanost premasi zadatu ucestanost (FDT1 elektricni nivo) javlja se signal koji to ukazuje da je
izlazna ucestanost u granicama izmedu dozvoljene i kaSnjenja kao na slici 6.33.

Cutput I.'n:q."‘ *
FIOT1 electric - .

FIOTI lag
level f/ \ T

= {imc

.
Lume

SL 6.33 Detekcija nivoa ucestanosti

F5.17 |Izbor analognog izlaza (AO1) Opseg: 0~9 0

0: Izlazna ucestanost (O~gornja grani¢na ucestanost)

1: zadata ucestanost (0O~ gornja grani¢na ucestanost)

2: Izlazna struja (0~2 x nominalne struje)

3: Izlazni napon (0~1,2 x napona optere'enja motora)

4: Napon sabirnice (0~800V)

5: PID opseg (0,00~10,00V)

6: PID sprega (0,00~10,00V)

7: rezervisano, 8: rezervisano, 9: rezervisano

F5.18 [Analogni izlaz (AO1) pojacanje Opseg: 0,00~2,00 1,00
F5.19 [Analogni izlaz (AO1) offset Opseg: 0,00~10,00 V 0,00

Za analogne izlaze AO1 i AO2 korisnik moze izmeniti opseg merenja na displeju ili ispraviti
gresku merenj podesavanjem pojacanja, ukoliko je potrebno.

F5.20 |Izbor analognog izlaza (AO2) Opseg: 0~9 0

Isto kao funkcionalni parametar F5.17

F5.21 |Analogni izlaz (AO2) pojacanje Opseg: 0,00~2,00 1,00
F5.22 [Analogni izlaz (AO2) offset Opseg: 0,00~10,00 V 0,00

Isto kao funkcionalni parametri F5.18 1 F5.19
Napomena (2

Ova funkcija radi u relnom vremenu i ima trenutni efekat kad se menja analogni izlaz
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F5.23 |Izbor funkcija DO izlaznih prikljuaka Opseg: 0~9 0

Isto kao funkcionalni parametar F5.17

F5.24 |Izbor fmaksimalne impulsne ucestanosti na DO|Opseg: 0.1~20 (max 20kHz) 10,00

Maksimalna vrednost u¢estanosti impulsa na DO portu odgovara maksimalnoj vrednosti ko-
ju nudi funkcionalni parametar F5.23, Naprimer 0 izlazna ucestanost onda je max.. izlazna ucesta-
nost jednaka gornjoj granicnoj frekvenciji.

F5.25 |Zadavanje broja impulsa internom brojacu Opseg: 0~9999 0
F5.26 |Odredivanje pocetka brojanja Opseg: 0~9999 0

Funkcionalni parametri F5.25 1 F5.26 dodatno definiSu funkcije 17 i 18 iz tabele 6.7.
Zadavanje broja impulsa pokazuje da ukoliko zadati broj impulsa dode na Xi (ukljucujuéi signal
okidanja) tada se na izlazu OCi (prikljucak sa otvorenim kolektorom) javi indikatorski signal.

Kao $to je prikazano na slici6.34 na izlazu OC1 se javi impuls kad je na ulazu Xi proslo 8
impulsa jer je F5.25=8.

Odredivanje pocetka brojanja kazuje da se na OCi izlazu javi signal tek od zadatog broja
impulsa.

Kao $to je prikazano na slici 6.34 OC2 daje impuls na izlazu tek od 5-tog impulsa jer je
F5.26=5.

Ovaj parametar ne radi kad je ovaj broj veéi od broja impulsa.

xiimpu— 1L J2L3L Tal [sLJel 70 JsL Jol

L85 |

oC2 I I—

Sl. 6.34 Zadavanje broja impulsa i odredivanje po¢etka brojanja

F5.27 |Zadavanje tajmerskih parametara Opseg: 0.1~6000 sec 60,0

Ovi parametri se koriste za postavljanje vremna tajmera. tajmer se aktivira eksternim okida-
njem (i izborom na osnovu F5.00-F5.07. Tajmer pocinje sa radom po prijemu eksternog okidackog
signala a u zavisnosti od zadatog vremena rada tajmera na kraju dobijamo izlazni impuls u trajanju
od 0,5 sec na odgovarajuce izlaznom prikljucku OC.
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6.7. Specijalna grupa prelaznih parametara

F6.00 |Izbor prelaznih funkcija Opseg: 0, 1 0

0: nema prelaznih funkcija
1: prelazne funkcije aktivne

F6.01 (Prelazni mod rada Opseg: LED 1. bitovi: 0,1 00
LED 2. bitovi: 0,1

LED 1 bit :
0: mod automatskog skoka.
Po startovanju na zadatu prelaznu ucestanost posle odredenog perioda ulazi automatski u
prelazni rad.
1: rad u ruénom reZimu.
Kad se zadaju vrednosti viSefunkcijskih prikljucaka Xi (Xi=X1-X8) i efektivna je funkcija
32 ulazi se u prelazno stanje, ako je neaktivna prelazno stanje je neaktivno a radna
ucestanost je na pocetnoj ucestanosti prelaza.
LED 2 bit :
0: promena amplitude.
Amplituda AW se menja sa centralnom ucestanosc¢u. Za stopu promena vidi F6.02
1: fiksna amplituda
Amplituda AW je odredena gornjom grani¢nom ucestanos¢su i F6.02

PazZnj a:/(:f

Centralna prelazna ucestanost se unosi preko izbora kanala pomocu funkcije F0.00

F6.02 [Amplituda prelazne funkcije Opseg: 0, 0 - 50% 0,0%
Promenljiva amplituda AW = Centralna ucestanost x F6.02

Fiksna amplituda AW = Gornja grani¢na ucestanost x F6.02

Napomena (2

Radna prelazna ucestanost je ogranicena gornjom i donjom granicom ucestanosti.
Ukoliko se ne zada pravilno nastace abnormalni prelazi ucestanosti

F6.03 [Ucestanost iznenadnog skoka Opseg: 0,0 - 50,0 0,0%

Kao $to je prikazano na slici 6.35 ako je ovaj parametar nula nema skokova

F6.04 (Ciklus prelaza Opseg: 0, 1 - 999,95 10,0s

Citavo vreme ciklusa ukljucujuéi prelaze uspona i opadanja procesa
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F6.05

Vreme uspona trouglastog impulsa Opseg: 0, 0 - 98,0% (ciklus prelaza) [50,0%

DefiniSe se segment prelaza od uspona=F6.04 x F6.05 (s) do segmenta opadanja = F6.04 x
(1 - F6.05). Upucujemo Vas na opis sa slike 6.35

F6.06

Pocetna ucestanost prelaznog rezima Opseg: 0,00 - 400Hz 0,09 Hz

F6.07

Vreme zadrzavanja na pocetnoj prelaznoj ucestanosti |Opseg: 0,0 - 6000 s 0,0s

F6.06 se koristi za definisanje rada regulatora pre ulaska u prelazne operacije

Kada je izabrano automatsko startovanje F6.07 se koristi za zadavanje vremena zadrzavanja
ucestanosti na pocetnoj prelaznoj ucestanosti pre ulaska u prelazne operacije. Kada je izabran
manuelni nacin rada F6.07 nema efekta. Molimo Vas pogledajte opis na slici 6.35

traverse high limit Fy

center freq.Fset -

traverse low limit Fy

traverse preset freq.

|
Run freq. Hz Traverse amplitude

AW=Fset*F6.02

} weaving siui:dcn
Ejumping frcq
P =AW*F6.03 |

Y

wWeavmoe Lo . e 2 T
: : st : ! itriangle wavg nsing time :
Accel per istart-up latency ! : ?—l- ) :Decel per
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accel time ‘time F6.07 ¢ -— BecelTime
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S1.6.35 Prelazni mod
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6.8. Parametri Gornje i Donje grani¢ne vrednosti ucestanosti

F7.00 |VCI minimum Opseg: 0,00 - F7.02 0,0V
F7.01 |Ucestanost koja odgovara VCI minimumu Opseg: 0,00 Hz
0,00 - gornja grani¢na ucestanost
F7.02 [VCI maksimum Opseg: 0,00 - 10,00V 9,9V
F7.03 |Ucestanost koja odgovara VCI maksimumu  |Opseg: 50,00Hz
0,00 - gornja grani¢na ucestanost
F7.04 [CCI minimum Opseg: 0,00 - F7.06 0,00V
F7.05 [Ucestanost koja odgovara CCI minimumu Opseg: 0,00 Hz
0,00 - gornja grani¢na ucestanost
F7.06 (CCI maksimum Opseg: 0,00 - 10,0V 9,9V
F7.07 |Ucestanost koja odgovara CCI maksimumu  |Opseg: 50,00Hz
0,00 - gornja grani¢na ucestanost
F7.08 [YCI minimum Opseg: 0,00 - F7.10 0,00V
F7.09 |Ucestanost koja odgovara YCI minimumu Opseg: 0,00Hz
0,00 - gornja grani¢na ucestanost
(REV)
F7.10 [YCI maksimum Opseg: 0,00 - 10,00V/5V 9,9V
F7.11 [Ucestanost koja odgovara ZCI maksimumu  [Opseg: 50,00Hz
0,00 - gornja grani¢na ucestanost
(FWD)
F7.12 |Zadavanje opsega mrtvog hoda YCI Opseg: 0,00V - 2,00V 0,10V

Regulator moze da odlu¢i FWD ili REV kretanje prema ulaznom parametru YCI kada je
YCI odabran da bude onaj koji odreduje ucestanost (tj. F0.00=6). YCI ucestanost je definisana u
F2.09 1 moze biti pozitivna ili negativna kada YCI nije izabrana da odreduje ucestanost.

Na slikama je prikazano
0 - ucestanost mrtvog hoda je negativna
5V- mrtvi hod - 5V+ mrtvi hod i ucestanost zadata sa YCI
5V+ mrtvi hod - 10V ucestanost je pozitivna

F7.13 [limpulsni maksimum Opseg: 0,01 - 20,0K 10,0K

F7.14 [minimum impulsnog ulaza Opseg: 0,0 - F7.16 0,0K

F7.15 |Ucestanost koja odgovara impulsnom Opseg: 0,00Hz
minimumu 0,00 - gornja grani¢na ucestanost

F7.16 |Maksimum impulsnog ulaza Opseg: F7.14 - F7.13 10,0K

F7.17 |Ucestanost koja odgovara Opseg: 50,00 Hz
impulsnom maksimumu 0,00 - gornja grani¢na ucestanost

Sa F2.00 se postavlja konstanta analogne filtracije na ulazni signal. Sto je duZe vreme filtra-
cije veca je otpornost na zagusenje ali opada sposobnost brzog odziva. Sto je krace vreme filtracije
brzi je odziv regulatora ali slabi otpornost na smetnje (zagusenje)
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Pogledajte dijagrame VCI i zadate ucestanosti
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6.9. Parametari za upraviljenje motorom i vektorom

F8.00 |Zadavnja upravljackog rezima Opseg: 0,1 0

0: V/F kontrola
Ovaj mod izaberite ako koristite samo jedan frekventni regulator za pogonite vise od jednog
motora

1: vektorsko upravljanje
Vektorska kontrola bez senzora se uglavnom primenjuje radi kontrole brzine, momenta itd. i
zahteva viSe upravljacke performanse

F8.01 |Nominalni napon motora Opseg: 1 - 480V U zavisnosti od tipa
F8.02 |Nominalna struja motora Opseg: 0,1 - 999,9A U zavisnosti od tipa
F8.03 [Nominalna ucestanost motora Opseg: 1,00 - 400 Hz U zavisnosti od tipa
F8.04 |Nominalni brzina motora Opseg: 1 - 9999 o/min U zavisnosti od tipa
F8.05 |Broj polova motora Opseg: 2 - 14 U zavisnosti od tipa
F8.06 [Nominalna snaga motora Opseg:0,1-999.9 KW U zavisnosti od tipa

Da bi frekventni regulator bezbedno radio molimo Vas da unesete ove nominalne podatke sa motora

F8.07 [Otpornost statora motora Opseg:0,000-9,999Q U zavisnosti od tipa
F8.08 |Otpornost rotora motora Opseg: 0,000-9,999Q U zavisnosti od tipa
F8.09 |Induktivni gubici na statoru motora  |Opseg:0,0 - 999,9mH U zavisnosti od tipa
F8.10 (Induktivni gubici na rotoru motora  [Opseg:0,0 - 999,9mH U zavisnosti od tipa
F8.11 |Ukupna induktivnost motora Opseg:0,0 - 999,9mH U zavisnosti od tipa

Regulator ¢e parametre od F8.07- F8.10 smatrati za standardne svaki put kad se menjaju no-
minalni podaci.

F8.12 |Grani¢ni moment Opseg:50,0 -200% 150,0 %

Ovaj parametar se koristi da ogranici struju koja odreduje moment koja se dodaje prilikom
prilagodenja brzine i momenta.

Vrednost grani¢nog momenta od 50,0 - 200,0 % je procenat od nominalne struje regulatora.
Granica momenta =100% tj struja granicnog momenta je jednaka nominalnoj struji regulatora.

F8.13 |Proporcionalno pojacanje u petlji brzine Opseg:0,000 - 6,000 0,700

F8.14 |Integralna konstanta vremena u petlji brzine |Opseg:0,000 - 9,999 0,360

Ovim parametrima (F8.13, F8.14) menjate brzinu odziva vektorske kontrole po brzini.
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F8.15 |Koeficijent stabilnosti motora Opseg: 0 -4 3

F8.16 |Prikaz vremena filtracije umesto ucestanosti |Opseg: 0 - 999

F8.17 |rezervisano

Ukoliko dolazi do oscilacija ili motor radi nestabilno oscilacije mozete ukloniti pove¢anjem F8.15

6.10. Parametara zastite

F9.00 |rezervisano

F9.01 [Vremena samouspostavljanja posle otkaza Opseg: 0 - 10 0

F9.02 |Interval samouspostavljanja posle otkaza Opseg: 0,5-20,0 s 5,08

Za vreme rada dolazi do slucajnih prekida napajanja usled flukuacije optere¢enja pa se
regulator sam iskljuci. Funkcija ponovnog uspostavljanja ili samouspostavljanje se moze primeniti
u smislu nastavka rada uredaja. Za vreme samouspostavljanja regulator ¢e pokusSati da dostigne
radnu brzinu preko moda ponovnog startovanja ali ¢e prestati da daje signale na izlazima i zastititi
regulator od potpunog unistenja ako ne uspostavi radne uslove u okviru zadatog vremena. Funkcija
samouspostavljanja se iskljucuje ako se vreme postavi na nulu (0).

Painjaiﬁ

1. Da bi se iskoristila ova funkcija moraju se dopustiti normalni uslovi rada uredaja i ne
smeju se postaviti neispravni parametri.

2. Funkcija nije aktivna kad su defekti uzrokovani preoptereenjem i pregrevanjem.

F9.03 |Izbor zastite motora od preopterecenja Opseg: 0, 1 1

Ovaj parametar definiSe nacin akcije prilikom preoptereéenja. Pregrevanje se deSava u sa-
mom regulatoru.

0: bez akcije.
Ne postoji karakteristika zastite motora od preoptere¢enja (ovaj nacin rada dobro
razmotriti), Motor nema zastitu od preopterecenja.

1: regulator se iskljucuje odjednom.
Regulator se iskljucuje 1 motor staje slobodno kad je preopterec¢en dok dolazi do
pregrevanja.

F9.04 (Koeficijent zastite preopterecenja motora Opseg: 20,0 - 120,0% 100%

Ovaj parametar zadaje osetljivost regulatora implementiraju¢i termicki zastitu optereéenja
motora. Moze se izvesti ispravna termicka zaStita motora ukoliko se izlazna vrednost struje optere-
¢enog motora ne slaze sa nominalnom strujom regulatora kao Sto je dato na slici 3.36.

Vrednost ovog parametra je odredena slede¢im obrascem

nominalnastruja motora

[F9.04] = x 100

nominalnaizlazna struja regulatora
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Napomena (2

Regulator ¢e izgubiti termicku zastitu ukoliko regulator pogoni, pobuduje viSe motora
paralelno. Termicki rele montirajte na svaki motor.

time | . .
L ‘
ik\ Hy Alarm level Output current
- Yo e . .
Py P ) [F9.05] -
lP‘9-04J:;50‘Q;'h \\!F9,U4JZIUDQ’D
lllliIll.ltIJ .............. .\‘..\\,\\ Yn -
AN
: current
55% 110% 150% (G) %’I% .
, - - time
105% 120% (P) [F9.06] [F9.06]
SI. 3.36 Elektronska termicka zaStita Sl 3 .37 alarm preopterecenja
F9.05 |Nivo provere alarma preopterecenja Opseg: 20,0 - 200,0% 130%
F9.06 |Vreme kasnjenja alarma preoptere¢enja Opseg: 0,0 - 20,0 s 5 sec

Ukoliko izlazna struja kontinuirao prelazi nivo zadat parametrom F9.05 javlja se izlazni si-
gnal na izlazu sa otvorenim kolektorom (pogledajte sliku 6.37) 1 medusavisnost parametara F5.10-
F5.13. Signal nastaje posle proteklog vremena kaSnjenja prema parametru F9.06.

F9.07 (Izbor opsega prenapona Opseg: 0,1 1

F9.08 [Vrednosti izbora opsega prenapona Opseg: 120 - 150% 130%

0: zabranjeno 1: dozvoljeno

Stvarna opadjuca stopa brzine motora moze bitiniza od izlazne ucestanosti usled efekta
inercije opterecenja kada je regulator u usporenju. U ovom slu€aju motor vraca elektricnu energiju
regulatoru ¢ime nastaje porast napona na DC sabirnici pa pocinje aktivacija prenaponske zastite.

Funkcija opsega prenapona ukazuje da izlazna ucestanost regulatora prestaje da opada ako je
na sabirnici detektovana tacka u opsegu prenapona definisana sa F9.08 (u zavisnosti od standardnog
napona sabirnice) i regulator nastavlja da implementira usporavanje kad se opet dostigne tacka kad
je usporavanje dozvoljeno i sve tako prema slici 6.38

stall

overvoltage

point time

output freq,

time

SI. 6.38 Funkcija opsega prenapona
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F9.09 |Nivo automatske struje ogranic¢enja Opseg: 110 - 200% 150%

F9.10 |Stopa opadanja ucestanosti za vreme Opseg: 0,00 - 99,99Hz/s 0,01 Hz/s
ograni¢enja struje

F9.11 |Izbor automatskog ogranicenja struje Opseg: 0,1 0

Kod funkcije automatskog ogranicenja strujeregulator moze ograniciti struju da ne prede
nivo automatskog ogranicenja struje zadavanjem F9.09 da bi izbegao poigravanje struje koje vodi
do iskljuc¢enja usled ogromne struje. Ova funkcija je naroCito pogodna za opterecenja sa velikom
inercijom ili vrlo promenljiva opterecenja.

Automatsko ograni¢enje struje (F9.09) definiSe vrednost praga struje kad nastupa akcija
funkcije 1 ova vrednost je data procentualno u odnosu na nominalnu struju regulatora.

Stopa opadanja ucestanosti za vreme ogranicavanja struje (F9.10) definiSe stopu
prilagodavanja izlazne ucestanosti za vreme akcije automatskog ogranicavanja.

Ukoliko je stopa opadanja F9.10 suviSe mala regulatoru nije lako da izade iz stanja
automatskog ogranicenja struje pa moze doc¢i di preopterecenja. Ukoliko je stopa F9.10 prevelika
regulator moze raditi sa generatorskim reZimom motora §to moZze uzrokovati prenaponsku zastitu.

Funkcija automatskog ogranicenja struje je aktivna u rezimu ubrzanja i usporenja a da li je
aktivna u stacionarnom radu zavisi od izbora u funkciji F9.11

F9.11=0 ukazuje da automatsko ogranicavanje struje ne postoji pri konstantnoj brzini
F9.11=1 ukazuje da postoji automatsko ogranicenje struje pri konstantnoj brzini rada

Izlazna ucestanost se moze menjati za vreme akcije automtskog ogranicenja tako da ova

funkcija nije pogodna za sluCajeve koji zahtevaju stabilnu izlaznu ucestanost za vreme rada sa
konstantnom brzinom.

6.11. Zapamcene greske

Fd.00 [registrovanje jednog prethodnog defekta Opseg: 0 - 23 0
Fd.01 |registrovanje dva prethodna defekta Opseg: 0 - 23 0
Fd.02 |registrovanje tri prethoda defekta Opseg: 0 - 23 0
Fd.03 [registrovanje Cetiri prethodna defekta Opseg: 0 - 23 0
Fd.04 |registrovanje pet prethodnih defekata Opseg: 0 - 23 0
Fd.05 |registrovanje Sest prethodnih defekata Opseg: 0 - 23 0

0: nema kvara
1 - 23 : kvarovi E0.01 - E0.23, pogledajte poglvlje 7.za tip kvara
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Fd.06 |Zadata ucestanost na pretodnoj greski Opseg: 0 - gornja granica 0
Fd.07 |Izlazna ucestanost na prethodnoj greski Opseg: 0 - gornja granica 0
Fd.08 (Izlazna struja na prethodnoj greski Opseg: 0 - 999,9A 0
Fd.09 |Izlazni napon na prethodnoj greski Opseg: 0 - 999V 0
Fd.10 |Napon DC sabirnice na prethodnoj greski Opseg: 0 - 800V 0
Fd.11 (Brzina optere¢enog motora na prethodnoj greski [Opseg: 0 - 9999 0
Fd.12 |Temperatura modula na prethodnoj greski Opseg: 0 - 100 0
Fd.13 [Krajnje stanje ulaza na prethodnoj greski

Fd.14 [Akumulirano ukupno vreme na prethodnoj greski [Opseg: 0 - 65535 h 0

6.12. Parametari Sifre i specijalni parametri proizvodaca

FF.00 (korisnicka Sifra Opseg: 0000 - 9999 1

Zadavanje korisnicke Sifre se koristi da se ne dozvoli pristup neautorizovanom osoblju koje
bi menjalo funkcionalne parametre.

Kad se ne Zeli korisnicka Sifra ova vrednost se postavi na 0000.

Prvo se unese broj sa cCetiri cifre kao korisnicka Sifra 1 pritisne taster ’ENTER/DATA” da bi
se potvrdila izmena. Izmena trenutno stupa na snagu.

Izmena korisnicke Sifre:

Unese se i potvrdi (verifikuje) prethodna Sifra pritiskanjem tastera “ESC/MENU” tako da je
moguca izmena jer se ulazi u rezim editovanja. Izabere se FF.00 (ovde FF.00 =0000) unese se nova
Sifra i potvrdi tasterom "ENTER/DATA”. Nova §ifra je trenutno aktivna.

Napomena (2

Molimo Vas da pazljivo ¢uvate zadatu Sifru. U slucaju gubljenja Sifre stupite u vezu sa
proizvodacem.

FF.01 |proizvodacka Sifra Opseg: 0000 - 9999 0000

Korisnik nema potrebe da menja ovu Sifru.
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7. Otkazi

7.1. Greske i Protivmere

Tipovi mogucih otkaza kod EDS2000 su dati u tabeli 7-1 sa kodovima greSaka od E001 do
E023. Neki kodovi su rezervisani za funkciju inteligentne automaske dijagnoze koja ¢e biti izradena
u narednom periodu. Kada se na regulatoru javi kvar, korisnik treba da proveri prema zabeleskama
u ovoj tabeli i detaljno zabelezi vrstu otkaza. Molimo Vas da kontaktirate postprodajni servis ili
ovlaSc¢ene servisere ako Vam je potrebna tehni¢ka pomoc.

za vreme ubrzanja

kod |tip greske Mogudi uzrok protivmera
greske
E001 |Prekostruja Vreme ubrzanja prekratko Produziti vreme ubrzanja
za vreme perioda E001prekostruja za vremeperioda ubrzanja
ubrzanja Nepodesna V/F kriva Podesiti V/F krivu zadavanjem, manuelnim
podesava-
njem momenta ili promenom na automatsko
odredivanje momenta
E001prekostruja za vremeperioda ubrzanja
Restartovati motor Proveriti funkciju restartovanja sa odredenom
brzinom
E001prekostruja za vremeperioda ubrzanja
Nizak napon napajanja Proveriti napajanje
E001prekostruja za vremeperioda ubrzanja
Mala snaga regulatora Izaberite regulator sa ve€om snagom
E002 |prekostruja vreme usporenja prekratko Produziti vreme usporenja
za vreme E002prekostruja za vremeperioda usporenja
perioda usporenja [gptere¢enie ima veliku potencijalnu energiju |Poveéajte snagu kogenja dodavanjem
ili preveliki moment inercije energije na kocioni podsklop
E002prekostruja za vremeperioda usporenja
Mala snaga regulatora Izaberite regulator sa veCom snagom
E003 |prekostruja Iznenadna promena opterecenja ili neki Proveri ili smanji koc¢enje opterecenja
u toku rada sa nezeljena pojava E003prekostruja u toku rada sa konstantnom
konstantnom brzinom motora
brzinom motora  |yreme Ubrz./Uspor. suvise kratko Propisno produzi vreme Ubrz./Uspor
E003prekostruja u toku rada sa konstantnom
brzinom motora
Nizak napon napajanja Proveri napon napajanja
E003prekostruja u toku rada sa konstantnom
brzinom motora
Mala snaga regulatora Izaberite regulator sa veCom snagom
E004 |Prenapon Nezeljeni ulazni napon Proveriti napajanje

E004Prenaponza vreme ubrzanja

Prekratko vreme ubrzanja

Propisno produziti vreme ubrzanja
E004Prenaponza vreme ubrzanja

Restart motora

Proveriti funkciju restarta po brzini
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kod |tip greske Mogudi uzrok protivmera
greske
E005 |Prenapon Vreme usporenja prekratko Produziti vreme usporenja
za vreme Opterecenje ima veliku potencijalnu energiju |Poveéajte snagu kocenja dodavanjem
usporenja ili preveliki moment inercije energije na kocioni podsklop
E006 |Prenapon Nezeljeni ulazni napon Proveri napon napajanja
u toku rada sa Vreme Ubrzanja/Usporenja Propisno produzi vreme
kon.stantnom suvise kratko Ubrzanja/Usporenja
brzinom — - -
Abnormalna promena ulaznog napona Montirajte kompenzacione ¢lanove
Preveliki moment inercije opterecenja Koristite podsklop za rekuperaciju
E007 |Previsok napon |Nezeljeni ulazni napon Proverite napajanje ili potrazite servis elektro
napajanja distrbucije
E008 |Regulator Prekratko vreme ubrzanja Produziti vreme ubrzanja
preopterecen DC kocenje preveliko Smanji DC struju kocenja, ili produzi vreme
kocenja
Nepodesna V/F kriva Podesiti V/F krivu i momenat
Restart motora Zadati restart funkciju po brzini
Nizak napon napajanja Proveriti napon napajanja
Opterecenje preveliko Izaberite regulator vece snage
E009 |Motor Nepodesna V/F kriva Promenite V/F krivu i upravljanje momentom
preoptereéen (torque boost)
Nizak napon napajanja Proveriti napon napajanja
Motor radi sa malom brzinom i velikim Potrebno je izabrati motor koji moze dugo da
optere¢enjem radi na maloj brzini
Nepropisno zadat faktor zastite Zadati pravilan faktor zastite motora
preoptere¢enja motora
Motor se blokira ili se opterecenje menja Proveriti optere¢enje
suvise brzo ili iznenadno
E010 |Pregrevanje Blokirano provetravanje Ocistiti pristup vazduhu ili poboljsati
regulatora ventilaciju
Temperatura ambijenta previsoka Poboljsajte ventilaciju, snizite nosecu
ucestanost
Ostecen ventilator Zameniti ventilator
EO011 |Rrezervisano Rezervisano Rezervisano
E012 [Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E013 |Modul Tranzijentna prekostruja regulatora kao kod kontra mera za prekostruje

zaStite regulatora

Kratak spoj izmedu faza, prema zemlji, ili si
izlazne tri faze u kratkom spoju

ponovo proverite ozicenje

Blokirana ventilacija ili kvar ventilatora

Obezbediti ventilaciu, zamentit ventilator

Temperatura ambijenta previsoka

Snizite temperaturu okoline

Slabi spojevi

Proverite i ponovo spojite ozicenjez

Nezeljeni strujni talas uzrokovan nestankom
fazeisl

Proveriti ozicenje

Pomo¢no napajanje u kvaru i nedostaje
pobudni napon

Potrazite servisera

Neodgovarajuca kontrolna ploca

Potrazite servisera
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kod |tip greske Mogudi uzrok protivmera
greske
E014 |Kvar STOP Koristiti taster Sve Stop Vidi nacine rada
spoljnjeg uredaja RESET kad se ne koristi tastatura
STOP Koristiti taster Sve Stop Zadati pravilne parametre za rad
RESET u uslovima zagusenja
Zatvoren sve stop prikljucak usled eksternog [Otvoriti prikljuéak posle otklanjanja greske
kvara
E015 |Kolo Labave veze Proveri 1 spoj zice
strujne greske Oste¢eno pomoc¢no napajanje Potrazite servis
Hall komponenta oste¢ena Potrazite servis
Neodgovarajuce pojacavacko kolo Potrazite servis
E016 |RS232/485 Neodgovarajuca brzina u Bodima Podesiti broj Boda
korgmmkacmna Greska serijskog porta STOP
greska Taster RESET za reset, Potrazite servis
Neodgovarajuce podeSavanje parametara Izmenite F2.19. F2.201 F9.12
greske
Glavni uredaj ne radi Proveri glavni uredaj i ozicenje
E017 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E018 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E019 |Greska niskog Nizak napon Proverite ulazni napon
napona
E020 |Sistemski kvar  |Ozbiljni poremecaj STOP
Reset tasterom RESET ili dodaj mrezni filter
na ulaznom napajanju
Glavni kontrolni DSP ¢ita i zapisuje pogresno |Reset tasterom, potraZiti servis
E021 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E022 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E023 |E2PROM ¢itai |Dolazi do stvaranja greske u ovom postupku |Reset tasterom, Potrazite servis

zapisuje pogresno
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7.2. Pretrazivanje gresaka

Ovaj tip regulatora belezi zadnjih 6 kodova gresaka a regulator pamti radne parametre tako
da se istragom ovih podataka moze pronaci razlog greske.

Sve informacije o greSkama su smeStene u Fd grupu parametara. Molimo Vas da udete u
Fd grupu parametara da bi ste videli na koje metode rada sa panela se odnose.

Kod Sadrzaj

Fd.00 Podatak o prethodnoj greski
Fd.01 Podatak o prethodne 2 greske
Fd.02 Podatak o prethodne 3 greske
Fd.03 Podatak o prethodne 4 greske
Fd.04 Podatak o prethodne 5 greski
Fd.05 Podatak o prethodne 6 greski
Fd.06 Zadata frekv. prethodne greske
Fd.07 Izlaz. frekv. prethodne greske
Fd.08 Izlazna struja prethodne greske

Fd.09 Izlazni napon prethodne greske

Fd.10 DC linijski napon prethodne greske

Fd.11 Brzina motora prethodne greske

Fd.12 Module temperature prethodne greske

Fd.13 Status ulaznog prikljucka prethodne greske

Fd.14 Akumulativno vreme rada prethodne greske

7.3. Ponistavnje (Reset) gresaki

Upozorenje ﬂ

1. Pre reseta greske morate naci i ukloniti razlog nastanka greSke. U protivnom rizikujete
trajno oStecenje uredaja.

2. Ako se greSka pojavi i nakon reseta iste, ne pokusavajte ponovni reset jer bi stalno
ponavljanje reseta moglo dovesti do trajnog oSte¢enja uredaja

3. Nakon pojave greSke preoptereéenja ili pregrevanja sacekajte 5 minuta do resetovanja
greske.

PoniStavanje greSke u normalnom radu moZete uraditi na nekoliko nacina:

1. Ako ste bilo koji prikljucak (X1~X8) podesili kao RESET (F5.00~F5.07 = 11), poniStavanje
mozete izvrSiti odspajanjem priklju¢ka od COM prikljucka

2. Kada je kod greske prikazan na displeju, pritiskom na taster ,,STOP/RESET* briSe se poruka sa
displeja.

3. Iskljucite iz napajanja
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